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‘C Kazde zastosowanie urzadzenia, inne niz zastosowanie zgodne z przeznaczeniem,
to przewidywalne nieprawidlowe zastosowanie urzadzenia.

OSTRZEZENIE: Nieprzestrzeganie tak Nieprzestrzeganie tak oznaczonych
oznaczonych zalecer prawdopodobnie - zalecerr moze spowodowac uszkodzenie

spowoduje obrazenia ciata! sprzetu!

Uwagi lub instrukcje utatwiajace prace

NOTA i zapewniajace bezpieczenstwo eksplatacji.



Informacje ostrzegawcze

Ostrzezenie!

Symbol ,niebezpieczenstwo” stosowany przy uwagach, ktérych nieprzestrzeganie
moze powodowac zagrozenie dla zycia lub zdrowia ze strony instalacji elektrycznej.
Przed przystapieniem do czynnosci oznaczonych tym symbolem, przewéd zasilajacy
pompe musi zosta¢ odtaczony od zasilania elektrycznego.

>

Ostrzezenie!
Symbol ,niebezpieczenstwo” stosowany przy uwagach, ktérych nieprzestrzeganie
moze powodowac zagrozenie dla zycia lub zdrowia.

Nieprzestrzeganie zasad zawartych w niniejszej instrukcji spowoduje zagrozenie
wybuchem lub zaptonem.

][>

Uwagal!
Symbol zastosowany przy uwagach, ktérych nieprzestrzeganie moze powodowac
ryzyko uszkodzenia urzadzenia oraz niebezpieczenstwo dla zycia lub zdrowia.

Przed instalacjg i obstuga produktu prosimy o uwazne przeczytanie niniejszej
instrukgcji instalacji i obstugi, aby unikna¢ niepotrzebnych strat.

Uwagal!

Instrukcja obstugi stanowi podstawowy element umowy kupna-sprzedazy. Nie
L) przestrzeganie przez uzytkownika zalecer zawartych w instrukcji obstugi stanowi
niezgodnos¢ zumowa i wyklucza jakiekolwiek roszczenia wynikajace z ewentualnej
awarii urzadzenia, bedacej efektem niezgodnego z zaleceniami uzytkowania.

Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za btedy w funkcjonowaniu urzadzenia,
jezeli zostato ono Zle podtaczone, uszkodzone, zmodyfikowane i/lub uzyte w celu nie-
mieszczacym sie w zakresie rekomendowanych prac lub niezgodnie ze wskazaniami
zawartymi w niniejszej instrukgcji. Producent nie ponosi réwniez odpowiedzialnosci za
mozliwe btedy w instrukcji obstugi powstate na skutek btedéw w druku lub podczas
kopiowania. Producent zastrzega sobie prawo do wprowadzania wszelkich modyfi-
kacji do produktu, ktére moze uznac za potrzebne i uzyteczne, a niewptywajace na
jego podstawowga charakterystyke.

Firma DAMBAT nie ponosi odpowiedzialnosci za uszkodzenie urzadzenia, mienia,
a takze obrazenia os6b na skutek niestosowania zalecen zawartych w instrukgji,
w tym nieprawidlowego doboru urzadzenia, montazu niezgodnego z instrukcja,
z obowiazujacymi normami oraz przepisami krajowymi, niewtasciwej konser-
wacji urzadzenia oraz catego systemu.

Niniejszy sprzet nie jest przeznaczony do uzytkowania przez osoby (w tym dzieci),
ktorych zdolnosci fizyczne, sensoryczne, umystowe lub brak doswiadczenia
i wiedzy uniemozliwiaja bezpieczne korzystanie z urzadzenia bez nadzoru, lub
instrukcji.
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Podstawowe informacje

2.

Podstawowe informacje

Zastosowanie

Inteligentny sterownik SANBOX (zwany dalej sterownikiem) jest stosowany gtéwnie w syste-
mach podnoszenia sciekéw, systemach podnoszenia wody deszczowej i innych urzadzeniach,
ktore realizuja inteligentne monitorowanie i automatyczne odwadnianie poprzez kontrole

poziomu cieczy. Moze on regulowac¢ wysokos¢ poziomu cieczy. Monitorowanie poziomu

cieczy odbywa sie gtéwnie za pomoca wskaznika poziomu cieczy. Sterownik obstuguje

przetacznikii analogowe mierniki poziomu cieczy, takie jak ptywakowy przetacznik poziomu,
przetacznik cisnienia powietrza, elektroniczny czujnik cisnienia powietrza itp. Uzytkow-
nik moze bezstopniowo regulowac poziom cieczy zatrzymujacej, poziom cieczy roboczej

i inne funkcje w zaleznosci od warunkéw pracy na miejscu, aby realizowac automatyczne

zarzadzanie poziomem cieczy, a nastepnie sterowac silnikiem, aby pracowat i zatrzymywat
sie automatycznie. Ponadto posiada on réwniez modut WiFi, modut wykrywania wyciekéw
wody, modut przetacznika zaworu czyszczenia wstecznego itp.

Modut usterek moze emitowac alarm dzwiekowy w przypadku wysokiego poziomu wody,
awarii silnika, pracy silnika na sucho itp., a takze posiada obwod bezpieczenstwa z opdz-
nionym wtaczaniem i wytaczaniem, system monitorowania pradu silnika i system monito-
rowania temperatury silnika, aby zapewni¢ bezpieczna prace urzadzenia.

Sterownik jest ustawiany i obstugiwany za pomoca rezystancyjnego ekranu dotykowe-
go, gdzie sa wyswietlane wszystkie funkcje. Wszystkie ustawienia maja funkcje pamieci

po wytaczeniu zasilania, dzieki czemu zapisane ustawienia moga by¢ ponownie uzyte po

ponownym uruchomieniu kontrolera, a operacja moze zostac zastgpiona kolejng poprzez
interfejs, kontroler moze automatycznie rejestrowac i zapisywac btedy wystepujace podczas

pracy i mozna je przeglada¢ w dowolnym momencie za pomoca ekranu dotykowego.

Cechy

Montowany na scianie system sterowania wykonany z materiatu PC, przejrzysty, tatwy
do zrozumienia i fatwy w obstudze interaktywny kolorowy ekran dotykowy;
Kompatybilny z réznymi metodami kontroli poziomu cieczy;

Mozliwos$¢ zdalnego sterowania i ustawiania parametréw;

Elektroniczny czujnik cisnienia powietrza o wiekszej doktadnosci i lepszej stabilnosci;
Dostepne w wersjach z jedna i dwoma pompami 230V i 400 V;

Wyjscie bezpotencjatowe, ktére moze realizowac zewnetrzne potaczenie alarmu;
Funkcja wykrywania wycieku wody i alarmu;

Posiada funkcje ochrony przed: wyciekiem wody i odciecia doptywu wody; przegrzaniem,
przecigzeniem, pracg na sucho, praca na biegu jatowym oraz wykrywanie kolejnosci faz
i inne funkcje zabezpieczajace;

24-godzinna funkcja inspekcji;

Funkcja recznego i automatycznego ptukania wstecznego, mozliwos¢ ustawienia cyklu
i czasu trwania ptukania wstecznego;

Tryb reczny/automatyczny;

Obstuga jezyka chinskiego/angielskiego.

Moze rejestrowac i sprawdzac czas pracy systemu, czas pracy pompy wodnej oraz liczbe
uruchomien pompy wodnej;

Moze rejestrowac i sprawdzac czas pracy systemu, czas pracy pompy wodnej oraz liczbe
uruchomient pompy wodne.
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System operacyjny kontrolera

Interfejs operacyjny

Ekran podzielony jest na cze$¢ operacyjng i cze$¢ z ustawieniami.
Po dotknieciu ikony ,ustawien” nalezy wejs¢ do ,interfejsu ustawien” (szczegdtowe informacje
mozna znalez¢ w interfejsie ustawien).

SANBOX 1500 ; SANBOX Z 1500 SANBOX 2 x 1500 ; SANBOX 2 x Z 1500

Intelligent sewage lifting management system
i —— 1

1. Prad roboczy 6. Stop

2. Status pracy 7. Rzeczywisty poziom cieczy w zbiorniku
3. Panel btedéw oraz trybu pracy 8. Wejscie do panelu ustawien

4. Tryb reczny 9. Napiecie robocze

5. Tryb auto 10. WiFi status - niedostepny w tej wersji

Po dotknieciu ikony ,,HAND" (tryb reczny) pompa wystartuje natychmiast i wskaz-
nik statusu pracy zmieni sie na +RUNNING” (Praca). Jezeli funkcja ,Anti-dry running”
(Suchobieg) jest wiaczona, silnik pompy wystartuje, dopiero gdy bedzie przekroczony
poziom zatrzymania pomp ,stop liquid level”

Po dotknieciu ikony gaitied], AUTO” system zacznie sam kontrolowac prace pomp w zalez-
nosci od poziomu napetnienia zbiornika. W przypadku wystapienia usterki w trybie automa-
tycznym podczas pracy silnika pompy (lub przy zbyt wysokim poziomie medium w zbiorniku)
ikona wskaznika statusu pracy. zmieni sie na . W przypadku wystapienia usterki
przy zatrzymanym silniku (np. z powodu przecigzenia), ikona wskaznika zmieni sie na .

Jednorazowe dotknigcie ikony ,,STOP” spowoduje natychmiastowe zatrzymanie
silnika niezaleznie od trybu pracy. W tym samym czasie ikona wskaznika zmieni sie na[c®)
a pod spodem pojawi sie status ,stopped”.

Ustawienia: Po dotknieciu ikony ,ustawien” nalezy wejs¢ do ,interfejsu ustawien” (szcze-
gotowe informacje mozna znalez¢ w interfejsie ustawien)

-Poziom cieczy w czasie rzeczywistym: wykrywanie aktualnej wysokosci poziomu cieczy
w zbiorniku wody.

-Napiecie robocze: biezgca wartos¢ napiecia wyswietlana podczas pracy silnika.
-Prad roboczy: wartos$¢ pradu wyswietlana podczas pracy silnika

N
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Ustawianie interfejsu

Ustawianie interfejsu
W interfejsie ustawien znajduja sie 4 strony, ktére mozna przefgczac za pomoca ikon

<)

Interfejs 1

SANBOX 1500 ; SANBOX Z 1500 SANBOX 2 x 1500 ; SANBOX 2 x Z 1500
Intelligent sewage lifting management system @ Home
* Levelseting
Base load off Base load on High water

N N -

Function settings

Intelligent sewage lifting management system
* Level setting

Baseloadoff Baseloadon Peakloadon Highwater

. . EE. .-

Function settings

Mode selection  Servicemode Phaseerror ATEX-mode

e @0

Modeselection  Servicemode Phaseerror ATEX-mode

« 4P ren-o 00:02:3¢ “« /AW e o1 00:01:19

Base load off - poziom wytaczenia pomp(y),
Base load on - poziom zataczenia pompy,
High water — poziom alarmowy ($ciekdéw w zbiorniku).

Mode selection — wybér trybu odczytu poziomu sensor cisnienia (Pneumatic mode) lub
przetacznik ptywakowy (Float switch)

Service mode - tryb serwisowy.
Phase Error — czujnik zaniku lub kolejnosci faz.
ATEX mode - aktywacja/deaktywacja suchobiegu.

Uwaga: poziom wytaczenia pompy < poziom zatgczenia pompy < poziom alarmowy.

Minimalna wartos¢ poziomu wylaczenia pompy wynosi 3 cm i nie mozna jej ustawic nizej,
a parametr mozna modyfikowac tylko w okresie zatrzymania. W trybie automatycznym
poziom wody w czasie rzeczywistym spada do wartosci ustawionej przez poziom zatrzymania
pomp, a nastepnie przestaje dziatac.

Poziom zalaczania pierwszej pompy - poziom wody, przy ktérym uruchamia sie pojedyn-
cza pompa, parametr mozna zmienic tylko podczas zatrzymania. W trybie automatycznym
poziom wody w czasie rzeczywistym wzrasta do poziomu zatgczania pierwszej pompy,
a jeden silnik zaczyna pracowac do czasu osiggniecia ustawionej wartosci poziomu
wytaczania pomp.

Uwaga: W przypadku sterowania dwoma systemami, dwa silniki pracuja naprzemiennie.



Ustawianie interfejsu

Poziom alarmowy - oznacza, ze wydajno$¢ dwdch pracujacych (badz uszkodzonych) pomp
jest mniejsza niz aktualny naptyw do zbiornika. Alarm bedzie aktywowany do czasu az,
rzeczywisty poziom cieczy w zbiorniku nie spadnie po nizej ustalonej wartosci. Parametr
mozna modyfikowac tylko podczas zatrzymania.

Mode selection (Rodzaj sterowania) — odczyt poziomu wody
w czasie rzeczywistym w interfejsie operacyjnym ma dwie
formy, ,tryb cisnienia powietrza”i,tryb ptywaka’, domysinie
jest to,tryb cisSnienia powietrza”.

Tryb ciénienia powietrza W

Ustawienie poziomu

*lll[
B = [& <

W oknie wartosci poziomu (Interfejs 1 lub 2):

1. Dotknij wartosci ponizej odpowiedniego poziomu cieczy,
system wyswietli cyfrowe pole wejsciowe,

2. Wprowadz zgdane parametry za pomoca pola wejsciowego,

3. Kliknij,OK’, aby zakonczy¢ ustawianie.

- B0

Service mode (Tryb serwisowy) - ON/OFF (wiaczony/wytaczony).
Jesli tryb serwisowy jest wytaczony, parametry pracy sterownika nie mogg by¢ modyfikowane,
a ekran dotykowy po 3 minutach bezobstugowej pracy systemu przejdzie w stan blokady
ekranu. Tryb modyfikacji dotyczy tylko samego trybu serwisowego.

Uwaga: Po zablokowaniu ekranu przez system, na ekranie dotykowym sterownika pojawi
sieikona | odblokowania, nacisnij i przytrzymaj ikone przez 5 sekund, aby jg odblokowac.

Phase error (Btad fazy) - ON/OFF (wtaczony/wytaczony). Jezeli funkcja jest wiaczona, ste-
rownik sprawdza obecnosc¢ i poprawnosc kolejnosci podtaczenia faz w przypadku zasilania

3~400 V. Moze zachodzi¢ konieczno$¢ zmiany kolejnosci faz lub przywrdcenia zasilania na

wszystkich zyfach zasilajacych.

ATEX - ON/OFF (wtaczony/wytgczony). Zabezpieczenie przed pracg na sucho. Jesli ta funkcja
jest wiaczona, pompa nie moze sie uruchomic¢, gdy poziom cieczy w czasie rzeczywistym
jest ponizej poziomu wytaczenia pomp, dotyczy to réwniez trybu recznego.

N



Ustawianie interfejsu

Interfejs 2
Intelligent sewage lifting management system
Function settings
Overheating

H:-‘m Acousticalarm Intervalalarm  protection

Parameter settings
Pump running time Pump delay time  Max. current

] - -

« 2/4 » 20P6-01-01 00:03:2¢

Timed automatic start (Czas automatycznego startu) - Funkcja patrolowania ON/OFF
(aktywna/dezaktywowana):

Jesli funkcja ta jest wtgczona, a poczatkowy poziom cieczy nie zostat osiggniety w ciagu
24 godzin, pompa uruchomi sie automatycznie jeden raz.

Automatyczne uruchomienie nastepi tylko wtedy, gdy poziom wody w czasie rzeczywistym
przekroczy wytaczenia pomp.

Acoustic alarm (Alarm akustyczny) - Alarm dZzwiekowy 1 ON/OFF (aktywacja/dezaktywacja):
Funkcja ta jest przetagcznikiem wewnetrznego brzeczyka alarmu, a ustawienie to nie ma
wplywu na sygnat przekaznika pasywnego.

Interval alarm (Alarm przerywany) - Alarm przerywany - ON/OFF (aktywacja/dezaktywacja):
Jeslita funkcja jest wigczona, trybem alarmu jest impuls; jesli ta funkcja jest wytgczona, trybem
alarmu jest dtugi sygnat dzwiekowy.

Overheatin protection (Ochrona termiczna) - Zabezpieczenie przed przegrzaniem - ON/ OFF
(aktywacja/dezaktywacja):

Jezeli pompy posiadajg osobny przewdéd zabezpieczenia termicznego silnika nalezy podta-
czy¢ go do odpowiedniego zacisku i uaktywnic¢ funkcje; jesli nie s3 one wyposazone w za-
bezpieczenie termiczne, nalezy funkcje wytaczy¢.

Pump running time (Czas pracy pomp) - Funkcja umozliwiajaca ustawienie maksymalnego
czasu pracy ciggtej pompy w zakresie 60-999 sekund lub wytaczenia tej funkgji (Is deacti-
vated). W przypadku silnikéw wymagajacych pracy z przerwami mozna ustawic¢ czas pracy
pomiedzy 60-300 sekund, aby zapewni¢ bezpieczng prace silnika, w tym czasie jedna pompa
pracuje, a druga odpoczywa. W przypadku silnikéw wymagajacych pracy ciggtej mozna te
funkcje wytaczy¢ (Is deactivated), dotyczy to zwlaszcza silnikéw pomp do wody deszczowej.



Ustawianie interfejsu

W uktadzie z 1 pompa, po przepracowaniu ustawionego czasu, nastapi wylaczenie pompy
i po odczekaniu 30 sekund pompa zataczy sie ponownie, po przepracowaniu kolejnego
zadanego czasu pompa wylgczy sie i pojawi sie na wyswietlaczu komunikat btedu. Ponowny
start pompy nastapi dopiero po recznym skasowaniu btedu.

W ukfadach 2 pompowych, po ustalonym czasie nastgpi zamiana pompy pracujacej z od-
poczywajacej, az do osiggniecia poziomu wylaczenia pomp/poziomu zataczenia drugiej
pompy (w efekcie koricowym réwniez osiggniecia poziomu wytaczenia pomp).

Po trzech cyklach zamian pompy wytacza sie, a na wyswietlaczu pojawi sie komunikat btedu.
Ponowne uruchomienie bedzie mozliwe po recznym skasowaniu btedu.

Pump delay time (Opdznienie czasu pracy pompy) - Funkcja umozliwiajaca ustawienie
czasu opdznienia wytaczenia pompy w zakresie 0 - 10 sekund.

W trybie automatycznym, po tym jak, poziom wody w czasie rzeczywistym spadnie do
poziomu zatrzymania pomp, silnik bedzie nadal pracowat przez zadany czas.

Max. Current (Maksymalny prad) - Jesli prad roboczy silnika osiggnie ustawiong wartos¢

i utrzyma sie przez 6 sekund, system monitorowania pradu automatycznie wytgczy silnik,

czemu towarzyszy¢ bedzie alarm btedu. W tym momencie nalezy recznie nacisna¢ przycisk
Jreset’, aby potwierdzic¢ i anulowac alarm.

Uwaga: Jesli prad znamionowy zostanie ustawiony na 0 A, system monitorowania pradu nie
bedzie dziatac¢!

Interfejs 3

SANBOX 1500 ; SANBOX Z 1500 SANBOX 2 x 1500 ; SANBOX 2 x Z 1500

Intelligent sewage lifting management system
* Anti cleaning switch

‘ o Cleaning cycle (lemmbnme ‘
| | BEEE, EEESN

Cleaning cycle m
Pump 1

Total pump hours Pump staris
0 n 0 count

“« 3/4»

Up time ...;".;?m nmnmgume dehyume 'H-!ﬂ-
On On On Om.- Ou-

“ 34 P pea-a 0003

20F6-01-01 00:03:39

Cleaning cycle (Czestotliwos¢ ptukania)
Cykl czyszczenia jest wyrazony w godzinach i zaleca sie ustawienie 48 godzin.



Ustawianie interfejsu

Single Cleaning time (Czas pojedynczego ptukania) Czas pojedynczego ptukania jest wy-
razony w sekundach i zaleca sie ustawienie 10 sekund.

« W trybie Auto mozna ustawi¢ automatyczny cykl i czas ptukania.

« W trybie Hand przefgcznik ptukania wstecznego bedzie zawsze wigczony.

« W trybie Stop (Nieaktywny) przetgcznik ptukania wstecznego bedzie zawsze w stanie
zamknietym.

Up time (Czas taczny) - Laczny czas pracy systemu jest rejestrowany w,godzinach”i odnosi
sie do catkowitego czasu pracy urzadzenia po wiaczeniu zasilania sterownika.

Total Pump hours (Czas pracy pompy) - Laczny czas pracy pompy jest rejestrowany
w godzinach.

Pump starts (Liczba wigczen pompy) - wyswietla liczbe uruchomien pompy.

Interfejs 4

Intelligent sewage lifting management system
Other settings

Pneumatic

matching:
Language/i&#:

WiFi: connecting. ..

« 44 » 20F6-01-01 00:03:48

Pneumatic (Kalibracja modutu ci$nienia) - Funkcja umozliwia skorygowanie wptywu wa-
runkéw zewnetrznych na wartos¢ cisnienia powietrza w zbiorniku. Dotknij ikony kalibracji
(Matching), aby wartos¢ ci$nienia powietrza powrécita do ,,0” w biezagcym Srodowisku.
Kalibracje nalezy wykonywac¢ przy odtagczonej od sterownika rurce Pitota i opréznionym
catkowicie zbiorniku przepompowni.

Language (wybor jezyka) — Funkcja umozliwia przefaczanie sie pomiedzy jezykiem chirskim
a angielskim. W celu wybrania odpowiedniego jezyka nalezy wybra¢ interfejs nr 4 i nacisna¢

przycisk z napisem English.

WiFi - Obecna konfiguracja zestawu nie posiada wbudowanego modutu WFI, w zwigzku
z powyzszym nie ma mozliwosci jego podtaczenia lub konfiguraciji.
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Ustawianie interfejsu

Fault record query (Rejestr bteddw) - przycisniecie spowoduje przejscie do interfejsu
z rejestrem przedstawiajacym liste ostatnich 20 btedéw jakie wystapity w czasie pracy prze-
pompowni. Poprzez przycisk One Click Clear kasowanie btedéw jednym przycisnieciem.

E3 Fault record  rsonty 20 recards can be querted One click Clear

Kod btedu i jego znaczenie:

1. HW | Alarm wysokiego poziomu wody
2. TH Alarm przegrzania

3. RT Alarm przekroczenia czasu pracy
4. P Alarm przecigzenia

5. LAST | Nie wykryto obciazenia

6. EV Przepiecie

7. uv Za niskie napiecie

8. PHASA | Brak lub btad kolejnosci faz

9. LS Alarm wycieku wody

10. YS Alarm przelewu

11



Instalacja i okablowanie sterownika

« Gniazdo zasilania lub skrzynka rozdzielcza sterownika musi by¢ wyposazona w nie-
zawodny zacisk uziemienia.
« Podfgczenie zasilania sterownika i przewoddw pompy wodnej musi zosta¢ wykonane
A przez wykwalifikowanych elektrykow.
« Zasilacz kontrolera musi by¢ wyposazony w wytacznik zabezpieczajacy przed uptywem
pradu o pradzie uptywu <30 mA.
« Kontroler musi by¢ zainstalowany w suchym pomieszczeniu i zabrania sie instalowania
go w miejscu, ktére moze zostac zalane. Na przyktad: wewnatrz kanatu, na zewnatrz itp.
- Jesli konieczne jest podtaczanie sterownika, nalezy to zrobi¢ po odtaczeniu gtéwnego
zrodta zasilania.

1. Instalacja i mocowanie

- Sterownik zaleca sie zainstalowac w poblizu pompowni $ciekdw, aby utatwic instalacje
i obstuge. Dtugos¢ przewodu pompy wodnej wynosi 3,5 m. Wysokos¢ instalacji sterow-
nika musi zapewnia¢, ze przewdéd pompy wodnej i rurka czujnika ci$nienia powietrza sg
zawsze skierowane w dét.

- Kontroler musi by¢ zamocowany na fragmencie sciany o wymiarach 350 mm x 200 mm
w pozycji poonowej. Aby go zamocowa¢, nalezy otworzy¢ pokrywe obudowy kontrolera.
Poszczegodlne kroki sg nastepujace:

Krok 1: Okresl rozstaw otworéw mocujacych z tytu sterownika i zaznacz otwory na scianie;

Krok 2: Wywier¢ 4 otwory w Scianie za pomoca narzedzi elektrycznych i wtéz ptytke do
rozprezenia;

Krok 3: Otworzy¢ pokrywe ochronng obudowy sterownika, wyréwnac 4 otwory obudowy
sterownika z gumowym elementem rozporowym i przykreci¢ srubami M3.

Krok 4: Ponownie zatéz pokrywe ochronng kontrolera.

2, Podtaczenie przewodu zasilajacego

Jak pokazano na ponizszym rysunku, mozna wybra¢ podtaczenie przewodu zasilajagcego
230V lub 400 V.

L1 L2 L3 N & L1 L2 L3N &

1

Przewdd zasilajacy 230V Przewdd zasilajacy 400 V
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Instalacja sterownika i podtaczanie

3. Podtaczenie przewodu pompy

Okablowanie silnika jednofazowego z wbudowanym kondensatorem
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zielony I | zielony

Niebieski o S Niebieski

Pompa 1 I g g— I Pompa 2
Brazowy I S S | Brazowy
Podtaczanie silnika trzyfazowego
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5 5[0
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4 4

Podfgczanie silnika jednofazowego z kondensatorem zewnetrznym
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Instalacja sterownika i podtaczanie

4. Podtaczenie linii monitoringu wycieku

Detekcja przesigkania Detekcja Wycieku

Detekcja przesigkania - jezeli zostanie wykryte przesigkanie, kontroler poprzez odpowiedni
alarm powiadomi uzytkownika o tym.

Detekcja wycieku - jezeli zostanie wykryte wyciekanie, kontroler poprzez odpowiedni alarm
powiadomi uzytkownika o tym, w tym samym czasie zawor na rurociaggu ttocznym zostanie
automatycznie zamkniety. (Zestaw do monitorowania wycieku sktada sie z zaworu steruja-
cego, czujnika wycieku oraz przewodu trzy-zytowego). Zawoér nalezy zainstalowac na rurze
wodociggowej a przewdd podtaczy¢ w odpowiednim miejscu do sterownika.

5. Podtaczenie i utozenie przewodu cisnieniowego powietrza

W kontrolerze znajduje sie czujnik cisnienia o zakresie 0-10kPa (0-1 mWs, 0-100 mBar). Do
podtaczenia przewodu powietrza stuzy metalowe przytacze 5.5/8mm zapewniajace staty
przeptyw powietrza pomiedzy zbiornikiem a sterownikiem.

W celu wyréwnania straty cisnienia wewnatrz kontrolera, po skoriczonym pompowaniu,
powietrze zostaje zasysane poprzez dno kanatu urzadzenia. Dlatego zbiornik musi zostac
oprézniony do konca, zeby moégt wyréwnac cisnienie i ustawi¢ pompy w oczekiwaniu na
kolejny cykl.

Czujnik cisnienia powietrza nie moze by¢ sciskany, wigzany, zwijany ani zginany.

Nalez dopasowa¢ odpowiednio diugos¢ przewodu cisnieniowego, aby uniknac
w/w sytuacji. np. jezeli odlegto$¢ zbiornika od kontrolera na Scianie wynosi 1m, to
wystarczajaca dtugoscia przewodu bedzie 1.2-1.3m.
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Testowanie podtaczenia kontrolera

‘ﬁ Podczas ukfadania rurki cisnienia powietrza nalezy ja zawsze ukfada¢ od dotu (od
zbiornika) do géry (do sterownika).

Krok 1: Podigcz przewdd powietrza do przytacza znajdujacego sie w zbiorniku,
a nastepnie zablokuj nakretke.

Krok 2: Doprowadz przewdd do kontrolera a nastepnie przytnij go za pomoca
odpowiednich narzedzi. Krawedz powinna by¢ prosta i gtadka, zeby unikna¢
uciekania powietrza.

Krok 3: Podtacz przewdd powietrza do odpowiedniego przytacza w sterowniku
i zablokuj nakretke. Nakretki mozna dokreci¢ szczypcami.

Sterownik musi by¢ podtaczony do niebieskiego czujnika cisnienia w zbiorniku. Tylko

po podiaczeniu sterownika do niebieskiego przewodu ci$nieniowego mozliwa jest
praca w trybie automatycznym sterownika.

Przewdd nalezy podtaczy¢ do metalowej dyszy pod sterownikiem a drugi koniec do
dyszy znajdujacej sie na skrzynce zbiornika.

Testowanie podtaczenia kontrolera

Sprawdz, czy kable i czujnik ci$nienia pompy wodnej sg dobrze podfgczone, nastepnie
parametry mozna ustawi¢ po wigczeniu zasilania. Parametry moze ustawiac wytgcznie
przeszkolony personel.

Ustaw te parametry. Po zakonczeniu ustawiania parametréw sterownik moze zostac
przetaczony w stan automatyczny. Podczas debugowania nalezy wielokrotnie przete-
stowac i sprawdzi¢ punkt przetaczania urzadzenia i w razie potrzeby skorygowac go.

Sprawdzanie systemu sterowania bez pompy:

Aby méc sprawdzi¢ sterownik bez pompy, nalezy wykona¢ nastepujace czynnosci:

1. Podfacz sterownik do zasilania jednofazowego (zasilanie jednofazowe taczy zaciski
L1iN);

2. Ustaw prad roboczy silnika na 0.0A;

3. Wytacz wykrywanie kolejnosci faz;

4. Zmostkuj zabezpieczenie przed przegrzaniem silnika;
5. Lub wytacz zabezpieczenie termiczne pompy.

Po wykonaniu powyzszych krokéw i podtagczeniu odpowiedniego czujnika poziomu,
wszystkie funkcje programu mozna sprawdzi¢ bez podigczania pompy.

N
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Parametry techniczne

Parametry techniczne

Napiecie robocze 230V/AC/50Hz
Napiecie systemowe 230V/AC/50Hz
Zuzycie energii ~6 VA
Zakres ci$nienia OmWs - TmWs
Opdznienie wylaczenia 0-180S

Prad silnika 0-15A
Rekordy btedow 20 ostatnich btedéw
Okres miedzy przegladami 365 dni
Temperatura robocza -20°C +60°C
Wymiar produktu 180 %250 %100 mm
Wymiar instalacji 200 %300 x240 mm
Prad alarmowy 3A

Materiat powtoki

Poliweglan (PC)
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Schemat potaczen

Schemat obwodu

AC1~230V/50Hz Schemat podiaczenia zasilania jednofazowego
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