IVR-X

Instrukcja obstugi inwertera,
inteligentnego sterownika pompy wodnej

UWAGA! Przed przystapieniem do eksploatacji zapoznaj sie z instrukcjg obstugi.
Ze wzgledow bezpieczenstwa do obstugi urzadzenia dopuszczone sa tylko osoby
znajace doktadnie instrukcje obstugi.

INSTRUKCJA ORYGINALNA

Instrukcja

obstugi

GWARANCJA:

Wady produktu obejmuja

36 miesiecy od daty zakupu.
Do roszczenia gwarancyjnego
wymagane sg data zakupu
i kod produktu.
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KARTA GWARANCYJNA

‘i Kazde zastosowanie urzadzenia, inne niz zastosowanie zgodne z przeznaczeniem,

to przewidywalne nieprawidtowe zastosowanie urzadzenia.

‘é Niniejsza instrukcja zawiera informacje dotyczace instalacji, parametréw pracy,
rutynowej konserwacji, diagnostyki usterek, wskazéwek bezpieczenstwa itp.

Dla wlasnego bezpieczenstwa przeczytaj instrukcje przed instalacja i obstuga.
Zachowayj te instrukcje do wykorzystania w przysztosci.

‘é Produkt powinien by¢ instalowany przez wykwalifikowanego instalatora posiada-
jacego odpowiednia wiedze oraz uprawnienia.

Urzadzenie nie jest sprzetem AGD.
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INFORMACJE / SYMBOLE UZYWANE W INSTRUKCJI

Ostrzezenie!

Symbol ,niebezpieczenstwo” stosowany przy uwagach, ktérych nieprzestrzeganie
moze powodowac zagrozenie dla zycia lub zdrowia ze strony instalacji elektryczne;j.
Przed przystapieniem do czynnosci oznaczonych tym symbolem, przewéd zasilajacy
pompe musi by¢ odtagczony od zasilania elektrycznego.

Ostrzezenie!

Symbol ,niebezpieczenstwo” stosowany przy uwagach, ktérych nieprzestrzeganie
moze powodowac niebezpieczenstwo dla zycia lub zdrowia.

Uwaga!
Symbol zastosowany przy uwagach, ktérych nieprzestrzeganie moze powodowac
ryzyko uszkodzenia urzadzenia oraz niebezpieczenstwo dla zycia lub zdrowia.

Przed instalacja i obstuga tego produktu prosimy o uwazne przeczytanie niniejszej
instrukcji instalacji i obstugi, aby unikna¢ niepotrzebnych strat.

Uwaga!

Instrukcja obstugi stanowi podstawowy element umowy kupna-sprzedazy.
Nieprzestrzeganie przez uzytkownika zalecer zawartych w instrukcji obstugi stanowi
niezgodnos¢ zumowa i wyklucza jakiekolwiek roszczenia wynikajace z ewentualnej
awarii urzadzenia bedacej efektem niezgodnego z zaleceniami uzytkowania.

Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za btedy w funkcjonowaniu urzadzenia,
jezeli zostato ono Zle podiaczone, uszkodzone, zmodyfikowane i/lub uzyte w celu

niemieszczacym sie w zakresie rekomendowanych prac, lub niezgodnie ze wskaza-
niami zawartymi w niniejszej instrukcji. Producent nie ponosi réwniez odpowiedzial-
nosci za mozliwe btedy w instrukcji obstugi powstate na skutek btedéw w druku lub

podczas kopiowania. Producent zastrzega sobie prawo do wprowadzania wszelkich

modyfikacji do produktu, ktore moze uznac za potrzebne i uzyteczne, a nie wply-
wajace na jego podstawowa charakterystyke.

Firma DAMBAT nie ponosi odpowiedzialnosci za uszkodzenie urzadzenia, mienia,
a takze obrazenia oséb na skutek niestosowania zalecen zawartych w instrukgeji

w tym nieprawidtowego doboru urzagdzenia, montazu niezgodnego z instrukgcja,
z obowiazujacymi normami oraz przepisami krajowymi, niewlasciwej konserwacji

urzadzenia oraz catego systemu.

Niniejszy sprzet nie jest przeznaczony do uzytkowania przez osoby (w tym dzieci),
ktorych zdolnosci fizyczne, sensoryczne, umystowe lub brak doswiadczenia
i wiedzy uniemozliwia im bezpieczne korzystanie z urzadzenia bez nadzoru,
lub instrukcji. Nalezy zwraca¢ uwage na dzieci, aby nie bawity sie urzadzeniem.
Sprzet nie moze by¢ traktowany jako urzadzenie AGD.
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2.

3.

UWAGI OGOLNE

Przed dokonaniem instalacji lub wykonywaniem jakiejkolwiek operacji urzadzenia-
musi zostac odfgczony od zrédta zasilania.

+ Nie otwiera¢ pokrywy podczas pracy sterownika w czasie pracy.

+ Nie otwierac pokrywy sterownika przez minimum 10 minut od odtaczenia zasilania.
+ Nie wkfadac kabli, metalowych drutéw, itp. do sterownika.

Nie oblewac sterownika wodg lub innymi ptynami.

Sprzet moze by¢ instalowany tylko przez instalatoréw posiadajacych odpowiednie
kwalifikacje techniczne.

+ Urzadzenie moze by¢ wykorzystywane tylko zgodnie z zaleceniami producenta
w zakresie przewidzianym w niniejszej instrukgji. Nie uzywac w stanie czesciowego
ztozenia ani w przypadku gdy stan techniczny budzi zastrzezenia.

Producent nie bierze odpowiedzialnosci za btedy w funkcjonowaniu urzadzenia
jezeli zostato ono Zle podigczone, uszkodzone, zmodyfikowane i/lub uzyte w celu
nie mieszczacym sie w zakresie rekomendowanych prac lub niezgodnie ze wskaza-
niami zawartymi w niniejszej instrukgji. Producent nie bierze odpowiedzialnosci za
mozliwe btedy w instrukcji obstugi powstate na skutek btedéw w druku lub podczas
kopiowania. Producent ma prawo wprowadza¢ wszelkie modyfikacje do produktu,
ktére moze uznac za potrzebne lub uzyteczne, nie beda one jednak wptywaty na
podstawowg charakterystyke.

Modyfikacje produktu oraz zamiany w jego budowie lub charakterystyce dziatania
moze podejmowac wytacznie serwis producenta, w przeciwnym wypadku nastapi
utrata gwarancji i wszelkiej odpowiedzialnosci ze strony producenta — gwaranta.
Adres autoryzowanego serwisu podany jest na koncu niniejszej instrukcji w dziale
KARTA GWARANCYJNA.

SRODKI OCHRONNE

Niniejsza instrukcja stworzona zostata z mysla o uzytkownikach profesjonalnych, aby utatwic
im prawidtowa obstuge inteligentnego sterownika IVR-X. Informacje zawarte w niniejszej
instrukcji moga ulec zmianie bez uprzedniego powiadomienia.

Aby zapewni¢ prawidtowe i bezpieczne uzytkowanie sterownika serii IVR-X oraz unikna¢
mozliwych uszkodzen sterownika lub pompy, a takze niebezpiecznych sytuacji dla uzytkow-
nikéw, prosimy o uwazne przeczytanie ponizszych wskazéwek przed instalacja i obstuga
urzadzenia.
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+ Nieprzestrzeganie zasad bezpieczeristwa moze spowodowac uszkodzenie sprzetu,
obrazeniami obstugi lub innymi stratami materialnymi. W przypadku nieprzestrze-
gania zasad bezpieczenstwa zawartych w niniejszej instrukcji obstugi producent
nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za mozliwe straty po stronie uzytkownika

» Sprawdz, czy opakowanie nie jest uszkodzone, a dane na tabliczce znamionowej sg
zgodne z zamodwieniem.Sprawdz, czy urzadzenie nie jest uszkodzone mechanicznie,
np. w transporcie. Nie podtaczaj sterownika, jezeli uszkodzenie jest widoczne.



+ Urzadzenie moze by¢ podtaczone tylko do sieci elektrycznej posiadajacej sprawne
uziemienie. Upewnij sig, ze uziemienie jest wtasciwe i niezawodne. Nieprawidtowe
grozi porazeniem pradem lub pozarem.

Sprawdz, czy zasilanie elektryczne jest zgodne z instrukcjg. Nieprawidtowe grozi
porazeniem pradem lub pozarem.

Przed instalacja lub konserwacja wytacz doptyw energii elektryczne;j.
Zignorowanie tej zasady moze spowodowac porazenie pragdem elektrycznym lub
uszkodzeniem urzadzenia.

Konserwacja powinna rozpoczac sie nie wczesniej niz po 10 minutach po wyfaczeniu
pradu, kiedy wszystkie kontrolne diody zgasna. Istnieje ryzyko porazenie pradem.

Nie otwieraj pokrywy podczas pracy sterownika. Pokrywe mozna otworzy¢ przez
minimum 5 minut od odtgczenia zasilania. W przeciwnym razie istnieje zagrozenia
porazenia pradem elektrycznym.

Nie dotykaj zadnych czesci w uktadzie elektrycznym gotymi rekami, gdy urzadzenie
podtaczone jest do pradu. Istnieje ryzyko porazenia pradem.

Nie dotykaj urzadzenia mokrymi rekami. Istnieje ryzyko porazenia pradem.

Nie wktadaj kabli, metalowych drutéw itp. do sterownika.

Nie oblewaj sterownika wodg lub innymi ptynami.

Odstoniete czesci uktadu elektronicznego powinny zosta¢ zabezpieczone tasma
izolacyjna. Istnieje ryzyko porazenia pradem.

W urzadzeniu nie moga by¢ pozostawione zadne metalowe przedmioty. Istnieje
ryzyko porazenia pradem lub pozaru.

Przy wykryciu anormalnych zachowan urzadzenia natychmiast odfacz je od pradu.
Inaczej moze grozi¢ porazeniem pradem lub pozarem.
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b3

Nie instaluj ani nie uzywaj urzadzenia, jesli jest uszkodzone lub ma brakujace czesci.
W przeciwnym razie moze to spowodowac uszkodzenie sprzetu lub skrécenie jego
zywotnosci.

Wymiana podzespotéw lub czesci moze by¢ przeprowadzona tylko przez autory-
zowany serwis. W przeciwnym razie moze to spowodowac porazenie pradem lub

uszkodzenie urzadzenia.

Zainstaluj urzadzenia tak, aby ewentualna nieszczelnos¢ instalacji nie spowodowata

zalania urzadzenia woda. Inwerter musi by¢ chroniony przed woda, w tym atmos-
feryczna. Nie wolno instalowac inwertera w pomieszczeniach narazonych na duza
wilgotnos¢ powietrza. Istnieje ryzyko zniszczenia mienia.

Instaluj urzadzenia z dala od bezposredniego $wiatta stonecznego. Promieniowanie

UV zwieksza ryzyko zniszczenia mienia.

Inwerter IVR-X powinien by¢ instalowany i przechowywany w temperaturze po-
kojowej, w miejscu suchym, chtodnym i z dobra wentylacja.

W wysokich temperaturach lub latem niezbedna jest dobra wentylacja, aby unikna¢
skroplin i rosy. Istnieje ryzyko zniszczenia mienia.

Uruchomienie oraz instalacja produktu powinny by¢ przeprowadzane przez wy-
kwalifikowany personel techniczny. Urzadzenie nie jest przeznaczone do uzytku

domowego.
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» Winstalacjach wrazliwych na zaktécenia elektromagnetyczne nalezy zastosowac do-
datkowe srodki ochrony (filtry EMC, ekranowane przewody, poprawne uziemienie).

» Upewnij sie, ze urzadzenia jest odizolowane od zasilania przez wytacznik obwodu.
W przeciwnym razie moze to spowodowac pozar.

» Zacisk obwodu gtéwnego musi by¢ szczelnie podfaczony do kabla zasilajacego. Po-
luzowane potaczenie moze by¢ przyczyna uszkodzenia pompy. Zaciski gtéwnego
obwodu urzadzenia nie moga sie stykac¢ z obudowa. W przeciwnym razie moze to
spowodowac porazenie pragdem.

+ Nie nalezy pozostawia¢ wewnatrz sterownika zadnych innych przedmiotéw, takich
jak fragmenty przewododw, lutu cynowego, blaszek itp. Moze spowodowac to zwarcie
elektryczne, ktére uszkodzi sterownik.

+ Przed uzyciem nalezy upewnic sig, ze okablowanie i kierunek obrotéw pompy sg
prawidtowe.

+ Przed podfgczeniem nalezy upewnic sig, ze napiecie znamionowe urzadzenia i liczba
faz zgadzaja sie z napieciem wejsciowym i liczba faz. W przeciwnym razie moze dojs¢
do pozaru lub obrazen ciafa.

+ Podtaczaj zrédto zasilania pradem zmiennym do zaciskéw wyjsciowych V, U, W.
W przeciwnym razie urzadzenia ulegnie uszkodzeniu i gwarancja straci waznos¢.

+ Nie nalezy przeprowadza¢ préby napiecia statego urzadzenia, w przeciwnym razie
moze dojs¢ do jego uszkodzenia.

+ Gléwne okablowanie obwodu inwertera IVR-X oraz okablowanie petli sterowania
powinny by¢ oddzielne lub skrzyzowane pionowo, w przeciwnym razie bedzie do-
chodzito do zaktécen sygnatu sterujgcego.

- Kable podtaczone do zaciskéw obwodu gtéwnego nalezy podtaczaé za pomoca
koncowek o izolowanej obudowie.

« Przedtuzanie kabla miedzy falownikiem a pompga powyzej 50 metréw nie jest zalecane.
Dtuzsze odlegtosci moga powodowac spadki napiecia, zaktdcenia sygnatu oraz ryzyko
uszkodzenia urzadzenia. Aby zapewni¢ prawidfowe i bezpieczne funkcjonowanie
systemu, zalecamy nie przekraczac tej dtugosci.

Jedlikonieczne jest przedtuzenie kabla powyzej tej dtugosci i w zwigzku z tym pojawig
sie jakiekolwiek problemy, zalecamy zastosowanie dodatkowych zabezpieczen (filtry
wyjsciowe sinusoidalne lub dv/dt). To pomoze zapewnic¢ prawidtowe dziatanie i bezpie-
czenstwo urzadzenia. W tym celu skontaktowac sie z wykfalifikowanym instalatorem.

Nalezy pamietac, ze wszelkie proby przedtuzania kabla powyzej zalecanej
dlugosci podejmujesz na wtasng odpowiedzialnos¢.



4. WYMAGANIA SRODOWISKOWE

Warunki zewnetrzne maja bezposredni wptyw na dziatanie i niezawodno$¢ urzadzenia.
Z tego wzgledu muszg by¢ spetnione nastepujace warunki:

‘i + Dopuszczalny zakres temperatury otoczenia: od 0°C do +40°C.
+ Uzywanie tylko wewnatrz pomieszczenia.

Instaluj z dala od materiatéw palnych. Istnieje ryzyko wystapienia pozaru.

Instaluj z dala od materiatéw wybuchowych. Istnieje ryzyko wystapienia wybuchu.
Instaluj w miejscach suchych i o dobrej wentylacji.

Instaluj w miejscach poza zasiegiem zaktécen elektromagnetycznych.

Unikaj miejsc zapylonych lub narazonych na dziatanie opitkéw metalu, ktére moga
sie dostac do sterownika.

Urzadzenie IVR-X musi by¢ zamontowane z dala od zrédet ciepta, przedmiotéw
fatwopalnych i wybuchowych oraz na metalowych lub innych niepalnych przed-
miotach.

Jesli IVR-X jest montowany w obudowie ochronnej, obudowa musi mie¢ otwory
wentylacyjne, aby zapewni¢ temperature otoczenia ponizej 40°C; w przeciwnym
razie moze ulec uszkodzeniu na skutek wysokiej temperatury.

Przytrzymaj spéd urzadzenia podczas montazu lub jego przenoszenia, nie trzymaj
tylko za skorupe, aby zapobiec uszkodzeniu lub ztamaniu urzadzenia.

> B >

5. ZASTOSOWANIE

Dziekujemy za wybdr naszych produktéw. Zapewniamy naszym klientom mitg i kompetent-
na obstuge. Nasz inwerter - inteligentny sterownik pompy, model IVR-X jest urzagdzeniem
kontrolnym i zabezpieczajacym do bezposredniego podfaczenia pomp, utrzymujacym
state, zadane cisnienie wody poprzez zmiane predkosci obrotowej silnika pompy. Inwerter
IVR-X stosuje technologie SPWM (sinusoidalna modulacja szerokosci impulséw) i wyso-
kowydajnego wektora przestrzennego uzywajac sterowania V/F VVVF (zmienna predkos¢,
zmienna czestotliwos¢). Dzieki analizie ci$nienia w czasie rzeczywistym inwerter dostosowuje
predkos¢ obrotowg pompy do aktualnego zapotrzebowania systemu. Zmienna predkos¢
obrotowa pompy stabilizuje cisnienie, przez co znacznie oszczedza zuzycie wody oraz pradu.

Przeznaczenie urzadzenia i wymagania montazowe

Urzadzenie IVR-X jest przeznaczone do pracy w systemach wodnych i musi by¢ instalowane
wylacznie przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje techniczne.

Producent zastrzega, ze urzadzenie nie jest przeznaczone do uzytku przez uzytkow-
nikéw koncowych bez udziatu instalatora. Z uwagi na mozliwos¢ wystepowania emisji
elektromagnetycznych, producent zaleca stosowanie ekranowanych przewodéw, odpowied-
niego uziemienia oraz filtréw sieciowych zgodnych z wymaganiami normy EN 61800-3.

. Produkt nie jest urzadzeniem gospodarstwa domowego i nie jest przeznaczony
A \ do samodzielnej instalacji w takim srodowisku.

—



Produkt przeznaczony jest do zastosowan przemystowych, a w szczegdlnosci w obiektach
takich jak: zakfady produkcyjne, fabryki i hale przemystowe, warsztaty i obiekty rzemieslni-
cze, instalacje techniczne budynkéw uzytecznosci publicznej, obiekty rolnicze i hodowlane,
magazyny i centra dystrybucyjne.

Glowne cechy IVR-X, ktdore odrézniaja go od typowych urzadzen sterujacych
wilaczaniem/wytaczaniem:

1. Zwiekszona efektywnos¢ energetyczna. W poréwnaniu z tradycyjnym sposobem system
statego cisnienia wody z przetwornica czestotliwosci oszczedza energie o 30%-60%.

2. Niezawodnos¢ przez wiele lat pracy pompy: sredni moment obrotowy i zuzycie watu sg zmniej-
szone dzieki zmniejszeniu $redniej predkosci, co zapewnia diuzsza Zzywotnos¢ pompy. Funkcja
tagodnego startu i zatrzymania eliminuje uderzenie hydrauliczne (efekt uderzenia hydrau-
licznego to nagtly wzrost cisnienia towarzyszacy szybkiemu zatrzymaniu lub uruchomieniu
przeptywu cieczy).

3. Kompleksowa ochrona: system ma najbardziej kompleksowa technologie ochrony przed prze-
tezeniem, przepigciem, niedopigciem, zwarciem, zablokowaniem wirnika, mozliwos¢ zabezpie-
czenia pompy przed praca na sucho bez koniecznosci instalowania sond/czujnikéw w odwiercie.

4. Zaawansowana technologia: sterowanie algorytmem PID, technologia przeznaczona do
sterowania sterownikiem pompy.

5. Zgodny zwymaganiami bezpieczerstwa produktu CE i spetnia wymagania ochrony $rodowiska.

6. Posiada mozliwo$¢ sterowania praca kilku pomp zasilajacych system.

6. ZALECENIA

Aby zapewni¢ prawidtowa prace i unikna¢ awarii, nalezy przestrzegac¢ nastepujacych zasad:

» Zalecana dtugos¢ przewodu zasilajagcego pompe od falownika nie powinna przekracza¢ 5
metréw. W praktyce w wiekszosci przypadkéw stosowanie przewoddw o wiekszej dtugosci
nie powoduje zadnych probleméw w pracy urzadzenia.

Nalezy jednak pamieta¢, ze przy dtuzszych odcinkach moga wystapic zaktdcenia elek-
tromagnetyczne, ktére w szczegdlnych sytuacjach moga wptywaé na poprawna prace
urzadzen elektronicznych w otoczeniu. W takich przypadkach wymagane sg dodatkowe
rozwigzania techniczne, takie jak:

- filtry wyjsciowe (sinusoidalne lub dv/dt),

- pierscienie ferrytowe na przewodach,

- kabel ekranowany z prawidtowym uziemieniem.

Falownika nie nalezy instalowa¢ w poblizu urzadzen, ktére sg szczegdlnie wrazliwe na
zaktécenia elektryczne, takie jak napedy PLC, panele sterowania, systemy alarmowe.

Uwaga dotyczaca niestandardowych zastosowan

Urzadzenie jest przeznaczone do standardowych instalacji z krotka dtugoscia kabla
miedzy falownikiem a silnikiem.
Zastosowanie w instalacjach nietypowych, uktady z bardzo dtugimi przewodami czy
zasilanie z sieci o niestabilnych parametrach, moze powodowa¢ zaktécenia w pracy
falownika lub prowadzic do jego uszkodzenia.
W takich przypadkach zaleca sie wczesniejsza konsultacje z wykwalifikowanym instalatorem.



é Instalacje, ktére nie s zgodne z powyzszymi zaleceniami, moga skutkowac brakiem
mozliwosci zapewnienia wsparcia technicznego i serwisowego.

Przykladowe rozwigzania w przypadku wystapienia probleméw

Filtr
Kabel Kabel Kabel
— IVR-X
sieciowy ekranowany ekranowany

Obudowa studni —| — Puszka
Kabel pompy przytaczeniowa

Rura PE
Zawor zwrotny
Pompa
gtebinowa
7. PARAMETRY TECHNICZNE
Nabiecie| Moc | Rozmiar (mm) |siinikc| . . . — IVRX
apiecie (KW) (KW) yjasninie ode| -
H | W |D
Ustawienie Napiecie wejéciowe | 1x230V + 15% 50/60 Hz
fabryczne
o t022kW, Napiecie wyjéciowe | 3230V 0-50/60 Hz
Wejscie ktére mozna
X230V 5 5 1510 | 146 (121 | 2,2 | regulowac |y 0,75 kW-2,2 kW
Wyjscie Za pomocy
3x230V F2,00, ]
0= 0,75 kW Pobér 4,5-10 A
1=1,5kw
2=2,2kwW Klasa szczelnosci IP54
Wymiary
200.0
= = @
EEEEE 1o 5
Doeod
L \.

(Jednostka: mm)




PROCEDURA INSTALACIJI

8.

1. Zdejmij tylna ptyte falownika

2. Zamontuj tylna ptyte do pompy

3. Zamontuj falownik do plyty

4. Instalacja zakoriczona




9. SCHEMAT OKABLOWANIA OBWODU GLOWNEGO
I ZACISKOW STERUJACYCH

Zasilanie L V) Pompa
230V
N
S PE w
Start i stop DI
terminala DC: 5--24V
DI2 +VO
Sygnat braku DC: 0-10V/4-20 mA
o "
Terminal S+ GND
komunikacyjny Rézne typy czujnikéw mozna
S- wybra¢ w parametrze P0-04

10. TERMINALE STERUJACE

Zaciski sterujace

Sposdb okablowania zaciskéw sterujgcych to okablowanie wewnetrzne zaciskow lub
podfaczenie zewnetrznych przewodéw, wyprowadzonych za pomoca dtawic elektrycznych.

DI DI2 GND | +VO Al S+ S-
Opis terminali
Synjbol Nazwa terminala Dane techniczne
zacisku
DI Wielofunkcyjny zacisk Wiaczone po podtaczeniu do GND; Wytaczone po otwarciu
wejsciowy 1 !
DI2 Wielofunkcyjny zacisk Wigczone po podtaczeniu do GND; Wytaczone po otwarciu
wejéciowy 2 a po podiy oA P
o Jest to analogowy zacisk wejsciowy napiecia 0 ~ 10V lub
Al \zl\e/l?izgﬁ analogowe analogowy zacisk wejsciowy pradu 4-20 mA, wybierany za
pomoca kodéw funkcyjnych
O Dodatni zacisk mocy Regulowana moc + 5V ~ + 24 V; Wartos¢ napiecia
analogowej wyjsciowego jest ustawiana za pomoca kodow funkgji
GND Ujemny zacisk zasilania | Referencyjny potencjat zerowy regulowanej mocy
analogowego +5V~+24V
S+ Standardowy terminal Standardowy, izolowany interfejs komunikacyjny 485.

S— komunikacyjny RS485 Prosze uzy¢ skretki lub przewodu ekranowanego




11. PODLACZENIE CZUJNIKOW

Wedtlug terminala:

+ +VO ---5~24V Zacisk zasilania dla przeno$nego manometru/przetwornika cisnienia

+ Al---0~10V Zacisk wejsciowy sygnatu analogowego (typ sprzezenia zwrotnego napiecia)
lub zacisk wejsciowy sygnatu 4 ~ 20 mA (typ sprzezenia zwrotnego pradu)

+ GND - 5~24V Wspdlny zacisk sygnatowy

Konfiguracja czujnika

Domyslnie uzywany jest czujnik cisnienia typu pradowego, sygnat wyjsciowy wynosi
4~20mA, ktdry jest dotaczany z IVR-X.

Jezeli uzywasz innych czujnikéw, zapoznaj sie z parametrami ustawiers P0-03, P0-04, P0-05.

Falownik mozna podtaczy¢ do manometru lub przetwornika cisnienia.

Podfgczenie przewodéw wedtug ponizszych schematow:

1) Manometr przenosny: napiecie robocze 10V DC, wyjscie 0~10V DC. Metoda okablowania
jest pokazana jak ponizej:

VO |GND|AlN

N A
2|2 | |4

Zdalny manometr

1.0 MPa

2) Przetwornik cisnienia: zakres napiecia roboczego 10~30V, wyjscie 4~20 mA. Metoda
okablowania jest pokazana ponizej:

Przetwornik cisnienia
pradu

Model:  PT xxx
Moc:  24VDC

Zasieg: 0-1 MPa
Wyjscie: 4-20 mA

VO |GND|AIN

N N— Y —
LA\ 2l

2|
=N

Przewdd sygnatowy: czarny

Przewdd zasilajacy: czerwony

Uwagi: Falownik IVR-X jest wyposazony w dedykowany czujnik (czerwony kabel do
terminala +VO; czarny kabel do terminala Al).




12. PANEL STEROWANIA

©

RUN/STOP Running Manual DOWN

Nazwa Definicja i instrukcja obstugi

Przycisk ,MENU" Przytrzymaj 2 s, aby wejs¢ w menu ustawienia

Uruchomienie/zatrzymanie pompy/ ponowne

Przycisk ,RUN/ STOP uruchomienie po wykryciu btedu

Przycisk ,W GORE” Zwiekszanie parametru
Przycisk W DOY” Zmniejszanie parametru
Wskaznik " Wskaznik ci$nienia docelowego
J1arget pressure’

Wskaznik

Current pressure” Wskaznik cisnienia aktualnego

Wskaznik pracy:
Wskaznik ,Running” Ciagte Swiatto - Praca pompy
Migajace Swiatto - Pompa w trybie uspienia

Wskaznik ,Alarm” Wskaznik sygnalizujacy awarie

Gdy ustawiono P0-44 = 1 tryb kontroli predkosci,
Wskaznik ,Manual” lampka kontrolna jest wtaczona, inne tryby sa
wylaczone




13. OBSLUGA

1. Wiaczenie falownika:
Po wiaczeniu IVR-X przechodzi w tryb gotowosci. Nacisnij ,+" lub ,-" przez 3 sek,
aby zmienic ustawione cis$nienie. Podczas pracy po lewej stronie wyswietlane jest
cisnienie docelowe oraz po prawej aktualne panujace w instalacji.

2. Ustawienia:
Aby wejs¢ w ustawienia, nacisnij i przytrzymaj przycisk,,MENU" przez 2 sek.
Po wybraniu odpowiedniej grupy parametru np. PO wcisnij,RUN’, aby wejs¢ w dana
grupe. Wybierz parametr P0-00 (Ustawienie cisnienia) nacisnij ,RUN’ aby w niego
wejs¢ i za pomoca przyciskéw ,+"i,-" ustawic zadany parametr i zatwierdzi¢ wciskajac
+,RUN". Po ustawieniu parametru nacisnij dwa razy ,MENU’, aby wyjs¢ z ustawiania
parametru i powrdéci¢ do trybu wyswietlania statusu.

Informacja: Parametr oznaczony symbolem,®”, moze by¢ zmieniony tylko, gdy pompa
jest zatrzymana. Parametry oznaczone symbolem,O" to rzeczywiste wykryte i zare-
jestrowane wartosci, ktérych nie mozna modyfikowac.

3. Wyswietlanie alarmu:

Automatycznie przechodzi do wyswietlania kodu btedu w przypadku wystapienia
usterki lub ostrzezenia. Po usunieciu usterki nacisnij,,RUN/STOP’, aby zresetowac
i przywroci¢ normalng prace.

Przyktad zmiany parametru P0.02z0na 1:

e Uwaga: Jezeli wartos¢
0. 00 s?zc,;mzj xﬁNU 1 moze byc¢ wieksza niz 1, wciskaj +,
) aby zwiekszy¢ parametr

®

Syswietlana grupa
parametru

PO

Kolejny parametr z grupy PO

©
o
i‘

Ustaw inny parametr
z grupy PO za pomoca +/-

@

Syswietlany
PO. 00 | phrvmet

Kolejny parametr z grupy PO

Ustaw inny parametr
z grupy PO za pomoca +/-

E

PO. 02

OO ®

Stan zatrzymania
(czestotliwos¢ 50 Hz)

o

H-® " ®

©
o
o

11O OH®

Uwagi: 0.1 MPa = 100k Pa = 1 bar = 1 kgf/cm?

14




14. SCHEMAT PODLACZENIA POMPY

- Podtaczenie kabli musi by¢ wykonane przez fachowca.

- Prace z kablami musza by¢ wykonywane przy wytaczonym zasilaniu.

- Upewnij sie, ze kable sg podtaczone wtasciwie i sprawdz napiecie w sieci, zanim
podtaczysz zasilanie.

- Prosze nie przeprowadzac testéw na przebicie inwertera.

- Upewnij sie, ze zacisk uziemiajacy jest podfaczony.

Schemat podiaczenia pomp zasilanych 1x230V
Zasilanie podpig¢ pod zaciski LiN
Pompe podpinamy pod zaciski UiV (W zostaje puste)

. N g L s Zbiornik
Uziemienie @ zasilania, oraz pompy do zaciskéw PE Wyréwnawezy
Manometr
Pompa wodna
L —
N — \'J
w Rura ttoczna
Zawor zwrotny
Czerwony
+Vo Czujnik
Al Czarny cisnienia

Po podtaczeniu nalezy wejs¢ w parametr P1-42 i przestawic na 1.

Schemat podiaczenia pomp zasilanych 3x230V
Zasilanie podpig¢ pod zaciski L i N
Pompe podpinamy pod zaciski UV W

. I o L Zbiornik
Uziemienie @ zasilania oraz pompy do zaciskéw PE wyrGwnawezy
Manometr
Pompa wodna
L — u
N — \')
w Zawor zwrotny Rura tloczna
Czerwony
+vo Czujnik
ANl Czarny cisnienia

W tym przypadku mozemy podpiac¢ pompy tréjfazowe 400 V z mozliwoscig przetaczenia
gwiazda/trojkat. W tym celu otworzy¢ puszke silnika i zmieni¢ podtaczenie w kostce
przytaczeniowej z gwiazdy 400 V na tréjkat 230 V.

A(zso ) __oov)

w2Qu2 QVv2 QOO
Po podtaczeniu nalezy wejs¢ w parametr P1-42 w2 vz V2

i przestawi¢ na 0. U1t Qv Owi ?m ?w ?w1
Po podpieciu sprawdzi¢ kierunek obrotéw pompy
ewentualnie zmienic¢ parametr P0-02.




Instalacja

‘i Montaz urzadzenia powinna dokonac¢ osoba posiadajaca odpowiednig wiedze
i kwalifikacje.

Dobor zbiornika do instalacji:

Zalecane jest dobranie zbiornika o pojemnosci okoto 10% wydajnosci pompy, np.:
Pompa ma wydajnos¢ 100 I/min, zbiornik jaki powinien by¢ to 8-12 1.

Cisnienie w zbiorniku dostosowac do 60% cisnienia docelowego ustawionego na IVR-X.

Przyktad:
Cisnienie docelowe ustawione jest na 4 bar,
Cisnienie w zbiorniku 4 bar x 60% = 2,4 bar.

Zalecana maksymalna dtugosc¢ przedtuzenia kabla czujnika: 2 m (kabel ekranowany).

15. TRYB WIELOPOMPOWY

Przyktad pofaczenia zestawu dwu pompowego - pompa gtéwna oraz pompa pomochnicza.

Zasilane pompy 3x230 V.

L
N
N L N L
S+ S+ S+ S+
S S S- S
+VO +\'IA
Al Al
Uuvw Uuvw
Zawor
zwrotny
Gtéwna Pompa
pompa pomocnicza Zbiornik
Rirociag wyréwnawczy
s$acy Czujnik - Czujnik -
cisnienia ) cisnienia
Zawor
Zawor — zwrotny —
zwrotny
Rurociag ttoczny




Dla ukfadu z dwiema pompami potacz terminale S+ z S+, a S- z S- pomiedzy falownikami

Sprawdz kierunek obrotéw silnika (dotyczy silnikow tréjfazowych), ewentualnie zmien pa-
rametr PO-02.

Na falowniku gtéwnym ustaw P0-47 na 2.
Na falowniku podrzednym ustaw P-047 na 11.

Jesli chcesz, aby jeden z falownikéw podrzednych mogt przejac funkcje jednostki gtéwnej,
zainstaluj réwniez czujnik cisnienia na tym falowniku i ustaw P1-00 na 2.

1. Sterowanie wieloma pompami - do pracy dwdch urzadzen nadrzednych i maks. 6 urza-
dzen pomocniczych (urzadzenie nadrzedne zapasowe dziata jako urzadzenie podrzedne).

2. Wszystkie napedy sa potaczone ztagczem komunikacyjnym RS485. Urzadzenie gtéwne,
wykrywa cisnienie wody w rurze za pomoca przetwornicy cisnienia i wysyta sygnat ci-
$nienia do urzadzen pomocniczych i automatycznie steruje urzagdzeniami pomocniczymi
w celu ich uruchomienia lub zatrzymania oraz stanu regulatora PID zgodnie z warunkami
cisnienia wody.

3. Gdy urzadzenie gtéwne nie zadziata, urzadzenie nadrzedne zapasowe automatycznie
zastapi gtéwne przejmujac sterowanie catym uktadem; gdy jakikolwiek naped pomocniczy
nie dziata, uktad go po prostu omija i uruchamia nastepny, zapewniajac automatyczne
przetaczanie grupy pomp.

4. Pompy moga pracowac naprzemiennie (domysinie 8 godzin), aby zréwnowazy¢ czas
pracy kazdej pompy i przedtuzyc¢ okres uzytecznosci catego urzadzenia.

Procedura ustawien falownikéw trybie wielopompowym

Typ systemu Pompanr1 |Pompanr2 |Pompanr3 |Pompanr4 |Pompanr5 |Pompanré

(gtéwna) | (pomocnicza) | (p nicza) | (p nicza) | (p nicza) | (p nicza)
Pracajednel | po-47=1 - - - - -
Proce dwdch | po.47-2 | po-47=11 - - - -
gfrff;o tzech | po47-3 | po-47=11 | PO-47=12 - - -
gfr;ap czterech | po 474 | poa7=11 | PO-47=12 | PO-47=13 - -
gfg‘p PieciU | po.47=5 | P0-47=11 | P0-47=12 | P0-47=13 | P0-47=14

Praca szesciu
pomp

P0-47=6 P0-47=11 P0-47=12 P0-47=13 P0-47=14 P0-47=15




16. PROGRAMOWANIE | PARAMETRY

Biorac pod uwage przyktad powszechnie uzywane parametry P0.00-P0.03, ponizej
procedura nastaw:

Ustawienie ci$nienia docelowego P0-00:

&

| 3.0 —=| PO| —=| P0.00| —=|  3.0]

[P -

4.0/ —=| P0.01|—=| PO| —=| 4.0

OC

Ustawienie zalaczenia pompy po spadku ci$nienia o wartos¢ ustawiong P0-01:

S Q)

| 4.0 —=| PO| —=| P0.00| —=| PO.01|—| 0.3@®

L| 0.4|—=| P0. 02| —| PO| —~| 4.0

Ustawienie kierunku obrotéw silnika w przypadku pomp tréjfazowych P0-02:

o) ®HE
| 4.0 —=|  PO|—=[ PO.00|—=| PO.02|—=| o|@

PECRNC

1|—=| P0.03| —| PO| —~| 4.0




Ustawienie zakresu czujnika P0-03:

S )

| 40— PO| —=| P0. 00| —=| PO. 03| —| 10| —

OC
SRS

| 16| —=| P0. 04| —| PO| —=| 4.0

Uwaga: dostosowac zakres wzgledem czujnika. Jesli na czujniku jest 10 bar, to parametr
P0-03 ustawi¢ na 10.

Uwaga:

%" Parametr mozna modyfikowa¢ zaréwno w stanie czuwania, jak i pracy.

X" Nie mozna zmodyfikowaé parametru w stanie operacyjnym.

,®": Parametr jest rzeczywistg wykryta i zarejestrowana wartoscia, ktérej nie mozna zmo-
dyfikowac.

Grupa parametréw cisnienia i ochrony

Kod . Ustawienie p Poziom q
e Opis zakresu Jednostka | Domysiny modyfikacji Uwagi
po-op | Ustawienie 1.0~P0-21 0.1 bar 30 e
cisnienia
Uruchomienie
P0-01 Odchylenie 0.0~P0-00 0.1 bar 03 % pompy po spadku
cisnienia cisnienia o ta
wartos¢.
0:Ten sam Kierunek
P0-02 Wybor kierunku | kierunek 1 0 bxe obrotu silnika
pracy 1: Przeciwny .
N tréjfazowego
kierunek
P0-03 Zakres czujnika | 1.0~200.0 0.1 bar 10.0 Pie
Mozna wybrac
0:4-20 mA/24V rézne tryby
Typ sprzezenia 1:4-20mA/10V w zaleznosci od
P0-04 zwrotnego 2:0-10V 1 0 ¢ zastosowanego
czujnika 3:05-45V sygnatu sprzezenia
4:0-5V zwrotnego
czujnika




Kod

Ustawienie

Poziom

parametru e zakresu e Y modyfikacji Rags
Wspétczynnik
P0-05 kalibracji 0.750~1.250 0.001 1.000 Pig
cisnienia
Wzmocnienie
P0-06 proporcjonalne | 0.750 ~1.250 0.001 1.000 Yo
P1
P0-07 Czas integracjil1 | 0.00s~10.00s 0.01s 0.50s Yo
0: wyt.
1:Tryb
P0-08 Wybor funkeji PID|  u$pienia 1 1 1 Pie
2:Tryb
uspienia 2
Opdznienie
P0-09 uépienia PID 0.0s~100.0s 0.1s 5.0 Yo
Opodznienie
PO-10 wybudzenia PID 0.05~1000s 0.1s 3.0 hig
Opdznienie
P0-09 uépienia PID 0.05~100.0's 0.1s 5.0 pie
Opédznienie
P0-10 wybudzenia PID 0.05~100.0s 0.1s 3.0 Pie
Jesli czestotliwosé
P1.31 ~géma jest nizsza niz ta
Czestotliwos¢ : Ay czestotliwos¢,
PO-11 ont, PID czestotliwosc 0.01 Hz 30.00 P urzadzenie
graniczna przejdzie w stan
usdpienia
Czas pracy PID
z czestotliwoscig
P0-12 podtrzymania 0.0s~1200s 0.1s 5.0 Pie
niskiej
czestotliwosci
Ci$nienie
PO-13 odchyleniasnu | 0.0 bar ~1.0 bar 0.1 bar 0.2 A

PID




Kod Ustawienie Poziom

parametru e zakresu e Y modyfikacji Rags

Po wtaczeniu

e uruchomi sie
automatycznie po

wigczeniu zasilania

Wiacz funkcje
PO-14 automatycznego
startu

0: wyt.
1:wh.

Opodznienie
automatycznego
PO-15 startu po 0.0~100.0 0.1s 5.0 PAg
wilaczeniu
zasilania

Funkcja przeciw | 0: wyt. 1 0 ¥

PO-16 zamarzaniu 1: wh.

Czestotliwos¢

_ pracy przy b1
PO-17 funkeji przeciw 0.0~P1-06 0.01 Hz 10.00 A

zamarzaniu

Czas pracy
PO-18 funkcji przeciw | 0~1000 1s 60 P
zamarzaniu

Cykl dziatania
pracy funkcji
przeciw
zamarzaniu

PO-19 0~1000 1s 300 DAg

Wspétczynnik
P0-20 wielkosci 0.1~100.0 0.1 5.0 hig
wycieku

Wartos¢
nastawy alarmu
wysokiego
cisnienia

PO-21 P0.00 ~P0.08 0.1 bar 9.0 P

Czas opdznienia

alarmu
wysokiego 0.0~120.0 0.1s 3.0 Pie

napiecia

P0-22

Wartos¢ nastawy
P0-23 alarmu niskiego | 0.0 ~P0.00 0.1 bar 0.0 PAe
cisnienia

Czas opdznienia
P0-24 alarmu niskiego | 0.0~120.0 0.1s 3.0 Pie
napiecia




Kod . Ustawienie 1 Poziom "
parametru Opis zakresu Jednostka | Domyslny |~ yfikacji Uwagi
0: wyh.
1: Ocena
niedoboru
wody w
zaleznosci od
czestotliwosci
ipradu
Funkcja ochrony | 2: Ocena po
P0-25 przed brakiem czestotliwosci 1 2 DA
wody i ci$nieniu
3:Ocena
niedoboru
wody na
podstawie
czestotliwosci,
pradu
i ci$nienia
Pré . Niedobér wody
r6g wykrywania bedzie ocenian
P0-26 | usterekbraku | 0.0~P0-00 0.1 bar 05 e cazie Y
wody p.c’>n_|zej.tego
cisnienia
Czestotliwosc Wiecej niz ta
testowania 0~Gorna czestotliwosc
P0-27 ochrony przed czestotliwo$¢ 0.01 Hz 4800 * bedzie ocenia¢
brakiem wody niedobér wody
Procent pradu .Gdy prq.d.roboczy
wykrywania o ¥ Je.s.t mnlejs‘zjy
P0-28 ochrony przed 0~100.0 0.1% 40.0 niz te_n prad,
brakiem wody ocenia sie tojako
niedobér wody
Po spetnieniu
Czas wykrywania warunku wykrycia
P0-29 ochrony przed 0.0~00.0 0.1s 60.0 pi¢ braku wody, alarm
brakiem wody wiaczy sie po tym
czasie
Zabezpieczenie Po zgtoszeniu
przed brakiem usterki braku
wody, wody, po tym
P0-30 automatyczne 0~9999 1 min 15 pig opdznieniu
opodznienie czasowym,
ponownego falownik resetuje
uruchomienia kod btedu
P0-31 PID Tempo snu 0~30 1 9 pie




Kod . Ustawienie 1 Poziom "
parametru e zakresu e Y modyfikacji Rags
Gdy cisnienie
Ciénienie wylotowe wody
wykrywania jest wieksze
P0-32 wi/) d Y 0.0 ~P0.00 0.1 bar 1.0 DA niz ta wartos¢,
do {);lwa' cei usterka zostanie
P Jace) zresetowana po
op6znieniu PO-30
. Czas wykrywania
P0-33 doplywu wody 0.0~100.0 0.1s 20.0 Pie
Al Minimalne
P0-34 napiecie 0.00V~+10.00V 0.01V 2.00V Pie
wejsciowe
Al Maksymalne
P0-35 napiecie 000V~+1000V | 0.01V 10.00V Yo
wejsciowe
Czas
P0-36 prayspieszenia 1 | 005~ 10005 0.1s 20s pAe
P0-37 Czas zwalniania 1 | 0.0s~100.0s 0.1s 20s PA¢
0: Brak operacji
1: Przywrdé
parametry
fabryczne, z
PO-38 Inlqallzac!a wquczem’em 1 0 *
parametrow parametrow
silnika
2: Wyczysé
informacje
o rekordzie
0: Parametr
. nie jest
PO-39 Blokada funkgji zablokowany 1 0 e
parametru
1: Blokada
parametréw
P0-40 Zepsuty rekord 0-50 1 0.0 [
PO-41 Temperatura °
radiatora
po-gp | Numerwersi 1.000 °
oprogramowania




Kod
parametru

Opis

Ustawienie
zakresu

Jednostka

Domysiny

Poziom
modyfikacji

Uwagi

PO-43

Gtéwne zrédto
czestotliwosci X
wybér

0: Ustawienie
cyfrowe (brak
pamieci po
wytaczeniu
zasilania)

: Ustawienie
cyfrowe
(pamiec
po awarii
zasilania)

2: Potencjometr
klawiatury

3:Aln

4: Polecenie
wielu
predkosci

5: Prosty
sterownik PLC

6: Ustawienie
cyfrowe (brak
pamieci po
wylgczeniu
zasilania)

7: Ustawienie
cyfrowe (brak
pamieci po
wytaczeniu
zasilania)

8: Czujnik PID

9: Ustawienia
komunikagji

PO-44

Tryb pracy
systemu

0: Tryb statego
napiecia

1: Tryb statej
predkosci

Dostosuj te
wartos$¢, aby
zmieni¢ tryb pracy

PO-45

Tryb
wyswietlania
ci$nienia

0: ogolny
wyswietlacz

1: Niezalezny
wyswietlacz

PO-47

Wybér makra
aplikacji

Szczegotowe
informacje
mozna znalez¢

w tabeli ustawien
parametréw makr




17. CZESTOTLIWOSCIPOMOCNICZA GRUPA FUNKCYJNA

Kod . Ustawienie a Poziom "
parametru ORE zakresu e modyfikacji Uwagi
Wybor wielu 0: zatrzymanie
) akcji hosta . ”
P1-00 podrzednego 1: Stata predkoé¢ 1 0 Pie
w trybie slave 2: State ci$nienie
Wybor wielu 0: pomocniczy
P1-01 trybow sieci , 1 0 [ ]
online 1: gtowny
Liczba
P1-02 wieloliniowych 0~5 1 0 °
maszyn
pomocniczych
0: Sterowanie
gtéwne
i pomocnicze
z wieloma
pompami
1: Sterowanie
" . synchroniczne
P1-03 Wiele tryb6w zwieloma 1 0 pie
pracy online X
pompami
2: Wiele
pomp, jedno
uzycie i jedno
sterowanie
w trybie
czuwania
Czas interwatu 0 min ~ . .
P1-04 obrotu wielu linii | 2000 min 1 min 240 min ks
Maksymalna
P1-05 | czestotliwose | 2000HZ~ 01Hz | 5000Hz *
A 400.00 Hz
wyjsciowa
Dolna
czestotliwos¢ Maksymalny
. graniczna
pios | SMa | pro7~ 01Hz | 50.00Hz Pie regulowany zakres
czestotliwos¢ czestotliwosci
Maksymalna maszyn
czestotliwos¢ yny
P1-05




Kod

Ustawienie

Poziom

parametru e zakresu e Y modyfikacji Rags
Dolna 0,00 Hz~gérna
P1-07 czestotliwos¢ czestotliwoé¢ 0.1Hz 0.00 Hz Pie
graniczna graniczna P1-06
0: uruchom
przy dolnym
Czestotliwos¢ limicie
jest nizsza niz czestotliwosci
P1-08 dolna granica 1: Zamkniecie 1 0 PA¢
czestotliwosci
dziatania 2:Praca
z zerowq
predkoscia
Czestotliwos¢ 1.0 kHz ~
P1-09 nosna 16.0 kidz 0.1 kHz 8.0 kHz *
Wartosc
pr-io | Wyknwania 56 q000v 0.01V 0.20 g
utraty sprzezenia
zwrotnego PID
Czas wykrywania
P1-11 utraty sprzezenia | 0.05~100.0's 0.1s 300 Yo
zwrotnego PID
Wybér moc: 0~0.75 kW
P12 | oY 1:1.5 kW 1 2 *
2:2.2 kW
Moc
P1-13 zZnamionowa 0.1 kW ~2.2 kW 0.1 kw 2.2 Y
silnika
Czestotliwos¢ 0-Maksymalna
P1-14 znamionowa czestotliwos¢ 0.1 Hz 50.00 *
silnika P1-05
Napiecie
P1-15 znamionowe 0-380V 1 220 *
silnika
Prad
P1-16 Znamionowy 1.00-10.00 0.01A 9.60 *
silnika
pra7 | Hasto 0~65000 1 0 Pie

uzytkownika




Kod . Ustawienie 1 Poziom "
parametru e zakresu e Y modyfikacji Rags
0: Brak funkgji
: Wybér funkgji 1: Przéd
P1-18 terminala DI1 biegnacy do ! ! *
przodu
-10:
. " Zewnetrzne
Wybér funkgji L .
P1-19 terminala D12 wejécie u§terk| 1 10 Y
(normalnie
otwarte)
P1-20 z’;:vzvgila 00005~1000s | 0.001s | 0010s Y
pro1 | DWhaczazas o5 15005 01s 105 ¥
opodznienia
Py | DR2Whaczazas | o5 15005 01s 105 ¥
opo6znienia
pra3 | DIWvaczazas 1450 40005 01s 00s A
opoznienia
prag | D2Wvczazas |40 40005 01s 00s A
opo6znienia
Czasy
P1-25 automatycznego | o 1 5 e
resetowania
usterek
Czas
Pi26 | dutomatycznego | 4, 40005 01s 3005 Y
resetowania
usterki
0: Wentylator
chtodzacy
pracuje, gdy
. silnik pracuje
Sterowanie )
P1-27 wentylatorem 1: ) 1 1 Pie
chtodzacym Automatycznie
dziata
w zaleznosci od
temperatury
grzejnika




Kod

Ustawienie

Poziom

parametru e zakresu e Y modyfikacji Rags
0: Zwolnij, aby
} Tryb sie zatrzymac
P1-28 zatrzymania 1: Normalne ! 0 *
zatrzymanie
Czestotliwosc ?r’lgistn;Ina
P1-29 | ustawiania ymamna 001Hz | 50.00Hz PAS
Klawiatury czestotliwos¢
P1-05
0: Pozytywny
Kierunek efekt
P1-30 ) I 1 0
dziatania PID 1: Przeciwdziata- *
nie
Czestotliwos¢
zatrzymania
P1-31 niskiej 0.00 Hz~50 Hz 0.01 Hz 20.00 pi¢
czestotliwosci
PID
Cykl wykrywania W tym momencie
p1-32 | YWY 0.0~1000.0 01s 300 % urzadzenie
wykrywa uspienie
0: CPWM
P1-33 Tryb PWM 1: Przetaczanie ] 1 +*
CPWM
i DPWM
0: Kanat
sterowania
panelu
operacyjnego
(dioda LED
wytaczona)
o
| dpssds | |10 |y meney
P (dioda LED ! )
i zatrzymywania
wigczona)
2: Kanat
polecen
komunikacji
przez port
szeregowy
(dioda LED)
P1-35 Adres lokalny 1~6, 0 to adres 1 1 PAg

rozgtoszeniowy




Kod . Ustawienie 1 Poziom "
parametru s zakresu e Y modyfikacji Rags
0: 4800 bPS
Szybkos¢ 1: 9600 bPS
P1-36 | transmisji 2:19200 bPS ! ! *
3:38400 bPS
0: Brak
parzystosci
(8.N.1)
1: Parzystos¢
P1-37 Format danych nieparzystosci 1 0 PG
operacyjnej
8.0.1)
2: Parzystos$c
(8.E.1)
Opodznienie 0ms~20ms
P1-38 | dpowiedzi (0~200 ms) 1ms 2 w
0: Silnik
¢ tréjfazow
praz | Wybortypu oltazowy 1 0 *
silnika 1: Silnik
jednofazowy
Stosunek zwojow
uzwojenia
pr43 | gtownego 10~200 1 100 *
i pomocniczego
silnika
jednofazowego
Wspétczynnik
korekgji
P1-44 pradu silnika 50~200 1 150 Yo
jednofazowego
Czasy
resetowania
P1-45 ochrony przed 0~9999 1 10 P
brakiem wody
; 0: nie jest
P1-47 Ukryty wybor ukryte 1 1 e
parametru
1: ukryty




18. PROGRAMOWANIE OPIS PARAMETROW

Kod Opis Ustaw zakres Jednostka | Domyslny | Uwagi
parametru
P0.00 Ustawienie cisnienia 0.0~P0.03 bar 3.0
P0.03 Zakres czujnika 0.0~200.0 bar 100 Maksymalny zasieg
czujnika
0: Napiecie
T L zwrotne
yp sprzezenia .
P0.04 zwrotnego czujnika 1:Biezaca !
informacja
zwrotna

P0.03 to zasieg czujnika. Typowy zakres to 1 MPa, a mianowicie 10,0 bar.

P0.00 to wartos¢ cisnienia w sieci rurociggéw. Jesli P0,00 = 3,0 bar, po uruchomieniu inteli-
gentnego sterownika pompy, cisnienie w sieci rurociggéw utrzymuje sie na statym poziomie
3,0 bar.

Odchylenie cisnienia Wartos¢, ktdra jest
P0.01 0.0 ~P0.00 bar 0.3 nizsza niz ustawione
poczatkowego e
cisnienie PID
Opdznienie Opéznienie
P0.10 wykrywania 0.0 ~100.0 s 3.0 wykrywania
wybudzenia PID wybudzenia PID

Czujnik ogdlny jest w typie pradowym.

Metoda okablowania IVR-X jest podobna do przetwornika cisnienia, podtaczonego do ter-
minala Al jako sprzezenie zwrotne ci$nienia: jesli uzywany jest czujnik napiecia, zmodyfikuj
P0.04 na 0. Metoda okablowania IVR-X jest podobna do przenosnego manometru, podta-
czonego do terminala Al jako sprzezenie zwrotne cisnienia.

Gdy wartosc sprzezenia zwrotnego jest mniejsza lub réwna ustawionemus cisnieniu minus
cisnienie poczatkowe PID (P0.00-P0.01) i utrzymuje stan w ustawionym czasie P0.10,
regulacja PID zostanie wznowiona.

Na przyktad, gdy P0.00 = 3, P0.01 = 0.3, P0.10 = 5.0, jesli wartosc¢ sprzezenia zwrotnego jest
mniejsza lub réwna 2.7, a czas jest dtuzszy niz 5 sekund, regulacja PID zostanie wznowiona.
Gdy bedzie wiekszy niz 2.7, czas zostanie przeliczony.

) - 0: Naprzod Zmodyfikuj ten o
P0.02 Kierunek pracy silnika 0 parametr, aby zmieni¢
1: Do tytu kierunek pracy

Przy pierwszym uzyciu potwierdz kierunek obrotéw silnika. Wymiert dowolne dwie linie
wyjsciowej linii zasilajacej U, V, W lub zmodyfikuj parametr P0.02, aby zmieni¢ kierunek
obrotéw silnika.

30




Im wigkszy parametr, tym szybsza
reakcja systemu cisnieniowego.
Proporcjf)naflne 0.0~100.0 % 2 Jed.nak gdy jest us?awiony zbyt
wzmocnienie duzy, system bedzie oscylowat.
Dostosuj go do réznych systeméw
zaopatrzenia w wode.

P0.06

Metoda regulacji:

Jesli parametry fabryczne nie spetniajag wymagan, dostosuj parametry precyzyjnie. Najpierw
zwieksz proporcjonalne wzmocnienie, aby upewni¢ sig, ze system nie bedzie oscylowat.

Uwaga: niewtasciwe ustawienie parametréw P0.06 spowoduje ogromne przeregulowanie
predkosci, a nawet btad przepiecia w przypadku przeregulowania zwrotnego.

0: Nieprawidtowy
P0.08 PID Wybory uspienia 0~2 2 1:Tryb uspienia 1
2:Tryb uspienia 2
Przy matym zuzyciu wody, jesli
zatrzymanie jest powolne lub
P nie moze sie zatrzymac, zmniejsz
P0.09 PID Opoznienie 0.0~120.0 s 10 | wartoé¢; Jedli zatrzymuje sie
wykrywania u$pienia ) .
z wyprzedzeniem lub czesto sie
uruchamia i zatrzymuje, zwigksz
wartos¢.
PID Opéznienie P .
P0.10 wykrywania 0.0~120.0 s 10 Z'D Opéznienie wykrywania wybu-
B zenia.
wybudzenia
PID Czestotliwos¢ PID Dziata z czestotliwoscig wstrzy-
PO.11 wstrzymania niskiego 0.0~60.0 Hz 35.00 | mywania niskiego poziomu uspienia.
poziomu uspienia Po czasie P0,12 PID uspiony.
Czas pracy przy
PO.12 niskiej czestqtllwosa 0.0~3600 s 30
utrzymywania
ci$nienia
Jedli cisnienie sprzezenia zwrotne-
PID Ci$nienie go miesci sie w zakresie odchylen
P0.13 IR bar 0.1 . 7
odchylenia uspienia od normy, nalezy dostosowac ten
parametr.

Po wybraniu trybu uspienia 1 wedtug parametru P0.08 IVR-X wykryje, czy cisnienie sprzeze-
nia zwrotnego jest wyzsze niz ustawione cisnienie. Jesli tak, IVR-X rozpocznie wykrywanie
uspienia. Po opdznieniu wykrywania uspienia PID ustawionym przez P0.09, jedli cisnienie
sprzezenia zwrotnego jest nadal wyzsze niz ustawione cisnienie, IVR-X bedzie stopniowo
zmniejsza¢ czestotliwos¢ wyjsciowa do czestotliwosci utrzymywania niskiego poziomu
wykrywania uspienia ustawionej przez P0.11.




Po wykryciu czasu oczekiwania na niski poziom czestotliwosci utrzymywania w trybie
uspienia, jesli cisnienie sprzezenia zwrotnego jest nadal wyzsze niz ustawione ci$nienie,
IVR-X zmniejsza czestotliwos¢ wyjsciowa do 0 Hz i przechodzi w stan czuwania.

Jesli w powyzszym procesie cisnienie sprzezenia zwrotnego jest nizsze niz ustawione ci$nie-
nie, IVR-X oceni jako nieprawidtowe wykrycie uspienia i powréci do stanu regulacji PID do
zwigkszenia cisnienia.

Po przejsciu IVR-X w stan czuwania, jesli ciSnienie sprzezenia zwrotnego jest nizsze niz prég
uspienia PID, IVR-X rozpocznie wykrywanie wybudzenia. Po opdznieniu wykrycia wybudze-
nia PID ustawionym przez P0.10, jesli ci$nienie sprzezenia zwrotnego jest nadal nizsze niz
prog cisnienia wybudzenia, budzenie sie powiedzie i IVR-X powrdci do stanu regulacji PID;
W przeciwnym razie wznawianie nie powiedzie sie. Zbyt wysoki prég uspienia PID moze
powodowac czeste uruchamianie i zatrzymywanie IVR-X. Zbyt niski prég uspienia PID moze
powodowac niewystarczajace cisnienie.

Uwagi: czestotliwos¢ utrzymywania uspienia w réznych systemach zaopatrzenia w wode
jest rézna. Gdy na zewnatrz nie ma wody, a kran jest zakrecony, ale pompa nadal pracuje,
zwieksz P0.11 do czestotliwosci utrzymywania snu.

Jedynki: Opcje
automatycznego
startu
0: WYL,
Automatycznie 1:WE. Domyslnie automatyczne
P0.14 rozpocznij samoczynne N 10 resetowanie jest wigczone,
: resetowanie po Dziesiatki: a automatyczne uruchamianie
wiaczeniu zasilania Opcje samo jest wytgczone.
resetowania
btedow
0: WYL,
1: Wk,
Opéznienie Czas opdznienia przed
P0.15 automatycznego startu | 0.0~100.0 s 5.0 automatycznym uruchomieniem
po wigczeniu zasilania po wiaczeniu zasilania

Jesli masz nadziejg, ze IVR-X moze uruchomic sie automatycznie po opdznieniu ustawio-
nym przez P0.15 przy wiaczeniu zasilania, po ustawieniu wszystkich parametréw, ustaw
P0.14 = 1, aby wtaczy¢ funkcje automatycznego uruchamiania IVR-X.

Za kazdym razem, gdy wiaczysz zasilanie lub zresetujesz btad, uruchomi sie automatycznie.

0: WYL,
P0.16 Antyzamarzanie W 0 Funkcja antyzamarzania pompy

Czestotliwos¢ pracy
P0.17 zapobiegajaca 0.0~60.00 Hz 8.00
zamarzaniu




Czas pracy
P0.18 zapobiegajacy 0~9999 s 60
zamarzaniu
Interwat pracy Gdy jest ustawiony na 0, dziata
P0.19 zapobiegajacy 0~9999 s 300 z czestotliwoscia zapobiegajaca
zamarzaniu zamarzaniu

Ustaw P0.16 = 1, aby wiaczy¢ funkcje zapobiegajaca zamarzaniu. IVR-X dostosuje czestotli-
wos¢ pracy pompy zgodnie z aktualnym stanem po jej uruchomieniu.

Informacja:
1. Pompa automatycznie dostosowuje sie do czestotliwosci zapobiegajacej zamarzaniu.
2. Nie mozna ustawi¢ czestotliwosci ochrony przed zamarzaniem na wysoka. Powinna

by¢ ustawiona jako czestotliwos¢, ktéra moze po prostu napedzac¢ pompe, ale nie moze
dostarczac cisnienia.

Wspétczynnik wycieku
wody

Im wigkszy wyciek wody,

P0-20 tym wigkszy wspétczynnik.

0.0~100.0 1.0

Przy braku zuzycia wody, z powodu wycieku wody z sieci rurociggéw, IVR-X nie moze
przejs¢ w stan uspienia i sie zatrzymac. Czesto sie uruchamia i zatrzymuje. Aby rozwigzac
problem wycieku wody z sieci rurociaggéw, zmodyfikuj warto$¢ P0.20 w zaleznosci od
wycieku wody. Im wiekszy wyciek wody, tym wiekszy wspotczynnik.

Ustawiona wartos¢
P0.21 alarmu wysokiego 0.0~P0.03 bar 8.0

o Gdy cisnienie sprzezenia
cisnienia

zwrotnego jest wieksze lub
réwne ustawionej wartosci,
Czas wykrywania po opdznieniu P0.22 alarmuje

P0.22 alarmu wysokiego 0.0 ~200.0 s 3.0 | izatrzymuje pompe
cié$nienia

Ustawiona wartos¢
P0.23 alarmu niskiego 0.0~P0.21 bar 0.0 | Gdy ci$nienie sprzezenia zwrot-
ci¢nienia nego jest mniejsze niz ustawiona
wartos¢, po opdznieniu P0.24
alarmuje i zatrzymuje pompe.

Czas wykrywania Ta funkgja jest nieaktywana, gdy
P0.24 alarmu niskiego 0.0~200.0 s 3.0 | jestustawionanaO.
ci$nienia

IVR-X poréwna P0.21i P0.23 w zaleznosci od ci$nienia w sieci rurociaggdéw przekazywanego
z powrotem przez czujnik. Jesli ci$nienie jest nieprawidtowe, zatrzyma sie i automatycznie
uruchomi alarm, aby chroni¢ system sieci rurociaggéw.




0: WYL,
1: Ocena niedoboru wody
w zaleznosci od czestotliwosci
Zabezoi . d i pradu
abezpieczenie prze
P0.25 brakie‘r)n wody P 0-3 2 2:Ocena po czestotliwosci
i ci$nieniu
3: Ocena niedoboru wody na
podstawie czestotliwosci,
pradu i cisnienia
Ocenia niedobor wody tylko
P0.26 Prog wykrywania 0.0~P0.00 bar 05 wtedy, gdy cisnienie sprzezenia
usterek braku wody zwrotnego jest mniejsze niz
ustawiona wartosc.
Czestotliwosc Aktywne, gdy P0.25 =01.
P0.27 wykrywania ochrony 0~60.00 Hz 48.00 | Poréwnanie czestotliwosci oceny
przed brakiem wody niedoboru wody.
Aktualny procent :J%s;gktg]w ne tylko wtedy, gdy
P0.28 wykrywania ochrony 0~100 % 40.0 SN .
) Procent pradu znamionowego
przed brakiem wody silnika
Czas wykrywania
P0.29 ochrony przed brakiem | 0~900.0 s 60.0
wody
Opéznienie
$amoczynnego Jesli jest ustawiony na 0, uzyj
ponownego ) AN :
P0.30 e 0~9999 min 15 cisnienia, aby automatycznie
uruchomienia e .
X ] zresetowac niedobor wody.
zabezpieczenia przed
brakiem wody

Nastepujace metody moga domysinie zapewnic ochrone przed brakiem wody:

1. Przetacznik zabezpieczenia przed brakiem wody jest wtaczony (P0,25 = X);

2. Cisnienie sprzezenia zwrotnego jest mniejsze niz dozwolona wartos¢ progowa wykrywa-
nia braku wody (cisnienie sprzezenia zwrotnego<P0,26);

3. Aktualna czestotliwos¢ pracy jest nie mniejsza niz czestotliwos¢ wykrywania ochrony

przed brakiem wody (czestotliwo$¢ pracy> = P0,27);

4. Gdy (1) - (3) sg spetnione, rozpoczyna sie odmierzanie czasu. Gdy czas spetnienia warunku
przekroczy czas op6znienia alarmu nieprawidtowego cisnienia (czas op6znienia>P0.29),
zostanie zgtoszona awaria braku wody. Jesli ktérykolwiek z warunkéw nie zostanie spet-
niony podczas pomiaru czasu, czas jest przeliczany ponownie.




W przypadku zgtoszenia usterki braku wody, po uptywie czasu ustawionego przez P0.30,
sterownik zostanie zresetowany. Ustawiajgc nastepujace parametry:

P0.32 Cisnienie detekdji 0.0~P0.00 bar | 1.0
doptywu

P0.33 Czas wykrywania 0.0~100.0 s 20.0
doptywu

Uzyj cisnienia wykrywania doptywu, aby bezposrednio zresetowac usterki braku wody.

Uwaga: Kiedy oceniasz niedob6r wody wedtug cisnienia, poniewaz warunki pracy kazdego
napedu sa rézne, takie jak zakres wielkosci obcigzenia, tylko rozsagdne ustawienie wartosci
P0.28 zgodnie z warunkami na miejscu moze dokona¢ prawidtowej oceny niedoboru wody.

Metoda ustawiania: Uruchom IVR-X. Gdy czestotliwos¢ pracy osiggnie maksymalna cze-
stotliwos¢, wytacz wlot i zarejestruj prad wyjsciowy wyswietlany na sterowniku. Podziel ten
prad przez P1.16 (prad znamionowy silnika), aby uzyska¢ procent. Spraw, aby warto$¢ P0.28
byta nieco wyzsza niz 5-10 punktéw procentowych procentu. Zbyt wysoka wartos$¢ P0.28
doprowadzi do fatszywego raportu o braku wody podczas normalnej pracy. Zabezpie-
czenie przed brakiem wody nie bedzie dziata¢ skutecznie przy zbyt niskiej wartosci P0.28.

P0.34 Dolna granica sygnatu

Ina 0.0~P0.35 V/mA | 2.00 Stuzy do korygowania dolnej
wejsciowego Al

granicy sygnatu Al

P0.35 Gorna granica sygnatu

ma P0.34~20 V/mA | 10.00 Stuzy do korygowania gérnej
wejéciowego Al

granicy sygnatu Al

Jesli zauwazysz, ze wystepuje pewne odchylenie miedzy cisnieniem sprzezenia zwrotnego
czujnika a ciSnieniem sprzezenia zwrotnego wyswietlanym na IVR-X, dostosuj powyzszy
parametr, aby skorygowac czujnik.

Uwaga: jednostka czujnika pradowego to 4 ~ 20 mA; a jednostka czujnika napiecia wynosi

0~10V.
P0.36 Czas przyspieszenia 0.1~3600 s 20
P0.37 Czas zwalniania 0.1~3600 s 2.0

Ustawienie czasu przyspieszania/zwalniania silnika pompy.




P0.38 Inicjalizacja parametréw | 0~2 0

Gdy P0.38 jest ustawione na 1, przywrd¢ domyslne ustawienia fabryczne.

Funkcja blokady

P0.39 .
parametrow

Po ustawieniu parametrdw, jesli nie chcesz, aby byty one modyfikowane w przypadku
btednej obstugi, ustaw P0.39 = 1. W tej chwili parametry moga by¢ tylko monitorowane,
ale nie moga by¢ modyfikowane. Tylko wtedy, gdy P0.39 jest ustawiony na 0, parametry
moga by¢ modyfikowane.

P0.40 Aktualny typ btedu 0~29

Zapis typu usterki IVR-X. 0 oznacza brak btedu. 1 ~ 29 odnosi sie do E001 ~ E029.
Aby uzyska¢ wiecej informacji, zapoznaj sie z rozdziatem Kody btedédw i rozwigzywanie
problemoéw.

0: Uruchamianie/zatrzymanie za
. omocg klawiatur
P1.34 Wybor sygnatu start/ 0~1 0 p q fan y .
stop 1: Uruchomianie/zatrzymanie za
pomoca terminali
P 0: Ustawienie cyfrowe
P0.43 Wybor z_rod!a_ 0~8 8 1 ~7:Zarezerwowane
czestotliwosci )
8: Zaopatrzenie w wode PID

Kazdy IVR-X moze wybrac rézne tryby start/stop i Zrédta czestotliwosci.
Parametry grupy P1 majg takie samo znaczenie jak grupa PO. Aby uzyskac wiecej informacji,
zapoznaj sie z grupa PO.

proe | GOrma czestotliwose P1.07 ~60.0 Hz | 5000
graniczna
pro7 | Dolnaczestotliwose 0.00~P1.06 Hz | 000
graniczna
0: Uruchom
Wybor dziatan, gdy przy dolnej
czestotliwos¢ pracy czestotliwosci
P1.08 X o - . . 2
jest nizsza niz dolna granicznej
czestotliwo$¢ graniczna | 1: Zatrzymaj sie
2: Czuwanie

P1.06 ogranicza maksymalnga czestotliwo$¢ robocza IVR-X.
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Uzyj P1.08, aby wybrac stan pracy IVR-X, gdy czestotliwos¢ pracy jest nizsza niz dolna
czestotliwos¢ limitu. Aby zapobiec diugotrwatej pracy silnika na niskich obrotach, mozesz
uzy¢ tego parametru, aby go zatrzymac.

Jedli uzywasz pompy 60 Hz, ustaw parametry zgodnie z ponizszymi krokami.
Krok 1: Ustaw parametr P1.06 (czestotliwo$¢ gérnego limitu) na 60
Krok 2: Ustaw parametr P1.13 (czestotliwos¢ znamionowa silnika) na 60

prog | Ustawienie 4 450 KHz Ustaw wedlug modeli
czestotliwosci nosnej

Uzyj tego parametru, aby dostosowac czestotliwosé nosna IVR-X. Mozesz zmniejszy¢ hatas
silnika, dostosowujac czestotliwos¢ nosna, unikajac punktu rezonansu, zmniejszajac prad
uptywowy przewoddw do masy i zmniejszajac zaktécenia IVR-X.

Gdy czestotliwos¢ nosna jest wysoka, straty silnika maleja, wzrost temperatury silnika jest
niewielki, ale utrata IVR-X wzrasta, wzrost temperatury IVR-X wzrasta i wzrastaja zaktocenia.

Warto$¢ wykrywania
P1.10 przerwanej linii 0.0~1.00 ) 0.20
sprzezenia zwrotnego

Czas wykrywania
P1.11 uszkodzonej linii 0.0 ~3600 s 30.0
sprzezenia zwrotnego

Wartos¢ wykrywania uszkodzonej linii sprzezenia zwrotnego: warto$¢ wykrywania jest
wzgledna w stosunku do napiecia sygnatu wejsciowego. System ciagle wykrywa wartos¢
sprzezenia zwrotnego PID. Gdy warto$¢ sprzezenia zwrotnego jest mniejsza lub réwna
wykrywaniu przerwanej linii sprzezenia zwrotnego, system rozpoczyna czas wykrywania.
Gdy czas wykrycia przekroczy czas wykrywania uszkodzonej linii sprzezenia zwrotnego,
system zgtosi btad uszkodzonej linii sprzezenia zwrotnego PID.

Prosze ustawic zgodnie z parametrami tabliczki znamionowej silnika.

Aby zagwarantowac wydajnosc¢ sterowania, nalezy skonfigurowac silnik zgodnie ze stan-
dardowym silnikiem adaptacyjnym napeddw. Jesli istnieje duza réznica miedzy moca
silnika a standardowym silnikiem adaptacyjnym, wydajnos¢ sterowania napedami oczy-
wiscie spadnie.




19. KODY BLEDOW | ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

Kod btedu | Typ usterki Mozliwe przyczyny Rozwiazanie
1. Zbyt szybkie przyspieszenie 1. Zwieksz czas przyspieszenia
2. IGBT wewnatrz uszkodzony 2. Skontaktuj sie z serwisem
E001 Btad napedu 3. Awaria spowodowana 3. Sprawdz, czy urzadzenia
zaktéceniami peryferyjne maja silne zrédto
zaktécen
4. Brak prawidtowego 4. Sprawdz uziemienie falownika
uziemienia i pompy.
1. Zbyt szybkie przyspieszenie 1. Zwigksz czas przyspieszenia
Nadmierny prad
E002 W przyspieszonym 2. Zbyt niskie napiecie sieci 2. Sprawdz moc wejsciowa
rozruchu
3. Moc IVR-X jest zbyt niska 3. Uzyj wiekszej mocy IVR-X
1. Zbyt szybkie zwalnianie 1. Zwieksz czas zwalniania
Nadmierny prad 2. Moment bezwtadnosci 2. Dodaj odpowiednie moduty
E003 podczas pracy z maty RN . R -
L obciazenia jest zbyt duzy. hamowania dynamicznego
predkoscia
3. Moc IVR-X jest zbyt niska 3. Zwigksz moc IVR-X
1. Napiecie sieci jest zbyt niskie | 1. Sprawdz zasilanie wejsciowe
Nadmierny prad
E004 przy pracy ze stata
predkoscia
2. Moc IVR-X jest zbyt niska 2. Uzyj wiekszej mocy IVR-X
1.Napiecie wejsciowe jest 1. Sprawdz zasilanie wejsciowe
nieprawidtowe
Nadmierne
E005 napiecie w trybie
przy$pieszonym 2. Ponowne uruchamianie 2. Unikaj ponownego uruchamiania
silnika po chwilowych po zatrzymaniu
zanikach pradu




1. Zbyt szybkie zwalnianie 1. Zwieksz czas przyspieszenia
Nadmierne napiecie 2. Bezwtadno$¢ obcigzenia jest | 2.Zwieksz moduty hamowania
E006 przy pracy ze staty zbyt duza dynamicznego
predkoscia
3. Napigcie wejsciowe jest 3. Sprawdz napiecie wejsciowa
nieprawidtowe.
1. Nieprawidtowe napiecie na 1. Zainstaluj reaktor wejsciowy
wejsciu (dfawik)
E007 Przepiecie przy’p.racy
ze statg predkoscia
2. Bezwladnosc obciazenia jest 2. Dodaj odpowiednie moduty
zbyt duza hamowania dynamicznego
1. N.apleae' wejsciowe jest 1. Sprawdz zasilanie wejsciowe
nieprawidtowe
E008 Przepiecie sprzetowe 2. Zbyt szybkie zwalnianie 2. Zwieksz czas zwalniania
3. Bezwladnos¢ obciazenia jest 3. Zwigksz moduty hamowania
zbyt duza dynamicznego
E009 Maglst_rala pod 1. Napiecie sieci jest zbyt niskie | 1. Sprawdz zasilanie wejsciowe sieci
napieciem
1. Zbyt szybkie przyspieszenie 1. Zwigksz czas przyspieszenia
Przecigzenie L L . L
E010 sterownika 2. Napigcie sieci jest zbyt niskie | 2.Sprawdz napiecie sieci
3. Przecigzenie 3. Uzyj wiekszej mocy IVR-X
1. Napiecie sieci jest zbyt niskie | 1. Sprawdz napiecie sieci
2 N|epraW|dloyve ustameple_ 2. Zresetuj prad znamionowy silnika
pradu znamionowego silnika
EO11 Przeciazenie silnika
3. Zablokowanie silnika lub 3. Sprawdz obciazenie i dostosuj
duze zmiany obciazenia udzwig momentu obrotowego
4. Silnik jest za maty 4. Uzyj odpowiedniego silnika




Kod btedu

Typ usterki

Mozliwe przyczyny

Rozwigzanie

Wyjscie zaniku fazy U,V,W
(lub trzy fazy obciazenia nie sg
symetryczne)

1. Sprawdz okablowanie wyjsciowe

2. Sprawdz silnik i kable

E013 Utrata fazy wyjsciowej
ilsglf;ga::‘;c’:gn?;;a:;;ﬁ; rF::ej-42 Ustaw parametr P1-42 na 1
1230V Podtacz pompe pod zaciski U i V
1. Natychmiastowy przecigzenie | 1.Zapoznaj sie z rozwigzaniami
IVR-X nadpradowymi
2 Zwarc.le migdzyfazowe lub 2. Sprawdz ponowne okablowanie
zwarcie z masg
3. Uszkodzony blok kanatu 3. Sprawdz kanaty wentylacyjne
powietrznego lub wentylator radiatora, wymier wentylator
E014 Przegrzanie modutu 4.Temperatura otoczenia jest 4. Zmniejsz temperature otoczenia
zbyt wysoka
5. Luzny przewdd przy IVR-X lub . .
wiycza 5. Sprawdz i podfacz ponownie
6. Nieprawidtowos¢ obwodu
zasilania
6. Skontaktuj sie z serwisem
7. Plyta gtéwna jest uszkodzona
E015 Zewnetrzny niedobor Wykryto niedobér wody Sprawdz, czy nie ma niedoboru
wody wody.
1. Staby kontakt ztacza ptyty 1. Sprawdz ztacze i podtacz
sterowniczej ponownie
2. Nieprawidtowo$¢ obwodu
, zasilania
E0l8 Usterka obwodéw

detekgji pradu

3. Uszkodzenia urzadzen Halla

4. Awaria obwodu
wzmacniajagcego

2. Skontaktuj sie z serwisem




E022

Btedy odczytu i zapisu
EEPROM

1. Odczyt zapisu parametru
sterujacego nie dziata
prawidtowo

1. Nacisnij przycisk RUN/STOP, aby
zresetowac

2. Uszkodzona pamie¢ EEPROM

2. Skontaktuj sie z serwisem

E023

Utrudniony rozruch
pompy

1. Zbyt szybkie przyspieszenie

1. Zwieksz czas przyspieszenia

2. Napiecie sieci jest zbyt niskie

2. Sprawdz napiecie sieci

3.tadunek jest zbyt ciezki

3. Uzyj IVR-X o wigkszej mocy

E024

Btad uszkodzonej linii
sprzezenia zwrotnego
PID

1. Przerwany kabel czujnika lub
staby kontakt

1. Sprawdz instalacje i okablowanie
czujnika

2. Czas wykrywania
uszkodzonego kabla jest zbyt
krotki

2. Wydtuzenie czasu wykrywania
uszkodzonych kabli

3. Czujnik jest uszkodzony
lub system nie ma sygnatu
sprzezenia zwrotnego

3. Zmien czujnik

E025

Czas pracy osigga
ustawiony czas

1. Osiggnieto ustawiony czas
pracy

1. Skontaktuj sie z serwisem

E026

Zastrzezony

Zastrzezony

Zastrzezony

E027

Alarm braku wody

1. Cidnienie ponizej ustawionej
wartosci zabezpieczenia.

1. Zmien parametr zabezpieczenia
lub przykre¢ kran do wytworzenia
ustawionego cisnienia
zabezpieczenia w uktadzie.

2. Przerwane linia czujnika lub
staby kontakt. System nie ma
sygnatu sprzezenia zwrotnego

2. Sprawdz instalacje i okablowanie
czujnika

3. Czas wykrywania alarmu
braku wody jest zbyt krétki
(P0.29)

4. Czestotliwos¢ ochrony przed
brakiem wody jest zbyt niska
(P0.27)

5. Prad wykrywania ochrony
przed brakiem wody jest zbyt
niski (P0.28)

3. Sprawdz odpowiednie ustawienia
parametréw




Kod btedu

Typ usterki

Mozliwe przyczyny

Rozwigzanie

E028

Alarm wysokiego
cisnienia

1. Nieprawidtowy sygnat

sprzezenia zwrotnego czujnika

1. Sprawdz okablowanie czujnika

2. Regulacja wartosci alarmu

wysokiego cisnienia jest zbyt

niska (P0.21)

2. Sprawdz wzgledne ustawienia

3. Regulacja czasu wykrywania
alarmu jest zbyt krotka (P0.22)

parametréw

E029

Alarm niskiego
cisnienia

1. Wartos$¢ alarmu niskiego
cisnienia jest ustawiona zbyt
wysoko (P0.23)

1. Zmodyfikuj ustawione parametry

2. Przerwana linia czujnika lub
staby kontakt. System nie ma
sygnatu sprzezenia zwrotnego

2. Sprawdz czujnik

3.Typ czujnika jest niezgodny
z rzeczywistymi ustawieniami

20. PROBLEMY I ICH ROZWIAZANIA

Problem

Mozliwe przyczyny

Rozwiazanie

Falownik sie nie wiacza

Brak zasilania

Sprawdz zasilanie

Uszkodzony kabel zasilajacy

Sprawdz okablowanie falownika

Pompa nie pracuje po
wigczeniu IVR-X

Uszkodzony kabel pompy

Sprawdz ewentualnie wymien kabel
pompy

Zle ustawiony parametr P1-42
wzgledem pompy

Sprawdz ustawione parametry

iwylacza

Falownik sie wtacza

Zwarcie

Sprawdz czy wystepuje zwarcie miedzy
na instalacji

Falownik sie nie wigcza

Sprawdz potaczenia




Stabe cis$nienie

Nieprawidtowe obroty pompy

Sprawdz kierunek obrotéw pompy

Pompa nie pracuje po wiaczeniu IVR-X

Sprawdz ustawione parametry czujnika
wzgledem parametréw na czujniku

Brak wody w studni

Sprawdz poziom wody

Pompa sie wytacza
i ponownie wiacza

Falownik sie wiacza i wytacza

Zamontuj zawor zwrotny

Cisnienie w zbiorniku jest za duze
wzgledem ci$nienia docelowego

Wyreguluj ci$nienie w zbiorniku
wyréwnawczym do 60% cisnienia
docelowego

Brak zbiornika wyréwnawczego

Zainstaluj zbiornik wyréwnawczy

Pompa sie wytacza

Maty pobér wody

Zwieksz pobdr wody, ewentualnie
dostosuj parametry od P0-08 doP0-13

Zte wskazania ci$nienia

Zle ustawione parametry czujnika
ci$nienie

Sprawdz ustawione parametry czujnika

Mata réznica cisnien

Skalibruj czujnik cisnienia

Pompa sie wytacza mimo
pompowania wody

Niskie ci$nienie w instalacji

Przykrec¢ kran, badz dostosuj parametry
wykrycia suchobiegu

Zadziatato zabezpieczenie przed
suchobiegiem

Dostosuj parametry wykrycia
suchobiegu




21. KONSERWACJA | PRZECHOWYWANIE

A - Konserwacje powinien wykonywac wytacznie wykwalifikowany elektryk.

« Prace konserwacyjne nie musza wygladac identycznie dla tego samego urzadzenia,
a zakres konserwacji ustala kierownik ds. konserwacji.

+ Latem wymagana jest dobra wentylacja. Jednoczesnie urzadzenie nie powinno
by¢ narazane na bezposrednie dziatanie promieni stonecznych lub deszczu. Zima
przechowuj je w cieptym miejscu, z dala od substancji tatwopalnych.

+ Odtacz zasilanie, jesli urzadzenie nie jest uzywane przez dtuzszy czas.

Podczas przechowywania krétko i dlugoterminowego nalezy stosowac sie

do nastepujacych wytycznych:

+ Przechowuj w suchym, bezpytlowym, dobrze wentylowanym miejscu, w wymaganej
temperaturze.

« Jesli przechowujesz dtuzej niz rok, przed ponownym roboczym uruchomieniem
odepnij zasilana pompe i wykonaj test fadowania, aby aktywowac kondensator

« Testy, badania na opornos¢ izolacji na przebicie nie s3 dozwolone, skracaja zywot-
no$¢ urzadzenia.

+ Wszelkie prace po otworzeniu urzadzenia powinny by¢ wykonywane nie wczesniej
niz 15 minut po jego odtaczeniu od zasilania.

22, UTYLIZACJA

Zadbajmy o nasze $rodowisko!

Kazdy uzytkownik moze przyczynic sie do ochrony srodowiska. Nie jest to ani trudne, ani
kosztowne. W tym celu nalezy przekazac opakowanie kartonowe na makulature, worki

z tworzyw sztucznych wrzuci¢ do kontenera na plastik. Zuzyte urzadzenie nalezy oddac
do odpowiedniego punktu sktadowania.

Wskazowki dotyczace utylizacji zuzytego produktu
Ten symbol informuje, ze utylizacja zuzytych urzadzen razem z innymi odpadami
bytowymi jest zabroniona.
Wiecej informacji na ten temat mozna uzyska¢ urzedach miast lub gmin oraz
= v punktach zbiérki odpadéw komunalnych.
Zuzyty produkt podlega obowigzkowi usuwania jako odpady wylacznie w selektywnej
zbidrce odpaddédw organizowanych przez Sie¢ Gminnych Punktéw Zbiérki Odpadéw
Elektrycznych i Elektronicznych.
Konsument ma prawo do zwrotu zuzytego sprzetu w sieci dystrybutora sprzetu elektrycznego,
co najmniej nieodptatnie i bezposrednio, o ile zwracane urzadzenie jest whasciwego rodzaju
i petni te sama funkcje, co nowo zakupione urzadzenie.

Rok oznaczenia urzadzenia znakiem CE c €
(wpisuje sprzedawca na podstawie tabliczki znamionowej)
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Deklaracja zgodnosci UE/WE | modut A

1. INWERTER - sterownik pomp
IVR-X

2. DAMBAT Jastrzebski S.K.A, Adamoéw 50, 05-025 Grodzisk Mazowiecki, POLSKA,
e-mail: biuro@dambat.pl

3. Niniejsza deklaracja zgodnosci wydana zostaje na wytaczna odpowiedzialno$¢
producenta.

4. INWERTER - sterownik pomp opisany w punkcie 1.

5. Deklarujemy z petng odpowiedzialnoscia, ze inwerter, do ktérego odnosi sie
niniejsza deklaracja, jest wykonany zgodnie z nastepujacymi Dyrektywami oraz
zawartymi w nich odniesieniami do norm zharmonizowanych:

- Dyrektywa EMC Nr 2014/30/UE
Zastosowane normy: EN 61800-3:2018,
EN 61800-5-1:2007+A1:2017+A11:2021

<—~ Adam Jastrzebski
Komplementariusz
2025-04-23

Grodzisk Mazowiecki

Urzqdzenie nie jest przeznaczone do domu. Nie jest to sprzet AGD. Urzqdzenie
przeznaczone jest do zastosowar przemystowych.

Kazde zastosowanie urzqdzenia, inne niz zastosowanie zgodne z przeznaczeniem,
to przewidywalne nieprawidfowe zastosowanie urzqdzenia.

Niniejsza instrukcja zawiera instrukcje dotyczqce instalacji, parametréw roboczych,
rutynowej konserwacji,diagnostyki usterek, uwagi dotyczqce bezpieczeristwa itp.
Dotyczy tylko pompy wodnej. Dla wiasnego bezpieczeristwa prosimy o uwazne
przeczytanie instrukcji przed instalacjq i obstugq.




KARTA GWARANCYJNA

Ponizsza karta gwarancyjna wazna jest tylko wraz z oryginatem dokumentu zakupu, tzn. fakturg lub paragonem.
Ponadto musi by¢ potwierdzona przez sprzedawce podpisem i pieczatka. Karta gwarancyjna bez zatgczonego
oryginalnego dokumentu zakupu jest niewazna.

1. Gwarantem urzadzenia jest DAMBAT Jastrzebski S.K.A., adres serwisu: 05-825 Grodzisk Mazowiecki, Adamoéw 50, kompleks Panattoni.
2. Dla klientéw posiadajacych oryginat dowodu zakupu w postaci paragonu fiskalnego, lub oryginatu faktury, okres gwarancji wynosi

36 miesiecy.
3. Gwarancja nie wiacza, nie ogranicza, ani nie zawiesza uprawnien kupujacego wynikajacych z przepiséw o rekojmi za wady rzeczy
sprzedanej.
4. Gwarancja obejmuje bezptatne usuwanie wad urzadzenia powstatych w wyniku btedu w produkgji.
5. Warunkiem obowigzywania gwarancji jest przestrzeganie zalecer zawartych w instrukcji obstugi.
6. Gwarancja nie obejmuje:
- Uszkodzen bedacych wynikiem niewtasciwej obstugi lub eksploatacji niezgodnej z przeznaczeniem i instrukcja obstugi
« Uszkodzer powstatych w wyniku dziatania sit zewnetrznych, ktérych przyczyna tkwi poza urzadzeniem, ktérego gwarancja dotyczy
(np. uszkodzenia mrozowe, transportowe, pozar, pow6dz itp.)
« Uszkodzen powstatych na skutek ingerencji w konstrukcje urzadzenia oséb nieupowaznionych przez gwaranta.
7. Gwarancja traci wazno$¢ w przypadku:

Stwierdzenia w autoryzowanym serwisie zmian konstrukcyjnych dokonanych przez osobe nieupowazniong przez gwaranta;

Stwierdzenia w autoryzowanym serwisie préb demontazu urzadzenia przez osobe nieupowazniong przez gwaranta, poza czynnosci
dozwolone instrukcjg obstugi

Stwierdzenia w autoryzowanym serwisie jakichkolwiek poprawek w karcie gwarancyjnej dokonanych przez osoby nieupowaznione
przez gwaranta

Stwierdzenia w autoryzowanym serwisie jakichkolwiek rozbieznosci miedzy wpisami w karcie gwarancyjnej a dokumentem zakupu.

8. Gwarancja obejmuje tylko urzadzenia eksploatowane na terenie RP.

9. W przypadku wysyitki urzadzenia do naprawy przez uzytkownika, przy wysytkach urzadzen — miedzy innymi o wadze powyzej 20 kg
- gwarant pokrywa koszty transportu do serwisu. Przed wysytka prosze skontaktowac sie z gwarantem w celu uzyskania informacji,
ktora firma kurierska wystac¢ urzadzenie (tel. 22 632 86 09). Gwarant przyjmuje tylko przesytki wystane w ustudze standard. Przesytki
wystane na koszt gwaranta przy zastosowaniu innej niz standard ustugi nie beda odbierane. Gwarant nie odbiera przesytek pobra-
niowych. Uzytkownik powinien przygotowac (zabezpieczy¢) urzadzenie do transportu tak, aby nie ulegto uszkodzeniu. Wszelkie
uszkodzenia powstate z winy klienta nie podlegaja naprawie gwarancyjnej.

10. Poza warunkami gwarancji kupujacemu nie przystuguja zadne odszkodowania.
11. W przypadku przystania do serwisu sprawnego urzadzenia, niepodlegajacego naprawie gwarancyjnej uzytkownik moze zosta¢ popro-
szony o zwrot kosztow sprawdzenia urzadzenia, oraz zwrot kosztéw odestania urzadzenia z serwisu do uzytkownika.

12.W przypadku nieuznania przez gwaranta uszkodzenia za zawinione przez producenta, uzytkownik moze zosta¢ poproszony o zwrot
kosztéw transportu do serwisu i zwrot kosztéw odestania urzadzenia do uzytkownika.

13. Naprawa gwarancyjna zostanie wykonana w terminie 14 dni roboczych, liczac od dnia dostarczenia urzadzenia do serwisu, z wyta-
czeniem szczegolnych przypadkow, kiedy wada nie ma charakteru trwatego i konieczna jest dtuzsza diagnostyka urzadzenia.

14.W ramach realizacji uprawniert wynikajacych z gwarancji, Gwarant moze dokona¢ naprawy urzadzenia, wymiany urzadzenia na
nowe lub zwrotu ceny zakupu urzadzenia potwierdzonej dokumentem zakupu. W takim przypadku zwrot ceny zakupu stanowi
wykonanie uprawnier Kupujacego wynikajacych z niniejszej gwarancji.

15. Gwarant nie udziela informacji o stanie realizacji naprawy, jak i przebiegu samej naprawy wystanego do serwisu urzadzenia.

16. Jezeli uzytkownik posiada adres e-mail prosimy o podanie go ponizej:

Adres e-mail uzytkownika:

17. Podanie adresu przez uzytkownika utatwi komunikacje z serwisem i moze przyspieszy¢ naprawe.

18. Kontakt do ogélnopolskiego serwisu: tel./fax 22 632 86 09, e-mail: serwis@dambat.pl
Godziny pracy: poniedziatek-piatek 7.30-15.30

TYP URZADZENIA: NR. PRODUKCYJNY :

DATA SPRZEDAZY (miesiac stownie) PIECZEC | PODPIS SPRZEDAWCY
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IVR-X

User manual for the inverter,
Smart Water Pump Controller

IMPORTANT! Please read the user manual before use.

ORIGINAL INSTRUCTIONS

User
manual

WARRANTY:

The product is covered by a

36-month warranty from the

date of purchase. To make a

warranty claim, you will need

the date of purchase

and the product code are required to make a warranty claim.

For safety reasons, only persons who are fully familiar with the user manual are authorised to

operate the device.




TABLE OF CONTENTS

1. Information / symbols used in this manual 3
2. General notes 4
3. Safety precautions 4
4. Environmental requirements 6
5. Application 7
Intended use and installation requirements 7
Key features of the IVR-X 8
6. Recommendations 8
Note regarding non-standard applications 8
7. Technical specifications 9
Dimensions 9
8. Installation Procedure 10
9. Wiring diagram for the main circuit and control terminals 1
10. Control terminals 1
Control terminals 1
11. Sensor connections 12
12. Control panel 13
13. Operation 14
14. Pump connection diagram 15
Wiring diagram for 1x230V-powered pumps 15
Wiring diagram for 3x230V-powered pumps 15
Selecting a tank for the system: 16
15. Multi-pump mode 16
Procedure for configuring inverters in multi-pump mode 17
16. Programming and parameters 18
Pressure and protection parameter group 19
17. Frequency and auxiliary function group 25
18. Programming — parameter descriptions 30
19. Error codes and troubleshooting 38
20. Problems and solutions 42
21. Maintenance and storage 44
22. Disposal 44
Let’s look after our environment! 44
Guidance on disposing of the end-of-life product 44
EU/EC Declaration of Conformity | Module A 46
WARRANTY CERTIFICATE 47

misuse of the device.

P>

Any use of the device other than that for which it is intended constitutes foreseeable

This manual contains information on installation, operating parameters, routine
maintenance, fault diagnosis, safety instructions, etc. For your own safety, please

read this manual before installation and operation. Keep this manual for future

reference.

The product should be installed by a qualified installer with the appropriate knowledge

and authorisation.

This appliance is not a domestic appliance.

A
A
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INFORMATION / SYMBOLS USED IN THIS MANUAL

Warning!
The ‘danger’ symbol is used for warnings where failure to comply may result in a risk to life
or health from the electrical installation.

Before carrying out any operations marked with this symbol, the pump’s power cable must
be disconnected from the mains supply.

Warning!
The “danger” symbol is used for instructions; failure to follow them may result in a risk to
life or health.

Caution!
This symbol is used for notes which, if not followed, may result in damage to the appliance
and a risk to life or health.

Before installing and operating this product, please read this installation and operating
manual carefully to avoid unnecessary damage.

Warning!

This user manual forms an integral part of the sales contract. Failure by the user to follow
the instructions contained in this user manual constitutes a breach of contract and
precludes any claims arising from a potential device failure resulting from use contrary to
the instructions.

The manufacturer accepts no liability for faults in the operation of the device if it has
been incorrectly connected, damaged, modified and/or used for purposes falling
outside the scope of the recommended operations, or contrary to the instructions
contained in this manual. The manufacturer also accepts no liability for any errors in
the user manual resulting from printing or copying errors. The manufacturer reserves
the right to make any modifications to the product which it deems necessary and
useful, provided these do not affect its basic characteristics.

DAMBAT accepts no liability for damage to the equipment, property or personal injury
resulting from failure to follow the instructions contained in this manual, including
incorrect selection of the equipment, installation not in accordance with the manual,
applicable standards and national regulations, or improper maintenance of the
equipment and the entire system.

This equipment is not intended for use by persons (including children) whose
physical, sensory or mental capabilities, or lack of experience and knowledge,
prevent them from using the equipment safely without supervision or
instruction. Children must be supervised to ensure they do not play with the
equipment. The equipment must not be treated as a domestic appliance.
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3.

GENERAL NOTES

« Before installation or carrying out any operation on the device, it must be disconnected
from the power supply.

Do not open the cover whilst the controller is in operation.

Do not open the controller cover for at least 10 minutes after disconnecting the power
supply.

Do not insert cables, metal wires, etc. into the controller.

Do not pour water or other liquids over the controller.

The equipment may only be installed by fitters with the appropriate technical
qualifications.

The device must only be used in accordance with the manufacturer’s instructions as
set out in this manual. Do not use the device if it is partially assembled or if its technical
condition gives cause for concern.

The manufacturer accepts no liability for faults in the device’s operation if it has been
incorrectly connected, damaged, modified and/or used for purposes outside the scope
of the recommended applications or contrary to the instructions contained in this
manual. The manufacturer accepts no liability for any errors in the user manual
resulting from printing or copying errors. The manufacturer reserves the right to make
any modifications to the product that it deems necessary or useful; however, these
shall not affect the product’s fundamental characteristics.

Modifications to the product and changes to its construction or performance
characteristics may only be carried out by the manufacturer’s authorised service centre;
otherwise, the warranty will be void and the manufacturer - as the guarantor — will not
be liable. The address of the authorised service centre is given at the end of this manual
in the WARRANTY CARD section.

SAFETY PRECAUTIONS

This manual has been produced for professional users to assist them in the correct operation
of the IVR-X smart controller. The information contained in this manual is subject to change
without prior notice.

To ensure the correct and safe use of the IVR-X series controller and to avoid possible damage to

the controller or pump, as well as hazardous situations for users, please read the following
guidelines carefully before installing and operating the device.

A

» Failure to observe the safety instructions may result in damage to the equipment,
injury to operators or other material losses. In the event of failure to comply with the
safety instructions contained in this user manual, the manufacturer accepts no liability
for any losses incurred by the user

«» Check that the packaging is undamaged and that the details on the rating plate match
your order. Check that the unit has not sustained any mechanical damage, e.g. during
transport. Do not connect the controller if any damage is visible.
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\ *+ The device may only be connected to an electrical supply with a functioning earth

connection. Ensure that the earth connection is correct and reliable. An incorrect earth
connection poses a risk of electric shock or fire.

+ Check that the power supply complies with the instructions. Incorrect power supply
may result in electric shock or fire.

\ + Switch off the power supply before installation or maintenance. Failure to do so may

result in electric shock or damage to the appliance.

» Maintenance should not begin until at least 10 minutes after the power has been
switched off, when all indicator LEDs have gone out. There is a risk of electric shock.

+ Do not open the cover whilst the controller is in operation. The cover may be opened
no sooner than 5 minutes after the power supply has been disconnected. Otherwise,
there is a risk of electric shock.

Do not touch any parts of the electrical system with bare hands whilst the device is
connected to the mains. There is a risk of electric shock.

Do not touch the unit with wet hands. There is a risk of electric shock.

Do not insert cables, metal wires, etc. into the controller.

Do not pour water or other liquids over the controller.

.

Exposed parts of the electronic circuit should be covered with insulating tape. There is
a risk of electric shock.

No metal objects must be left inside the appliance. There is a risk of electric shock or
fire.

If you notice any abnormal behaviour in the appliance, disconnect it from the mains
immediately. Failure to do so may result in electric shock or fire.

Do not install or use the appliance if it is damaged or has missing parts. Failure to do so
may result in damage to the appliance or a reduction in its service life.

Replacement of components or parts must only be carried out by an authorised service
centre. Failure to do so may result in electric shock or damage to the unit.

Install the equipment in such a way that any potential leak in the installation does not
result in the equipment being flooded with water. The inverter must be protected from
water, including atmospheric water. Do not install the inverter in rooms exposed to
high humidity. There is a risk of property damage.

Install the equipment away from direct sunlight. UV radiation increases the risk of
damage to property.

The IVR-X inverter should be installed and stored at room temperature, in a dry, cool
and well-ventilated location.

In high temperatures or during the summer, good ventilation is essential to prevent
condensation and dew. There is a risk of damage to property.

Commissioning and installation of the product should be carried out by qualified
technical personnel. The device is not intended for domestic use.




A
W

P> B DPP

A

« In installations sensitive to electromagnetic interference, additional protective measures
must be taken (EMC filters, shielded cables, correct earthing).

Ensure that the unit is isolated from the mains supply via a circuit breaker. Failure to do
so may result in a fire.

The main circuit terminal must be securely connected to the power cable. A loose
connection may cause damage to the pump. The main circuit terminals of the unit
must not come into contact with the housing. Otherwise, this may result in electric
shock.

Do not leave any other objects inside the controller, such as pieces of wire, solder, metal
shavings, etc. This may cause an electrical short circuit, which will damage the controller.

Before use, ensure that the wiring and the direction of rotation of the pump are
correct.

Before connecting, ensure that the device’s rated voltage and number of phases match
the input voltage and number of phases. Failure to do so may result in a fire or personal
injury.

Connect the AC power supply to the V, U and W output terminals. Failure to do so will
damage the unit and invalidate the warranty.

Do not subject the unit to a DC voltage test, as this may damage it.

The main wiring for the IVR-X inverter circuit and the control loop wiring must be
separate or crossed vertically; otherwise, control signal interference will occur.

Cables connected to the main circuit terminals must be fitted with insulated cable
lugs.

Extending the cable between the inverter and the pump beyond 50 metres is not
recommended. Longer distances may cause voltage drops, signal interference and a risk of
damage to the equipment. To ensure the system operates correctly and safely, we
recommend not exceeding this length.

If it is necessary to extend the cable beyond this length and any problems arise as a result,
we recommend using additional protective measures (sinusoidal output filters or dv/dt
filters). This will help to ensure the correct operation and safety of the equipment. To do
this, contact a qualified installer.

Please note that any attempts to extend the cable beyond the recommended
length are undertaken at your own risk.




4. ENVIRONMENTAL REQUIREMENTS

External conditions have a direct impact on the operation and reliability of the device. For
this reason, the following conditions must be met:

‘f » Permissible ambient temperature range: 0°C to +40°C.
« For indoor use only.

Install away from flammable materials. There is a risk of fire.

Install away from explosive materials. There is a risk of explosion.

Install in dry, well-ventilated areas.

Install in locations free from electromagnetic interference.

Avoid dusty areas or those exposed to metal filings, which may enter the controller.

The IVR-X must be mounted away from heat sources, flammable and explosive
materials, and on metal or other non-flammable surfaces.

If the IVR-X is mounted in a protective enclosure, the enclosure must have ventilation
holes to ensure the ambient temperature remains below 40°C; otherwise, it may be
damaged by high temperatures.

Hold the base of the device when installing or moving it; do not hold it by the casing
alone, to prevent damage or breakage.

P> BB

5. APPLICATION

Thank you for choosing our products. We provide our customers with friendly and professional
service. Our inverter - the IVR-X smart pump controller — is a control and protection device for
direct connection to pumps, maintaining a constant, set water pressure by varying the
rotational speed of the pump motor. The IVR-X inverter utilises SPWM (sinusoidal pulse width
modulation) technology and high-efficiency spatial vector control using V/F VVVF (variable
speed, variable frequency) control. By analysing pressure in real time, the inverter adjusts the
pump’s rotational speed to the system’s current demand. The variable rotational speed of the
pump stabilises the pressure, thereby significantly reducing water and electricity consumption.

Intended use and installation requirements

The IVR-X unit is designed for use in water systems and must only be installed by persons with
the appropriate technical qualifications.

The manufacturer stipulates that the unit is not intended for use by end-users without
the involvement of an installer. Due to the possibility of electromagnetic emissions, the
manufacturer recommends the use of shielded cables, appropriate earthing and mains filters
compliant with the requirements of standard EN 61800-3.

This product is not a domestic appliance and is not intended for self-installation in
such an environment.




The product is intended for industrial applications, and in particular for use in facilities such as:
production plants, factories and industrial halls, workshops and craft premises, technical
installations in public buildings, agricultural and livestock facilities, warehouses and
distribution centres.

The main features of the IVR-X that distinguish it from typical on/off control
devices:

1. Improved energy efficiency. Compared with the traditional method, a constant-pressure
water system with a frequency converter saves 30%-60% in energy.

2. Reliability over many years of pump operation: average torque and shaft wear are reduced thanks to the
lower average speed, ensuring a longer pump service life. The soft start and stop function eliminates
water hammer (water hammer is a sudden increase in pressure accompanying the rapid stopping or
starting of a fluid flow).

3. Comprehensive protection: the system features the most comprehensive protection technology
against overload, overvoltage, undervoltage, short circuits and impeller lock-up, with the ability to
protect the pump against dry running without the need to install probes or sensors in the borehole.

4. Advanced technology: PID algorithm control, technology designed for pump controller
operation.

5. Complies with CE product safety requirements and meets environmental protection standards.

6. Capable of controlling the operation of several pumps supplying the system.

6. RECOMMENDATIONS

To ensure correct operation and avoid faults, please observe the following guidelines:

» The recommended length of the cable connecting the pump to the inverter should not exceed
5 metres. In practice, in most cases, the use of longer cables does not cause any problems with
the operation of the device.

However, it should be borne in mind that with longer cable runs, electromagnetic
interference may occur, which in certain situations may affect the correct operation of
nearby electronic equipment. In such cases, additional technical measures are required, such
as:

- output filters (sinusoidal or dv/dt),

- ferrite rings on the cables,

- shielded cable with proper earthing.

The inverter must not be installed near equipment that is particularly sensitive to electrical
interference, such as PLC drives, control panels and alarm systems.

Note regarding non-standard applications

‘ The unit is designed for standard installations with a short cable length between the
inverter and the motor.
Use in non-standard installations, systems with very long cables or power supply from a
mains supply with unstable parameters may cause interference with the inverter’s
operation or lead to its damage.
In such cases, it is recommended that you consult a qualified installer beforehand.



Q Installations that do not comply with the above recommendations may result in the inability
to provide technical support and servicing.

Examples of solutions in the event of problems

Filter
Mains Cable Shielded cable
IVR-X _ I~
Network shielded
Manhole housing Junction box
Pump cable —
PE pipe
Non-return valve
Submersible
pump

7. TECHNICAL SPECIFICATIONS

Dimensions
Voltage ::)w (mm) II\'IIoto Explanation Model IVR-X
kW) H |w | D | (kW)
+ 0,

The factory Input voltage 1%230V + 15% 50/60 Hz
settingis 2.2
kW, Output voltage 3x230V 0-50/60 Hz

Input which can be

1%x230V adjusted Power 0.75 kW-2.2 kW

Output | 22 |210 146 [121 | 22 | usingF200,

3x230V 0=075kwW Current consumption | 4.5-10 A
1=15kwW
2=22kW Protection rating P54

Dimensions
200.0
® = = P
( L
( Leec
T ; . -
L J 129.1 J




8. INSTALLATION PROCEDURE

1. Remove the rear cover of the inverter
2. Fit the rear plate to the pump
3. Fit the inverter to the plate

4. Installation complete
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9.

Power supply
230V

Terminal
start and
stop

Low water sign

@

Terminal
Communication

WIRING DIAGRAM FOR THE MAIN CIRCUIT AND
CONTROL TERMINALS

LN

DI

DI2

GND

+VO

Al
GND

Pump

DC:5-24V

DC:0-10V/4-20 mA I
O

be selected in parameter P0-04

10. CONTROL TERMINALS

Control terminals

The control terminals can be wired either internally or by connecting external cables routed
through cable glands.

DI DI2 GND +VO Al S+ S-
Terminal descriptions
'Il'ermma Terminal name Technical data
symbol
Multifunction input e
DI terminal 1 Enabled when connected to GND; Disabled when open
DI2 t'\g:’rlr:'ifr:‘a?étlon input Enabled when connected to GND; Disabled when open
. This is a 0-10 V analogue voltage input terminal or a 4-20
Al g:ﬁ«l\?,?alﬁ input mA analogue current input terminal, selectable via function
codes
O Positive analogue power | Adjustable output voltage +5 V to +24 V; the output voltage is set
terminal using function codes
GND Negative analogue power | Reference zero potential for the adjustable power supply
terminal +5Vto+24V
s+ Standard RS485 Standard, isolated 485 communication interface. Please
S communication terminal | use twisted-pair cable or shielded cable




11. SENSOR CONNECTION

According to the terminal:

+ +VO ---5-24 V Power supply terminal for portable pressure gauge/pressure transducer

+ Al---0-10V Analogue signal input terminal (voltage feedback type) or 4-20 mA signal input
terminal (current feedback type)

+ GND -- 5-24 V Common signal terminal

Sensor configuration

By default, a current-type pressure sensor is used, with an output signal of 4-20 mA, which is
supplied with the IVR-X.

If you are using other sensors, please refer to the settings for parameters P0-03, P0-04 and P0-05.
The inverter can be connected to a pressure gauge or a pressure transducer.

Connect the wires according to the diagrams below:

1) Portable pressure gauge: operating voltage 10 V DC, output 0-10 V DC. The wiring method is
shown below:

VO |GND| Al

N AN A

Remote pressure gauge

© Getws)|
2 @ |

2) Pressure transducer: operating voltage range 10-30V, output 4-20 mA. The wiring
method is shown below:

VO GND AH Current-output
pressure transducer
i : Model: PT
%7 g’ gﬂ Signal cable: black POL“:N :,su x>|<x.
| pply:

Range: 0-1 MPa
Output: 4-20 mA

Power supply wire: red F/

Notes: The IVR-X inverter is fitted with a dedicated sensor (red cable to the +VO terminal;
black cable to the Al terminal).

12




12. CONTROL PANEL

RUN/STOP  Running

Name Definition and operating instructions
‘MENU’ button Press and hold for 2 seconds to enter the settings
menu

“RUN / STOP” button Start/stop the pump / restart after an error is

detected
“UP” button Increase a parameter
“DOWN" button Decrease a parameter
Indicator , Target pressure indicator
‘Target pressure
Indicator

, i Current pressure indicator
Current pressure

Operating indicator:
‘Running’ indicator Steady light - Pump in operation
Flashing light - Pump in standby mode

‘Alarm’ indicator Fault indicator

When P0-44 = 1 (speed control mode) is set, the
‘Manual’ indicator indicator light is on; in other modes, it is off




13.

OPERATION

1. Switching on the inverter:

Once switched on, the IVR-X enters standby mode. Press ‘+' or -’ for 3 seconds to
change the set pressure. During operation, the target pressure is displayed on the left
and the current system pressure on the right.

2. Settings:

To access the settings, press and hold the “MENU" button for 2 seconds.
After selecting the relevant parameter group, e.g. PO, press “RUN” to enter that group.
Select parameter P0-00 (Pressure setting), press “RUN” to enter it, and use the “+"” and
“-" buttons to set the desired value, then confirm by pressing
‘RUN'. Once the parameter has been set, press ‘MENU’ twice to exit parameter setting
mode and return to status display mode.

Note: A parameter marked with the symbol “@ ” can only be changed when the pump is
stopped. Parameters marked with the symbol “© " are actual detected and recorded
values which cannot be modified.

3. Alarm display:

The display automatically switches to showing the error code in the event of a fault or
warning. Once the fault has been rectified, press “RUN/STOP” to reset and resume

normal operation.

Example of changing parameter P0.02 from 0

to1:

Press MENU
0.00 is displayed for 2
seconds
PO The displayed

parameter group

RUN/
STOP

Displayed
parameter

PO. 00

PO. 02

RUN/
STOP

1O OO ®

®-®  ®

RUN/

P

®

®

1

4

..M
T

D

0.03

Note: If the value

may be greater than 1, press + to
increase the parameter

Next parameter in group PO

Set another parameter
from the PO group using +/-

PO

Next parameter in group PO

Set another parameter
from the PO group using +/-

0. 00

Stop status (50 Hz
frequency)

Notes: 0.1 MPa = 100 kPa = 1 bar = 1 kgf/cm®




14. PUMP CONNECTION DIAGRAM

- Cable connections must be carried out by a qualified technician.

- Work on the cables must be carried out with the power switched off.

- Ensure that the cables are connected correctly and check the mains voltage before
switching on the power supply.

- Please do not carry out insulation resistance tests on the inverter.

- Ensure that the earth terminal is connected.

Wiring diagram for 1x230 V-powered pumps

Connect the mains supply to terminals Land N
Connect the pump to terminals U and V (terminal W remains empty)

. Expansion
Earthing: of the power supply and the pump to the tank P
PE terminals
Pressure
Water pump gau
L — u
— v N
w 1 . .
Non-return valve Delivery pipe
+V0 Red
Al Pressure
Black sensor

Once connected, access parameter P1-42 and setitto 1.

Wiring diagram for 3x230 V-powered pumps

Connect the mains supply to terminals L

and N. Connect the pump to terminals U,

Vand W Expansion

tank
@ , the power supply and the pump to the PE terminals

Pressure

Water pump gau
L — 1] |
N — v I |
w . .
Non-return valve Delivery pipe
+V0 Red
ANl Pressure
Black sensor

In this case, we can connect 400 V three-phase pumps with star/delta switching capability. To
do this, open the motor terminal box and change the connection in the terminal block from

400V star to 230 V delta.
After connection, access parameter P1-42 and set A (2309) )\ (“oov)
itto 0. w2 V2

After connection, check the pump’s direction of rotation w2 2 V2
and, if necessary, change parameter P0-02. ur Ovi OwI ?U‘ (f‘” ?"‘”




Installation

é The unit should be installed by a person with the appropriate knowledge and

qualifications.

Selecting a tank for the installation:

It is recommended to select a tank with a capacity of approximately 10% of the pump’s flow
rate, e.g.: if the pump has a flow rate of 100 I/min, the tank should have a capacity of 8-12 1.
Adjust the pressure in the tank to 60% of the target pressure set on the IVR-X.

Example:
The target pressure is set to 4 bar; the
pressure in the tank is 4 bar x 60% = 2.4 bar.

Recommended maximum length of the sensor cable extension: 2 m (shielded cable).

15. MULTI-PUMP MODE

Example of a two-pump system connection — main pump and auxiliary pump.

Pumps powered by 3x230 V.

L
N
NL NL
St St S+ S+
s s- s s
+Vo +V0
Al Al
Uuvw uvw
Non-
return
valve
Auxiliary
Main pump :
pomp Expansion
tank
Suction "
pipework Pressure - Pressure
sensor sensor
Non-
Non- _ return
return valve
alve Discharge
pipework




For a system with two pumps, connect the S+ terminals to S+ and the S- terminals to S- between
the inverters

Check the motor’s direction of rotation (applies to three-phase motors); if necessary, change
parameter P0O-02.

On the main inverter, set P0-47 to 2.

On the slave inverter, set P-047 to 11.

If you want one of the slave inverters to be able to take over the function of the master unit, also
install a pressure sensor on that inverter and set P1-00 to 2.

1. Multi-pump control — for operation of two master units and up to 6 slave units (the standby
master unit operates as a slave unit).

2. All drives are connected via an RS485 communication interface. The master unit detects the
water pressure in the pipe using a pressure transducer and sends a pressure signal to the
auxiliary units, automatically controlling them to start or stop and adjusting the PID
controller settings in accordance with the water pressure conditions.

3. If the main unit fails, the backup master unit automatically takes over from the main unit,
assuming control of the entire system; if any auxiliary drive fails, the system simply bypasses it and
activates the next one, ensuring automatic switching between the pump group.

4. The pumps can operate alternately (8 hours by default) to balance the operating time of
each pump and extend the service life of the entire system.

Procedure for configuring inverters in multi-pump mode

Pump No.1 | Pump No.2 Pump No. 3 Pump No. 4 Pump No. 5 Pump No. 6

System type (main) (auxiliary) (auxiliary) (auxiliary) (auxiliary) (auxiliary)
Srgepue | pogy | : : : :
tov\l,’(‘jr;‘l:‘r‘;ggf PO-47=2 | P0-47=11 - - - -
tOhFr’ggag;’r’T‘] gﬁ P0-47=3 | PO-47=11 | P0-47=12 - - -
%ﬂfrsa‘%’;gf P0-47=4 | P0-47=11 P0-47=12 | P0-47=13 - -
f?\f’ee;alﬂggff PO-47=5 | PO-47=11 PO-47=12 | P047=13 | P0-47-14

Operation of six | 5o 47 ¢ PO-47=11 P0-47=12 | P0-47=13 PO-47=14 P0-47=15

pumps




16. PROGRAMMING AND PARAMETERS

Taking the commonly used parameters P0.00-P0.03 as an example, the setting procedure is as
follows:

Setting the target pressure P0-00:

@
STOP, STOP,

| 3.0 —=]| PO| —=| P0.00 | —| 3.0|@CD
I ©__©
|  4.0|—=| P0.O1|—]| PO| —=| 4.0]

Setting for pump activation following a pressure drop by the value set in PO-01:

RUN/ RUN/
STOP, STOP,

| 40|—=|  PO|—=[ P0.00| —=| P0.01|—=| 0.3®@
\—| 0.4 | —=| P0.02|—| PO| —=| 4.0

Setting the motor rotation direction for P0-02 three-phase pumps:

) @ 060 @

| 4.0 —=]| PO| —=| P0.00| —=| PO0.02] o@@
[ o ©
| 1] —~[ P0.03 | —~]| Po| —=| 4.0

18




Setting the sensor range P0-03:

@ 00 ®

| 40|—=|  PO|—=[ P0.00| —=| P0.03|—=| 10 @@
| 16| —»| P0.04 | —| PO| —=| 4.0

Note: adjust the range according to the sensor. If the sensor reads 10 bar, set parameter PO-
03 to 10.

Note:

“J¢ : The parameter can be modified in both standby and operating modes.

“J ”: This parameter cannot be modified whilst the device is in operation.

“®": This parameter is the actual detected and recorded value, which cannot be modified.

Pressure and protection parameter group

Parameter .. Range " Modification
= Description setting Unit Default el Notes
Pressure setting
P0-00 1.0~P0-21 0.1 bar 30 i
Start the pump
Pressure deviation when the pressure
P0-01 0.0~P0-00 0.1 bar 03 g drops by this
amount.
0:Same —
. s Direction of
P0-02 Selection of . direction 1 0 T rotation of a
operating 1:Opposite three-phase
direction direction P
motor
P0-03 Sensor range 1.0-200.0 0.1 bar 100 1;';?
Various modes
0:4-20mA/24V can be selected
Sensor feedback | 1:4-20 mA/10V depending on the
P0-04 type 2:0-10V 1 0 T sensor feedback
3:05-4.5V signal used
4:0-5V




Range

Modification

s Descrip setting Unit Default level Notes
Pressure
P0-05 calibration factor | 0.750 ~ 1.250 0.001 1.000 Y
Proportional gain
P0-06 P1 0.750 ~ 1.250 0.001 1.000 ¢
P0-07 Integration time 11| 0.00s~10.00 s 0.01s 050 bd
0: off
1
P0-08 PID function Sleep mode 1 1 1 e
selection 2
Sleep mode 2
PID sleep -
P0-09 delay 0.05~100.0s 0.1s 5.0 Y
PID wake-up -
PO-10 delay 0.05~1000s 0.1s 30 e
PID sleep ~
PO-09 ooy 005~10005s 01s 50 pAY
PID wake-up -
P0-10 delay 0.05~100.0s 0.1s 30 Y
If the frequency is
P1.31 ~ upper lower than this
PID sleep y value, the device
Po-11 frequency :’_rec_]uency 0.01 Hz 30.00 w will enter sleep
imit
mode
PID operating time
with low-
PO-12 frequency hold 0.05~12005s 0.1s 50 ¥
frequency
PID sleep
P0-13 deviation pressure | 0.0 bar ~ 1.0 bar 0.1 bar 02 e




o

Range Level of

code Descrip etting Unit Default modification Comments
When enabled, it will
Enable the i
N 0: off start automatically

P0O-14 ?utotmatlc start Ton 1 0 * when the power is

unction switched on

Delay for

automatic start-up
PO-15 after power-up 0.0~ 100.0 0.1s 50 Y
PO-16 Anti-freeze function| 0:off 1 0 e

1:on

Operating

frequency with
PO-17 At froome 0.0 ~P1-06 0.01 Hz 10.00 e

function

Operating time
P0-18 of the anti- 0~ 1000 1s 60 e
freeze function

Duty cycle of the
anti-freeze

PO-19 function 0to 1000 1s 300 ¥
Leakage

P0-20 coefficient 0.1~100.0 0.1 50 Y
High-pressure

PO-21 alarm set point P0.00 ~ P0.08 01 bar 00 ¥
High-pressure

P0-22 alarm delay time 0.0 ~120.0 01s 30 ¥
Low pressure

P0-23 alarm setpoint 0.0 ~P0.00 0.1 bar 00 Y

Low voltage
P0-24 alarm delay time | 0.0 ~120.0 0.1s 30 bd




Range

Modification

s Descrip setting Unit Default level Notes
0: off
1: Water
shortage
assessment
based on
frequency
and current
Low-water 2z ll\)sassis;r::nt
P0-25 protection function frequency and 1 2 ﬂ;
pressure
3: Water
shortage
detection
based on
frequency,
current
and pressure
e shorae e gt
P0-26 fault detection 0.0 ~P0-00 0.1 bar 05 Y thi
is pressure
threshold
Test frequency for A frequency higher
water shortage 0~ Upper than this will
Po-27 protection frequency 0.01Hz 48.00 ¥ trigger a low-water
alarm
When the operating
\I:Veartc;r;t:gret:fe current is lower
P0-28 o oction 29 0~100.0 0.1% 400 ¥ than this current, it
zetection current isassessed as a
water shortage
Once the low water
Water shortage detection condition
P0-29 protection 0.0 ~00.0 0.1s 60.0 hxd is met, the alarm
detection time will sound after this
time
Water shortage After a low-water
protection, fault is reported,
automatic restart the inverter resets
P0-30 delay 0 ~9999 1 min 15 g the error code after
this time delay
P0-31 PID Sleep rate 0~30 1 9 ¥




P Range n Modification
code Descrip etting Unit Default level Notes
If the water outlet
| pressure is greater
'(;‘ef;:"ﬁit:’ than this value, the
P0-32 0.0 ~ P0.00 0.1 bar 10 ¢ fault will be reset
pressure after a delay of P0-30
Water inflow
P0-33 detection time 0.0 ~100.0 0.1s 200 ¥
Al Minimum
P0O-34 input voltage 0.00Vto+10.00V 001V 2,00V Y
Al Maximum
P0-35 input voltage 0.00Vto +10.00V 0.01V 10.00V r
po3e | Accelerationtime | o5 10005 01s 205 e
P0O-37 Deceleration time 1| 0.05~100.0s 0.1s 20s e
0: No operation
1: Restore
factory
settings,
Parameter excluding
po-38 initialisation motor L 0 *
parameters
2: Clear record
information
0: Parameter
is not
Parameter locked
P0-39 function lock ! 0 *
1: Parameter lock
P0-40 Corrupted record | 0-50 1 00 L4
PO-41 Heat sink °
temperature
PO-42 Software version 1,000 °
number




code

Range
setting

Unit

Default

Modification
level

Notes

P0-43

Main frequency
source X selection

0: Digital setting
(no memory
retention after
power-off)

: Digital
setting
(memory
retained
after power
failure)

2: Keypad
potentiometer
3:AN
4: Multi-
speed
command
5:Simple PLC
controller

o

: Digital setting
(no memory
retention
when the
power is
switched off)

: Digital setting
(no memory
retention
when power
is switched

off)
: PID sensor

~N

o)

Communicat
ion settings

P0-44

System operating
mode

o

: Constant
voltage
mode

1: Constant
speed
mode

Adjust this value to
change the
operating mode

P0-45

Pressure display
mode

0: General display

1:Independent
display

P0-47

Application
macro
selection

Detailed
information can

be found

in the macro
parameter settings
table




17.

FREQUENCY AND AUXILIARY FUNCTION GROUP

P q Range . Modification
code Descrip setting Unit Default level Notes
Selection of 0: stop
multiple slave
P1-00 host apctions in 1: Constant speed 1 0 ke
slave mode 2: Constant
pressure
Selection of
multiple 0: auxilia
P1-01 online 1o i 1 0 L]
:prima
network P &4
modes
Number of multi-
line auxilia
P1-02 machines Y 0-5 1 0 b
0: Main
and auxiliary
control with
multiple
pumps
1: Synchronous
control with
P1-03 Mu!tlple multiple 1 0 ¥
online pumps
operating 2: Multiple
modes pumps, single
application
and single
control
in
standby
mode
P1-04 Multl—llng rotation | 0 min ~ 1 min 240 min g
interval time 2000 min
Maximum output 50.00H
P1-05 frequency DO Hz~ 0.1 Hz 50.00 Hz *
400.00 Hz
Lower cut-off
frequen
P1f407 Ncy Maximum adjustable
. frequency range of
P1-06 Upperfrequency | piaximum 0.1Hz 50.00 Hz Y ey g
frequency P1-
05




Range

Modification

s Descrip setting Unit Default level Notes
Lower frequency 0.00 Hz ~ upper
P1-07 limit frequency limit 0.1Hz 0.00 Hz e
P1-06
0: activate at
the lower
The frequency limit
is lower than 1: Shutdown
P1-08 the ti lower 2: Operation 1 0 ¥
operating at zero speed
frequency
limit
Carrier frequency 1.0 kHz ~
P1-09 0.1 kH: 8.0 kH.
16.0 kHz ‘ ? *
PID feedback loss
detecti |
P1-10 etectionvalue 1 .00~ 10.00v 001V 020 ¥
PID feedback loss
P1-11 detection time 0.05~100.0s 0.1s 3005 Yo
Motor power 0~075kw
P1-12 selection 1:1.5 kW 1 2 *
2:2.2kW
Rated motor
P1-13 power 0.1 kW ~ 2.2 kW 0.1 kW 22 *
Rated motor 0-Maximum
P1-14 frequency frequency P1- 0.1 Hz 50.00 *
05
Rated motor
P1-15 voltage 0-380V 1 220 *
Rated motor
P1-16 current 1.00-10.00 0.01A 960 *
P1-17 User password 0~ 65,000 1 0 ¥




P Range n Modification
code Descrip etting Unit Default level Notes
0: No function
Selection of 1: Forward
P1-18 DI1 terminal running ! 1 *
function
-10:
Selection of External fault
P1-19 DI2 terminal g\;eu:)(normally 1 10 *
function
P1-20 DI Filter time 00005~1.000s | 00015 00105 e
DI1 Enable
P1-21 delay time 0.05~1000s 0.1s 1.0s e
DI2 Enable
P1-22 delay time 0.05~1000s 01s 10s hx¢
DI1 Disable
P1-23 delay time 0.0s~100.0s 0.1s 00s f{
DI2 Disable
P1-24 delay time 0.05~1000s 0.1s 00s e
Automatic fault
t ti
pras | eserimes 0t0 10 1 5 e
Automatic fault
reset time
P1-26 0.0~100.0s 0.1s 30.0s jﬁ{
0: The cooling fan
operates when the
motor is running
. 1
o127 Cooling fan control Operates : : %
- automatically
depending on
the heater
temperature




P Range . Modification
s Descrip setting Unit Default level Notes
0: Decelerate to
Stop mode astop
P1-28 1: Normal stop 1 0 W
Keypad setting g:;gl:Zu;
P1-29 frequency frequency P1- 0.01 Hz 50.00 Hz Y
05
0: Positive
PID action effect
P1-30 direction 1: Counteracting ! 0 *
Low-frequency
PID cut-off
P1-31 frequency 0.00 Hz ~ 50 Hz 0.01 Hz 20,00 e
. At this point, the
P1-32 i'ec‘fé’ detection | 5 1000.0 01s 300 e device detects
4 sleep mode
0:CPWM
R 1:CPWM
P1-33 PWM mode switching 1 1 *
and DPWM
0: Control panel
command
channel (LED
off)
1: Terminal
command
channel
(LED on) Select different
P1-34 Command Source | 5. serjal port 1 0 e start-up .
selection command and stopping
channel (LED)
1-6,0is the
P1-35 Local address brondcast 1 1 ¥

address




P: .. Range . Modification
code Descrip etting Unit Default | | o Notes
0: 4800 bPS
Transmission 1:9,600 bPS
P1-36 ’ 1 1
rate 2:19,200 bPS ¥
3:38,400 bPS
0:None
Evenness (8.N.1)
1: Evenness and
oddness of
P1-37 Data format operations 1 0 *
(8.0.1)
2: Evenness
(8.E.1)
Response 0ms ~20ms
P1-38 1 2
delay (0 to 200 ms) ms =
0: Three-phase
Motor type motor
P1-42 selection 1: Single-phase ! 0 *
motor
Ratio of the main
winding
and auxiliary
P1-43 windings of a 10 ~200 1 100 e
single-phase
motor
Current
correction
P1-44 factor for 50 ~ 200 1 150 e
single-phase
Reset times for
low-water
P1-45 protection 0~9999 1 10 e
Hidd 0: not
P1-47 idden parameter hidden 1 1 ¥
selection
1:hidden




18. PROGRAMMING PARAMETER DESCRIPTION

Parameter Description Setrange Unit Default Notes
code

P0.00 Pressure setting 0.0~ P0.03 bar 30

Maximum sensor
P0.03 Sensor range 0.0 ~ 200.0 bar 10.0 range
0: Voltage
feedback feedback
P0.04 tS;;:or eedbac 1: Current feedback 1

P0.03 is the sensor range. The typical range is 1 MPa, i.e. 10.0 bar.

P0.00 is the pressure value in the pipework network. If P0.00 = 3.0 bar, once the intelligent
pump controller is activated, the pressure in the pipework network is maintained at a constant
level of 3.0 bar.

- A value lower than
Initial pressure

P0.01 o 0.0 ~ P0.00 bar 03 the set PID pressure
deviation
PID wake-up PID wake-up

P0.10 detection delay 0.0 ~100.0 s 30 detection delay

The general-purpose sensor is of the current type.

The IVR-X wiring method is similar to that of a pressure transducer connected to the Al terminal
as pressure feedback: if a voltage sensor is used, set P0.04 to 0. The IVR-X wiring method is
similar to that of a portable pressure gauge connected to an Al terminal as pressure feedback.

When the feedback value is less than or equal to the set pressure minus the PID initial pressure
(P0.00-P0.01) and remains in this state for the time set in P0.10, PID control will resume.

For example, when P0.00 = 3, P0.01 = 0.3, P0.10 = 5.0, if the feedback value is less than or equal
to 2.7 and the duration is longer than 5 seconds, PID control will resume. When it is greater
than 2.7, the duration will be recalculated.

0: Forward Modify this parameter to
P0.02 Motor direction of 0 change the direction of
rotation 1:Reverse rotation

When using for the first time, confirm the motor’s direction of rotation. Swap any two of the
output power supply lines U, V, W, or modify parameter P0.02 to change the motor’s direction
of rotation.




The higher the setting, the faster the
pressure system’s response. However,
Proportional gain if set too high, the system will
P0.06 0.0~100.0 % 2 oscillate. Adjust it to suit different
water supply systems.
Adjustment method:

If the factory settings do not meet your requirements, adjust the parameters precisely. First,
increase the proportional gain to ensure that the system does not oscillate.

Note: Incorrect setting of parameter P0.06 will cause excessive speed overshoot and may even
result in an overvoltage fault in the event of negative overshoot.

0: Invalid
P0.08 PID Sleep Options 0~2 2 1: Sleep mode 1
2: Sleep mode 2
If, at low water flow, the pump
stops slowly or fails to stop, reduce
. the value; if it stops
P0.09 PID Sleep detectiondelay| .5 S 10 | tooearly orfrequently starts and
stops, increase the value.
PID Wake-up .
P0.10 detection delay 00~1200 s 10 PID Wake-up detection delay.
PID Low-level sleep PID Operates at the low-level sleep
P0.11 hold frequency 0.0 ~60.0 Hz 3500 | hold frequency. After the time specified
in P0.12, the PID enters sleep mode.
Operating time at low
pressure hold
P0.12 frequency 0.0 ~3600 s 30
If the feedback pressure falls within
PID sleep deviation the deviation range, this parameter
PO13 pressure bar 01 must be adjusted.

Once sleep mode 1 has been selected via parameter P0.08, the IVR-X will detect whether the
feedback pressure is higher than the set pressure. If so, the IVR-X will commence sleep
detection. After the PID sleep detection delay set by P0.09, if the feedback pressure is still
higher than the set pressure, the IVR-X will gradually reduce the output frequency to the low-
level sleep detection hold frequency set by P0.11.




After the low-frequency hold time in sleep mode has elapsed, if the feedback pressure is still
higher than the set pressure, the IVR-X reduces the output frequency to 0 Hz and enters
standby mode.

If, during the above process, the feedback pressure is lower than the set pressure, the IVR-X will
assess this as a false sleep detection and return to PID control mode to increase the pressure.

Once the IVR-X has entered standby mode, if the feedback pressure is lower than the PID sleep
threshold, the IVR-X will begin wake-up detection. After the PID wake-up detection delay set by
P0.10, if the feedback pressure is still lower than the wake-up pressure threshold, the wake-up
will succeed and the IVR-X will return to PID control mode; otherwise, the wake-up will fail. A
PID sleep threshold that is too high may cause the IVR-X to start and stop frequently. A PID
sleep threshold that is too low may result in insufficient pressure.

Notes: The sleep retention frequency varies across different water supply systems. When there
is no water outside and the tap is turned off, but the pump is still running, increase P0.11 to the
sleep retention frequency.

Ones: Automatic
start options
0: OFF
1:ON
;:\et;te(:n:;gﬁagg vsvtea:tuspelf— Tens: Self- Zz‘/ :;t;a;lt, automatic reset is
B reset options 4
Po14 pi 10 and automatic restart is
0:OFF disabled.
1:ON
Delay for automatic Delay time before automatic start-
P0.15 start-up after power-up 0.0~100.0 S 5.0 up after power-on

If you wish the IVR-X to start automatically after the delay set by P0.15 when the power is
switched on, once all parameters have been set, set P0.14 = 1 to enable the IVR-X's automatic
start-up function.

It will start up automatically every time you switch on the power or reset a fault.

0: OFF
P0.16 Anti-freeze 1:0N 0 Pump anti-freeze function

Operating frequency to
P0.17 prevent freezing 0.0 ~ 60.00 Hz 8.00




Anti-freeze operating
P0.18 time 0~9999 s 60
Anti-freeze When set to 0, it operates at a
P0.19 operating 0~9999 s 300 frequency that prevents freezing
interval

Set P0.16 = 1 to enable the anti-freeze function. The IVR-X will adjust the pump’s operating
frequency according to the current status once it has started.

Note:
1. The pump automatically adjusts to the anti-freeze frequency.

2. The anti-freeze frequency cannot be set to a high value. It should be set to a frequency that
is just sufficient to drive the pump, but not high enough to generate pressure.

Water leakage
coefficient

The greater the water leakage,

P0.20 the higher the coefficient.

0.0 ~100.0 10

If there is no water consumption due to a leak in the pipework, the IVR-X cannot enter sleep
mode and will stop. It frequently starts and stops. To resolve the issue of water leakage from
the pipework, adjust the value of P0.20 according to the extent of the water leakage. The
greater the water leakage, the higher the coefficient.

Set value for high-

po.21 pressure alarm 0.0~P0.03 bar 80 When the feedback pressure is

greater than or equal to the set
value, an alarm is triggered and
the pump is stopped after a
delay of P0.22

High-pressure
P0.22 alarm detection 0.0 ~200.0 s 30
time

Low-pressure alarm
P0.23 set point 0.0 ~P0.21 bar 00 When the feedback pressure is
lower than the set value, an alarm
is triggered after a delay (P0.24)
and the pump is stopped.
Low-pressure alarm This function is disabled when set
P0.24 detection time 0.0 ~200.0 s 30 toO.

The IVR-X will compare P0.21 and P0.23 depending on the pressure in the pipeline network as
fed back by the sensor. If the pressure is abnormal, it will stop and automatically trigger an
alarm to protect the pipeline network system.




0: OFF
1: Water shortage assessment
depending on frequency and
current
P0.25 Low-water protection 0-3 2 2: Assessment based on
frequency and pressure
3: Water shortage assessment
based on frequency, current
and pressure
Detects a water shortage only
Water shortage fault when the feedback pressure is
P0.26 detection threshold 0.0~P0.00 bar 05 lower than the set value.
Detection frequency Active when P0.25 = 01. Comparison
P0.27 for low-water 0~60.00 Hz 4800 | ofwatershortage assessment
protection frequency.
Current percentage of lgliéi%ﬁtwe only when
Po28 water §hortage 0~100 % 400 Percentage of the motor’s rated
detection
current.
Detection time for low-
P0.29 water protection 0~900.0 s 60.0
Delay for automatic
restart of the low-water f
protection If set tg 0, use pressure to
P0.30 0~9999 min 15 automatically reset the low
water level.

The following methods can provide water shortage protection by default:

1. The low-water protection switch is activated (P0.25 = X);

2. The feedback pressure is lower than the permitted threshold value for detecting a water

shortage (feedback pressure < P0.26);

3.The current operating frequency is not less than the water shortage protection detection
frequency (operating frequency > P0.27);

4. When conditions (1) to (3) are met, the timer starts. If the duration during which the
condition is met exceeds the delay time for the abnormal pressure alarm (delay time >
P0.29), a water shortage fault will be reported. If any of the conditions are not met during the
time measurement, the timer is reset.




If a water shortage fault is signalled, the controller will be reset after the time set by P0.30 has
elapsed. By setting the following parameters:

Inlet detection pressure

P0.32 0.0 ~ P0.00 bar 1.0

Flow detection
P0.33 time 0.0 ~100.0 s 20.0

Use the inlet detection pressure to reset water shortage faults directly.

Note: When assessing water shortage based on pressure, as the operating conditions of each
drive vary - such as the load range - only a reasonable setting of the P0.28 value in accordance
with on-site conditions can ensure a correct assessment of water shortage.

Setting method: Start the IVR-X. When the operating frequency reaches the maximum
frequency, switch off the input and record the output current displayed on the controller.
Divide this current by P1.16 (the motor's rated current) to obtain a percentage. Set the value of
P0.28 to be slightly higher than 5-10 percentage points. If the value of P0.28 is too high, this
will result in a false ‘no water’ report during normal operation. The low-water protection will
not function effectively if the value of P0.28 is too low.

Lower limit of the Al Used to adjust the lower limit of
Po34 input signal 00~P0.35 V/imA 200 the Al signal

Upper limit of the Al Used to adjust the upper limit of
P035 input signal P034~20 V/mA | 1000 the Al signal

If you notice a discrepancy between the sensor’s feedback pressure and the feedback pressure
displayed on the IVR-X, adjust the above parameter to calibrate the sensor.
Note: the unit for a current sensor is 4 ~ 20 mA; the unit for a voltage sensoris 0 ~ 10 V.

P0.36 Acceleration time 0.1 ~ 3600 s 20

P0.37 Deceleration time 0.1 ~ 3600 s 20

Setting the acceleration/deceleration time for the pump motor.




P0.38 Parameter initialisation 0~2 0
When P0.38 is set to 1, restore the factory default settings.
P0.39 Parameter lock function 0~1 0

Once the parameters have been set, if you do not want them to be modified in the event of
incorrect operation, set P0.39 = 1. At this point, the parameters can only be monitored but

cannot be modified. Only when P0.39 is set to 0 can the parameters be modified.

P0.40

Current error type

0~29

Records the IVR-X fault type. 0 indicates no fault. 1 ~ 29 refer to E001 ~ E029.
For further information, refer to the section on Error codes and troubleshooting.

0: Start/stop via the keypad

Start/stop signal 1: Start/stop via terminals
P1.34 selection Oto1 0
F 0: Digital setting
requency source B 7
PO43 selection 0~8 8 1~ 7:Reserved

8: PID water supply

Each IVR-X can select different start/stop modes and frequency sources.

The parameters in group P1 have the same meaning as those in group PO. For further

information, refer to group PO.

prog | Upperfrequencylimit P1.07 ~ 60.0 Hz | 5000
P1.07 Lower frequency fimit 0.00 ~ P1.06 Hz | 000
0: Start at the
Selection of actions lower
when the operating limit frequency
P1.08 frequency is lower 1: Stop 2
than the lower 2: Standby
limit frequency

P1.06 limits the maximum operating frequency of the IVR-X.




Use P1.08 to select the IVR-X operating state when the operating frequency is lower than the
lower limit frequency. To prevent the motor from running at low speed for prolonged periods,
you can use this parameter to stop it.

If you are using a 60 Hz pump, set the parameters as follows. Step 1: Set parameter
P1.06 (upper limit frequency) to 60
Step 2: Set parameter P1.13 (motor rated frequency) to 60

Setting the carrier

P1.09
frequency

1.0~15.0 kHz Set according to the models

Use this parameter to adjust the IVR-X carrier frequency. You can reduce motor noise by
adjusting the carrier frequency to avoid the resonance point, thereby reducing the leakage
current in the ground leads and minimising IVR-X interference.

When the carrier frequency is high, motor losses decrease and the rise in motor temperature is
slight; however, IVR-X losses increase, the temperature of the IVR-X rises, and interference

increases.
Break detection
P1.10 threshold for the 0.0 ~ 1.00 \Y% 0.20
feedback loop
Detection time for a
P1.11 faulty feedback line 0.0 ~ 3600 s 300

Feedback line fault detection threshold: the detection threshold is relative to the input signal
voltage. The system continuously monitors the PID feedback value. When the feedback value is
less than or equal to the feedback line fault detection threshold, the system initiates the
detection time. When the detection time exceeds the detection time for a broken PID feedback
line, the system will report a PID feedback line fault.

Please set this in accordance with the parameters on the motor nameplate.

To ensure control performance, configure the motor in accordance with the drive’s standard
adaptive motor. If there is a significant difference between the motor’s power and that of the
standard adaptive motor, the drive’s control performance will naturally be reduced.




19. ERROR CODES AND TROUBLESHOOTING

Error code Fault type Possible causes Solution
1. Acceleration too fast 1. Increase the acceleration time
2. Internal IGBT faulty 2. Contact the service department
E001 Drive fault 3. Fault caused by 3. Check whether peripheral devices are
interference a significant source of interference
4. Lack of proper 4. Check the earthing of the
earthing inverter and the pump.
1. Acceleration is too fast 1. Increase the acceleration time
Excessive current
E002 during accelerated 2. Mains voltage too low 2. Check the input power
start-up
3. The IVR-X power is too low 3. Use a higher IVR-X power setting
1. Deceleration is too rapid 1.Increase the deceleration time
Excgsswe current 2.The load’s moment of inertia is 2. Add suitable dynamic braking
E003 during low-speed t00 high modules
operation 9h- u
3. The IVR-X power is too low 3. Increase the power of the IVR-X
1. Mains voltage is too low 1. Check the input power supply
Excessive current
E004 during constant-
speed operation
2.The IVR-X power is too low 2. Use a higher IVR-X power rating
1.The input voltage is 1. Check the input power supply
incorrect
Excessive voltage in
E005 accelerated mode
2. Restart the motor 2. Avoid restarting after a stop
following momentary
power cuts




E006

Excessive voltage
during constant-
speed operation

1. Deceleration is too rapid

1.Increase the acceleration time

2.The load inertia is too high

2. Increase the dynamic braking
modules

3.The input voltage is
incorrect.

3. Check the input voltage

E007

Overvoltage during
constant-speed
operation

1. Incorrect input voltage

1. Fit an input reactor (choke)

2.The load inertia is too high

2. Add suitable dynamic braking
modules

E008

Hardware overvoltage

1.The input voltage is
incorrect

1. Check the input power supply

2. Deceleration is too fast

2. Increase the deceleration time

3.The load inertia is too high

3. Increase the dynamic braking
modules

E009

Bus under voltage

1. Mains voltage is too low

1. Check the mains input supply

E010

Controller overload

1. Acceleration is too fast

1.Increase the acceleration time

2. The mains voltage is too low

2. Check the mains voltage

3. Overload

3. Use a higher-powered IVR-X

E0O11

Motor overload

1. Mains voltage is too low

1. Check the mains voltage

2. Incorrect motor rated current
setting

2. Reset the motor’s rated current

3. Motor jammed or significant
load fluctuations

3. Check the load and adjust the
torque capacity

4. The motor is too small

4. Use a suitable motor




Error code

Fault type

Possible causes

Solution

Phase U, V, W output failure
(or the three load phases are not
symmetrical)

1. Check the output wiring

2. Check the motor and cables

E013 Loss of output phase
Parameter P1-42 incorrectly set
Set parameter P1-42 to 1. Connect
fora 1x230 V-powered pump the pump to terminals U and V
1. Instantaneous IVR-X overload 1. Refer to the overcurrent protection
solutions
2. Phase-to-phase short circuit or -
short circuit to earth 2. Check the rewiring
3. Faulty air duct assembly or fan 3. Check the heat sink ventilation
channels; replace the fan
E014 Module overheating 4 I]ri\:hamblent temperatureistoo |, peduce the ambient temperature
5.Loose cable at the IVR-X or plug 5. Check and reconnect
6. Fault in the power supply
circuit
6. Contact the service department
7.The motherboard is faulty
£015 External water shortage A water shortage has been Check for a water shortage.
detected
1. Poor contact at the control board | 1. Check the connector and
connector reconnect it
2. Fault in the power supply
Faultinth circuit
E018 aultin the current

detection circuits

3. Faulty Hall effect sensors

4. Amplifier circuit failure

2. Contact the service department




1. Reading or writing of control
parameters is not working 1. Ir’z:: the RUN/STOP button to
i correctly
€022 EEPROM read and write
errors
2. Faulty EEPROM 2. Contact the service department
1. Acceleration too fast 1. Increase the acceleration time
E023 F[::Jfrf:‘c:lty starting the 2. Mains voltage is too low 2. Check the mains voltage

3.The load is too heavy 3. Use a more powerful IVR-X

1. Broken sensor cable or poor 1. Check the sensor installation and
contact wiring

. 2. The detection time for a faulty L
PID feedback line fault cable is too short 2. Extend the cable fault detection time
E024

3. The sensor is faulty or the
system is not receiving a 3. Replace the sensor
feedback signal

Operating time has 1.The set operating time has .
E025 reached the set time been reached 1. Contact the service department
E026 Reserved Reserved Reserved
1. Adjust the safety parameter or turn

1. Pressure below the set safety on the tap to establish the set safety
threshold. pressure in the system.

2. Sensor cable broken or poor . .
contact. The system has no 2. Che_ck the sensor installation and
feedback signal wiring

3. The water shortage alarm

E027 Low water alarm detection time is too short
(P0.29)

4. The water shortage protection
frequency is too low (P0.27) 3. Check the relevant parameter

settings

5. The detection current for the
low-water protection is too low
(P0.28)




Error code

Fault type

Possible causes

Solution

E028

High pressure
alarm

1. Incorrect sensor feedback signal

1. Check the sensor wiring

is too low (P0.21)

2. The high-pressure alarm setpoint

2. Check the relative parameter settings

is too short (P0.22)

3. The alarm detection time setting

E029

Low-pressure
alarm

is set too high (P0.23)

1. The low-pressure alarm setpoint

1. Modify the set parameters

contact. The system is not

2. Broken sensor cable or poor

receiving a feedback signal

2. Check the sensor

match the actual settings

3. The sensor type does not

20. PROBLEMS AND THEIR SOLUTIONS

Problem

Possible causes

Solution

on

The inverter does not switch

No power supply

Check the power supply

Faulty power cable

Check the inverter wiring

on

The pump does not run
when the IVR-X is switched

Faulty pump cable

Check and, if necessary, replace the pump
cable

Parameter P1-42 incorrectly set for the
pump

Check the set parameters

The inverter

switches on and off

Short circuit

Check for a short circuit in the installation

The inverter does not switch on

Check the connections




Low pressure

Incorrect pump rotation

Check the pump’s direction of rotation

The pump does not run when the IVR-X is
switched on

Check the sensor settings against the
parameters on the sensor

No water in the well

Check the water level

The pump switches
off and on again

The inverter is switching on and off

Fit a non-return valve

The pressure in the tank is too high relative
to the target pressure

Adjust the pressure in the expansion tank to
60% of the target pressure

No expansion tank

Install an expansion tank

The pump switches off

Low water flow

Increase the water flow rate; if necessary,
adjust parameters P0-08 to PO-13

Incorrect pressure readings

Incorrect pressure sensor settings

Check the sensor settings

Low pressure differential

Calibrate the pressure sensor

The pump switches off
despite pumping water

Low pressure in the system

Turn off the tap or adjust the dry-run
detection settings

The dry-run protection has been
triggered

Adjust the dry-run detection settings




27. MAINTENANCE AND STORAGE

A + Maintenance should only be carried out by a qualified electrician.
» Maintenance procedures may vary for the same unit, and the scope of maintenance is
determined by the maintenance manager.

» Good ventilation is required in summer. At the same time, the unit should not be
exposed to direct sunlight or rain. In winter, store it in a warm place, away from
flammable substances.

« Disconnect the power supply if the unit is not in use for an extended period.

ﬁ For both short- and long-term storage, follow these guidelines:
« Store in a dry, dust-free, well-ventilated place at the required temperature.

« If storing for more than a year, disconnect the powered pump before recommissioning
and carry out a charging test to activate the capacitor

» Tests for insulation resistance and breakdown voltage are not permitted, as they
reduce the service life of the unit.

+ Any work carried out after opening the unit should be performed no earlier than 15
minutes after it has been disconnected from the power supply.

22. DISPOSAL

Let’s look after our environment!

Every user can contribute to protecting the environment. It is neither difficult nor expensive. To do
this, place the cardboard packaging in the waste paper bin, and

into the plastic recycling bin. The end-of-life appliance should be taken to an appropriate
collection point.

Guidance on disposing of the end-of-life product
This symbol indicates that disposing of end-of-life appliances with other household
waste is prohibited.
Further information on this subject is available from town or local council offices and
=mmmm 2t Municipal waste collection points.
A used product must be disposed of as waste exclusively via the separate collection scheme
organised by the Network of Local Authority Collection Points for Electrical and Electronic
Waste.
The consumer has the right to return the end-of-life equipment to the electrical equipment
distributor’s network, at least free of charge and directly, provided that the returned appliance is of
the correct type and performs the same function as the newly purchased appliance.

Year of CE marking c E
(entered by the seller based on the rating plate)
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p.151S

Wiring diagram for 1x230 V-powered pumps
Connect the power supply to terminals Land N

Connect the pump to terminals U and V (terminal W
remains empty) Earth the power supply (& ) and the pump
to the PE terminals

Pressure
Water pump gau
L ——|
|

Expansion tank

Non-return valve

£E<c

Delivery pipe

+Vo Red
Al

Pressure
sensor

Black

p. 15 SHOULD BE

Wiring diagram for 1x230 V-powered pumps
Connect the mains supply to terminals L and N

Connect the pump to terminals U and W (terminal V
remains empty) Earth the power supply (@ ) and the pump
to the PE terminals

Pressure
Water pump gau
L —
|
[

= N

Expansion tank

£<c

Non-return valve Delivery pipe
+Vo Red
Al Pressure
Black sensor




EU/EC Declaration of Conformity | Module A

1. INVERTER - pump controller
IVR-X

2. DAMBAT Jastrzebski S.K.A, Adamoéw 50, 05-025 Grodzisk Mazowiecki, POLAND,
email: biuro@dambat.pl

3.This Declaration of Conformity is issued under the sole responsibility of the
manufacturer.

4. INVERTER - pump controller described in point 1.

5.We declare, with full responsibility, that the inverter to which this declaration
relates is manufactured in accordance with the following Directives and the
references to harmonised standards contained therein:

- EMC Directive No. 2014/30/EU Standards
applied: EN 61800-3:2018,
EN 61800-5-1:2007+A1:2017+A11:2021

el Ade,

<~ Adam Jastrzebski
Partner

23 April 2025
Grodzisk Mazowiecki

This device is not intended for domestic use. It is not a domestic appliance. The device is
intended for industrial use.

Any use of the device other than that for which it is intended constitutes foreseeable
misuse of the device.

This manual contains instructions on installation, operating parameters, routine
maintenance, fault diagnosis, safety precautions, etc. It applies only to the water pump. For
your own safety, please read this manual carefully before installation and operation.
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KARTA GWARANCYJNA

Ponizsza karta gwarancyjna wazna jest tylko wraz z oryginatem dokumentu zakupu, tzn. fakturg lub paragonem.
Ponadto musi by¢ potwierdzona przez sprzedawce podpisem i pieczatka. Karta gwarancyjna bez zatagczonego
oryginalnego dokumentu zakupu jest niewazna.

. Gwarantem urzadzenia jest DAMBAT Jastrzebski S.K.A., adres serwisu: 05-825 Grodzisk Mazowiecki, Adaméw 50, kompleks Panattoni.
. Dla klientéw posiadajacych oryginat dowodu zakupu w postaci paragonu fiskalnego, lub oryginatu faktury, okres gwarancji wynosi

36 miesiecy.

. Gwarancja nie wiacza, nie ogranicza, ani nie zawiesza uprawnien kupujacego wynikajacych z przepiséw o rekojmi za wady rzeczy

sprzedanej.

. Gwarancja obejmuje bezptatne usuwanie wad urzadzenia powstatych w wyniku btedu w produkgji.
. Warunkiem obowiazywania gwarancji jest przestrzeganie zalecers zawartych w instrukcji obstugi.
. Gwarancja nie obejmuje:

- Uszkodzen bedacych wynikiem niewtasciwej obstugi lub eksploatacji niezgodnej z przeznaczeniem i instrukcja obstugi

« Uszkodzen powstatych w wyniku dziatania sit zewnetrznych, ktérych przyczyna tkwi poza urzadzeniem, ktérego gwarancja dotyczy
(np. uszkodzenia mrozowe, transportowe, pozar, powodz itp.)

« Uszkodzen powstatych na skutek ingerencji w konstrukcje urzadzenia oséb nieupowaznionych przez gwaranta.

. Gwarancja traci waznos$¢ w przypadku:

Stwierdzenia w autoryzowanym serwisie zmian konstrukcyjnych dokonanych przez osobe nieupowazniona przez gwaranta;

Stwierdzenia w autoryzowanym serwisie prob demontazu urzadzenia przez osobe nieupowazniong przez gwaranta, poza czynnosci
dozwolone instrukcjg obstugi

Stwierdzenia w autoryzowanym serwisie jakichkolwiek poprawek w karcie gwarancyjnej dokonanych przez osoby nieupowaznione
przez gwaranta

Stwierdzenia w autoryzowanym serwisie jakichkolwiek rozbieznosci miedzy wpisami w karcie gwarancyjnej a dokumentem zakupu.

. Gwarancja obejmuje tylko urzadzenia eksploatowane na terenie RP.
. W przypadku wysyitki urzadzenia do naprawy przez uzytkownika, przy wysytkach urzadzen — miedzy innymi o wadze powyzej 20 kg

- gwarant pokrywa koszty transportu do serwisu. Przed wysytka prosze skontaktowac sie z gwarantem w celu uzyskania informacji,
ktora firma kurierskg wystac urzadzenie (tel. 22 632 86 09). Gwarant przyjmuje tylko przesytki wystane w ustudze standard. Przesytki
wystane na koszt gwaranta przy zastosowaniu innej niz standard ustugi nie beda odbierane. Gwarant nie odbiera przesytek pobra-
niowych. Uzytkownik powinien przygotowac (zabezpieczy¢) urzadzenie do transportu tak, aby nie ulegto uszkodzeniu. Wszelkie
uszkodzenia powstate z winy klienta nie podlegaja naprawie gwarancyjnej.

10. Poza warunkami gwarancji kupujgcemu nie przystugujg zadne odszkodowania.

11. W przypadku przystania do serwisu sprawnego urzadzenia, niepodlegajacego naprawie gwarancyjnej uzytkownik moze zosta¢ popro-

szony o zwrot kosztéw sprawdzenia urzadzenia, oraz zwrot kosztow odestania urzadzenia z serwisu do uzytkownika.

12. W przypadku nieuznania przez gwaranta uszkodzenia za zawinione przez producenta, uzytkownik moze zosta¢ poproszony o zwrot

kosztéw transportu do serwisu i zwrot kosztéw odestania urzadzenia do uzytkownika.

13. Naprawa gwarancyjna zostanie wykonana w terminie 14 dni roboczych, liczac od dnia dostarczenia urzadzenia do serwisu, z wyta-

czeniem szczegolnych przypadkéw, kiedy wada nie ma charakteru trwatego i konieczna jest dtuzsza diagnostyka urzadzenia.

14.W ramach realizacji uprawnien wynikajacych z gwarancji, Gwarant moze dokona¢ naprawy urzadzenia, wymiany urzadzenia na

nowe lub zwrotu ceny zakupu urzadzenia potwierdzonej dokumentem zakupu. W takim przypadku zwrot ceny zakupu stanowi
wykonanie uprawnier Kupujacego wynikajacych z niniejszej gwarancji.

15. Gwarant nie udziela informacji o stanie realizacji naprawy, jak i przebiegu samej naprawy wystanego do serwisu urzadzenia.

16. Jezeli uzytkownik posiada adres e-mail prosimy o podanie go ponizej:

Adres e-mail uzytkownika:

17. Podanie adresu przez uzytkownika utatwi komunikacje z serwisem i moze przyspieszy¢ naprawe.

18. Kontakt do ogolnopolskiego serwisu: tel./fax 22 632 86 09, e-mail: serwis@dambat.pl

Godziny pracy: poniedziatek-piatek 7.30-15.30

TYP URZADZENIA: NR. PRODUKCYJNY :

DATA SPRZEDAZY (miesiac stownie) PIECZEC | PODPIS SPRZEDAWCY
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ORIGINAL-BEDIENUNGSANLEITUNG

Bedienungsanleitung

GARANTIE:

Die Garantie fiir

Produktmangel gilt fiir 36 Monate
ab Kaufdatum. Fiir einen
Garantieanspruch sind das
Kaufdatum

und der Produktcode erforderlich.

IVR-X

Bedienungsanleitung fiir den Wechselrichter,
intelligente Wasserpumpensteuerung
ACHTUNG! Lesen Sie vor der Inbetriebnahme die Bedienungsanleitung sorgfaltig durch.

Aus Sicherheitsgriinden diirfen nur Personen das Gerat bedienen, die mit der Bedienungsanleitung
genau vertraut sind.
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A
A

Jede Verwendung des Gerits, die nicht dem bestimmungsgeméaBen Gebrauch entspricht, gilt

als vorhersehbare unsachgemafe Verwendung des Gerits.

Diese Anleitung enthélt Informationen zur Installation, zu den Betriebsparametern, zur
routineméaBigen Wartung, zur Fehlerdiagnose, zu Sicherheitshinweisen usw. Lesen Sie die
Anleitung zu lhrer eigenen Sicherheit vor der Installation und Inbetriebnahme durch.

Bewahren Sie diese Anleitung fiir den spateren Gebrauch auf.

Das Produkt sollte von einem qualifizierten Installateur mit entsprechenden Kenntnissen und

Berechtigungen installiert werden.

Das Geraét ist kein Haushaltsgerit.
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INFORMATIONEN / IN DIESER ANLEITUNG VERWENDETE
SYMBOLE

Warnung!
Das Symbol ,Gefahr” wird bei Hinweisen verwendet, deren Nichtbeachtung zu einer Gefahr fiir
Leben oder Gesundheit durch die elektrische Anlage fiihren kann.

Bevor Sie mit den mit diesem Symbol gekennzeichneten Arbeiten beginnen, muss das Netzkabel
der Pumpe vom Stromnetz getrennt werden.

Warnung!

Das Symbol ,Gefahr” wird bei Hinweisen verwendet, deren Nichtbeachtung eine Gefahr fir
Leben oder Gesundheit darstellen kann.

Achtung!
Dieses Symbol wird bei Hinweisen verwendet, deren Nichtbeachtung zu Schaden am Gerat
sowie zu Gefahren fiir Leben oder Gesundheit fiihren kann.

Bitte lesen Sie diese Montage- und Bedienungsanleitung vor der Installation und
Inbetriebnahme dieses Produkts sorgfaltig durch, um unnétige Schaden zu vermeiden.

Achtung!

Die Bedienungsanleitung ist ein wesentlicher Bestandteil des Kaufvertrags. Die Nichtbeachtung
der in der Bedienungsanleitung enthaltenen Anweisungen durch den Benutzer stellt eine
Vertragsverletzung dar und schlie3t jegliche Anspriiche aus, die sich aus einem moglichen
Ausfall des Geréts ergeben, der auf eine nicht vorschriftsmaBige Nutzung zuriickzufiihren ist.

Der Hersteller haftet nicht fur Funktionsstorungen des Gerdts, wenn dieses falsch
angeschlossen, beschadigt, verandert und/oder fir Zwecke verwendet wurde, die nicht im
Rahmen der empfohlenen Arbeiten liegen, oder wenn es nicht gemal den Anweisungen in
dieser Anleitung betrieben wurde. Der Hersteller haftet ebenfalls nicht fiir mégliche Fehler in
der Bedienungsanleitung, die durch Druck- oder Kopierfehler entstanden sind. Der Hersteller
behilt sich das Recht vor, alle Anderungen am Produkt vorzunehmen, die er fiir notwendig
und sinnvoll erachtet und die dessen grundlegende Eigenschaften nicht beeintrachtigen.

Die Firma DAMBAT haftet nicht fiir Schiden am Gerit, an Eigentum sowie fiir
Personenschédden, die durch die Nichtbeachtung der in dieser Anleitung enthaltenen
Empfehlungen entstehen, einschliellich einer falschen Auswahl des Gerits, einer Montage,
die nicht der Anleitung, den geltenden Normen und den nationalen Vorschriften entspricht,
sowie einer unsachgeméaBen Wartung des Geréts und des gesamten Systems.

Dieses Gerdt ist nicht fiir die Nutzung durch Personen (einschlieBlich Kinder)
bestimmt, deren korperliche, sensorische oder geistige Fidhigkeiten oder deren
mangelnde Erfahrung und Kenntnisse sie daran hindern, das Gerit sicher und ohne
Aufsicht oder Anleitung zu benutzen. Achten Sie darauf, dass Kinder nicht mit dem
Gerit spielen. Das Gerat darf nicht als Haushaltsgerat betrachtet werden.



2. ALLGEMEINE HINWEISE

\'> « Vor der Installation oder der Durchfiihrung jeglicher Arbeiten am Gerat muss dieses von der
Stromversorgung getrennt werden.

« Offnen Sie die Abdeckung nicht, wahrend die Steuerung in Betrieb ist.

Offnen Sie die Abdeckung der Steuerung friihestens 10 Minuten nach dem Trennen der
Stromversorgung.

« Fuhren Sie keine Kabel, Metalldrahte usw. in die Steuerung ein.
Die Steuerung darf nicht mit Wasser oder anderen Flissigkeiten in Beriihrung kommen.

Das Gerat darf nur von Installateuren mit entsprechender technischer Qualifikation
installiert werden.

A « Das Gerat darf nur gemall den Empfehlungen des Herstellers und im Rahmen der in dieser
Anleitung vorgesehenen Bestimmungen verwendet werden. Verwenden Sie das Gerat nicht
in teilweise zusammengebautem Zustand oder wenn der technische Zustand Bedenken

aufwirft.

Der Hersteller tibernimmt keine Haftung fiir Funktionsstérungen des Gerats, wenn es falsch
angeschlossen, beschadigt, verandert und/oder fiir Zwecke verwendet wurde, die nicht im
Rahmen der empfohlenen Arbeiten liegen oder nicht den Anweisungen in dieser Anleitung
entsprechen. Der Hersteller Ubernimmt keine Haftung fir mogliche Fehler in der
Bedienungsanleitung, die auf Druck- oder Kopierfehler zuriickzufiihren sind. Der Hersteller
behilt sich das Recht vor, alle Anderungen am Produkt vorzunehmen, die er fiir notwendig
oder sinnvoll erachtet; diese haben jedoch keinen Einfluss auf die grundlegenden
Eigenschaften.

ﬁ Anderungen am Produkt sowie Anderungen an dessen Bauweise oder Funktionsweise
dirfen ausschlielich vom Kundendienst des Herstellers vorgenommen werden; andernfalls
erlischt die Garantie und jegliche Haftung seitens des Herstellers — des Garantiegebers. Die
Adresse des autorisierten Kundendienstes finden Sie am Ende dieser Anleitung im Abschnitt
+GARANTIEKARTE".

3. SICHERHEITSHINWEISE

Diese Anleitung wurde fiir professionelle Anwender erstellt, um ihnen die ordnungsgemale
Bedienung des intelligenten Steuergerats IVR-X zu erleichtern. Die in dieser Anleitung enthaltenen
Informationen kdnnen ohne vorherige Ankiindigung geandert werden.

Um einen ordnungsgemafen und sicheren Betrieb der Steuerung der Serie IVR-X zu gewdhrleisten und
maogliche Schaden an der Steuerung oder der Pumpe sowie gefahrliche Situationen fiir die Benutzer zu
vermeiden, lesen Sie bitte die folgenden Hinweise vor der Installation und Inbetriebnahme des Geréts
sorgfaltig durch.

/\ -« Die Nichtbeachtung der Sicherheitsvorschriften kann zu Schaden am Gerat, Verletzungen

LERN  des Bedienpersonals oder anderen Sachschaden fiihren. Bei Nichtbeachtung der in dieser

Bedienungsanleitung enthaltenen Sicherheitsvorschriften Gbernimmt der Hersteller
keinerlei Haftung fir mogliche Schaden seitens des Benutzers

‘é Uberpriifen Sie, ob die Verpackung unbeschadigt ist und die Angaben auf dem Typenschild
mit Ihrer Bestellung lbereinstimmen. Uberpriifen Sie, ob das Gerat keine mechanischen

Schéden aufweist, z. B. durch den Transport. SchlieBen Sie die Steuerung nicht an, wenn
sichtbare Schaden vorhanden sind.

4
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+ Das Gerat darf nur an ein Stromnetz mit funktionierender Erdung angeschlossen werden.
Stellen Sie sicher, dass die Erdung ordnungsgemaf3 und zuverldssig ist. Eine unsachgemaBe
Erdung birgt die Gefahr eines Stromschlags oder eines Brandes.

« Prifen Sie, ob die Stromversorgung den Anweisungen entspricht. Eine unsachgemale
Stromversorgung birgt die Gefahr eines Stromschlags oder eines Brandes.

« Schalten Sie vor der Installation oder Wartung die Stromversorgung aus. Die
Nichtbeachtung dieser Vorschrift kann zu einem Stromschlag oder zu Schaden am Gerat
fahren.

« Die Wartungsarbeiten sollten friihestens 10 Minuten nach dem Abschalten der
Stromversorgung beginnen, wenn alle Kontroll-LEDs erloschen sind. Es besteht die Gefahr
eines Stromschlags.

Offnen Sie die Abdeckung nicht, wihrend die Steuerung in Betrieb ist. Die Abdeckung darf
frihestens 5 Minuten nach dem Trennen der Stromversorgung gedffnet werden.
Andernfalls besteht die Gefahr eines Stromschlags.

Beriuihren Sie keine Teile der elektrischen Anlage mit bloen Hénden, solange das Gerét an
das Stromnetz angeschlossen ist. Es besteht die Gefahr eines Stromschlags.

Beriihren Sie das Gerét nicht mit nassen Handen. Es besteht die Gefahr eines Stromschlags.

Stecken Sie keine Kabel, Metalldrahte usw. in die Steuerung.

Bespritzen Sie die Steuerung nicht mit Wasser oder anderen Flussigkeiten.

Freiliegende Teile der Elektronik sollten mit Isolierband abgedeckt werden. Es besteht die
Gefahr eines Stromschlags.

Im Gerat dirfen keine Metallgegenstande zuriickgelassen werden. Es besteht die Gefahr
eines Stromschlags oder eines Brandes.

Sollten Sie ein ungewdhnliches Verhalten des Geréts feststellen, trennen Sie es unverziiglich
vom Stromnetz. Andernfalls besteht die Gefahr eines Stromschlags oder eines Brandes.

Installieren oder verwenden Sie das Gerat nicht, wenn es beschadigt ist oder Teile fehlen.
Andernfalls kann dies zu Schaden am Gerat oder zu einer Verkiirzung seiner Lebensdauer
fGhren.

Der Austausch von Baugruppen oder Teilen darf nur von einem autorisierten Kundendienst
durchgefiihrt werden. Andernfalls kann es zu einem Stromschlag oder zu Schaden am Geréat
kommen.

Installieren Sie die Gerate so, dass eine eventuelle Undichtigkeit der Installation nicht dazu
fihrt, dass das Gerat mit Wasser Uberflutet wird. Der Wechselrichter muss vor Wasser,
einschlief8lich Niederschlag, geschiitzt werden. Der Wechselrichter darf nicht in Raumen
installiert werden, die hoher Luftfeuchtigkeit ausgesetzt sind. Es besteht die Gefahr von
Sachschaden.

Installieren Sie die Gerate fern von direkter Sonneneinstrahlung. UV-Strahlung erhéht das
Risiko von Sachschaden.

Der Wechselrichter IVR-X sollte bei Raumtemperatur an einem trockenen, kiihlen und gut
belifteten Ort installiert und gelagert werden.

Bei hohen Temperaturen oder im Sommer ist eine gute Bellftung erforderlich, um
Kondenswasser und Tau zu vermeiden. Es besteht die Gefahr von Sachschaden.

Die Inbetriebnahme und Installation des Produkts sollten von qualifiziertem Fachpersonal
durchgefiihrt werden. Das Gerét ist nicht fiir den Hausgebrauch bestimmt.
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In Anlagen, die empfindlich gegeniiber elektromagnetischen Stérungen sind, mussen
zusatzliche SchutzmafBnahmen getroffen werden (EMV-Filter, abgeschirmte Kabel,
ordnungsgemafe Erdung).

Stellen Sie sicher, dass das Gerat liber einen Schutzschalter von der Stromversorgung
getrennt ist. Andernfalls kann es zu einem Brand kommen.

Die Hauptstromklemme muss fest mit dem Netzkabel verbunden sein. Eine lockere
Verbindung kann zu Schaden an der Pumpe fiihren. Die Hauptstromklemmen des Gerats
dirfen das Gehduse nicht beriihren. Andernfalls besteht die Gefahr eines Stromschlags.

Es durfen keine anderen Gegenstinde wie Kabelreste, Zinnlot, Bleche usw. im Inneren der
Steuerung zuriickbleiben. Dies kann zu einem Kurzschluss fiihren, der die Steuerung beschadigt.

Vergewissern Sie sich vor der Inbetriebnahme, dass die Verkabelung und die Drehrichtung
der Pumpe korrekt sind.

Vergewissern Sie sich vor dem Anschluss, dass die Nennspannung und die Anzahl der Phasen
des Gerats mit der Eingangsspannung und der Anzahl der Phasen (ibereinstimmen.
Andernfalls kann es zu einem Brand oder zu Verletzungen kommen.

SchlieBen Sie die Wechselstromquelle an die Ausgangsklemmen V, U, W an. Andernfalls wird
das Gerat beschaddigt und die Garantie erlischt.

Fiihren Sie keinen Gleichspannungsversuch am Geréat durch, da es sonst beschadigt werden
kann.

Die Hauptverkabelung des IVR-X-Wechselrichterkreises und die Verkabelung der
Steuerungsschleife sollten getrennt verlegt oder vertikal gekreuzt werden; andernfalls
kommt es zu Stérungen des Steuersignals.

Kabel, die an die Klemmen des Hauptstromkreises angeschlossen werden, miissen mit
isolierten Kabelschuhen verbunden werden.

Eine Verlangerung des Kabels zwischen Wechselrichter und Pumpe Uber 50 Meter hinaus wird
nicht empfohlen. GroBere Entfernungen kénnen zu Spannungsabfallen, Signalstérungen und
dem Risiko einer Beschadigung des Geréts fiihren. Um einen ordnungsgeméBen und sicheren
Betrieb des Systems zu gewahrleisten, empfehlen wir, diese Lange nicht zu Gberschreiten.

Sollte eine Verldngerung des Kabels tiber diese Lange hinaus erforderlich sein und es dadurch
zu Problemen kommen, empfehlen wir den Einsatz zusatzlicher SchutzmaBBnahmen (Sinus-
Ausgangsfilter oder dv/dt-Filter). Dies tragt dazu bei, den ordnungsgeméfen Betrieb und die
Sicherheit des Gerdts zu gewahrleisten. Wenden Sie sich zu diesem Zweck an einen
qualifizierten Installateur.

Bitte beachten Sie, dass Sie alle Versuche, das Kabel iiber die empfohlene Linge
hinaus zu verldngern, auf eigene Verantwortung unternehmen.




4. UMGEBUNGSBEDINGUNGEN

Die duBeren Umgebungsbedingungen haben direkten Einfluss auf die Funktion und
Zuverlassigkeit des Gerats. Aus diesem Grund mussen die folgenden Bedingungen erfiillt sein:

« Zuldssiger Umgebungstemperaturbereich: 0 °C bis +40 °C.

Nur fiir den Einsatz in Innenrdumen.

Installieren Sie das Gerat fern von brennbaren Materialien. Es besteht Brandgefahr.
Installieren Sie das Gerat fern von explosiven Stoffen. Es besteht Explosionsgefahr.
Installieren Sie das Gerét an trockenen und gut beliifteten Orten.

Installieren Sie das Gerat an Orten, die vor elektromagnetischen Stérungen geschiitzt sind.

Vermeiden Sie staubige Orte oder Orte, an denen Metallspane auftreten kdnnen, die in die
Steuerung gelangen kénnten.

[>

Das IVR-X-Gerdt muss fern von Warmequellen, brennbaren und explosiven Gegenstéanden
sowie auf Metall oder anderen nicht brennbaren Untergriinden montiert werden.

Wenn das IVR-X in einem Schutzgehduse montiert wird, muss dieses Uber
Luftungsoffnungen  verfiigen, um eine Umgebungstemperatur unter 40 °C zu
gewahrleisten; andernfalls kann es durch hohe Temperaturen beschéadigt werden.

Halten Sie das Gerat bei der Montage oder beim Transport an der Unterseite fest und nicht
nur am Gehéause, um Beschadigungen oder Briiche zu vermeiden.

> PP

5. ANWENDUNG

Vielen Dank, dass Sie sich fiir unsere Produkte entschieden haben. Wir garantieren unseren Kunden
einen freundlichen und kompetenten Service. Unser Wechselrichter - die intelligente
Pumpensteuerung, Modell IVR-X - ist ein Steuer- und Schutzgerdt zum direkten Anschluss von
Pumpen, das durch die Anpassung der Drehzahl des Pumpenmotors einen konstanten,
voreingestellten Wasserdruck aufrechterhdlt. Der Frequenzumrichter IVR-X nutzt die SPWM-
Technologie (sinusférmige Pulsweitenmodulation) und hocheffiziente Raumvektorsteuerung unter
Verwendung der V/F-VVVF-Steuerung (variable Drehzahl, variable Frequenz). Dank der Echtzeit-
Druckanalyse passt der Frequenzumrichter die Drehzahl der Pumpe an den aktuellen Bedarf des
Systems an. Die variable Drehzahl der Pumpe stabilisiert den Druck und sorgt so fiir erhebliche
Einsparungen beim Wasser- und Stromverbrauch.

Verwendungszweck des Geréts und Installationsanforderungen

Das Gerét IVR-X ist fiir den Einsatz in Wassersystemen vorgesehen und darf ausschlieBlich von Personen
mit entsprechender technischer Qualifikation installiert werden.

Der Hersteller weist darauf hin, dass das Gerét nicht fiir die Nutzung durch Endverbraucher
ohne Mitwirkung eines Installateurs vorgesehen ist. Aufgrund moglicher elektromagnetischer
Emissionen empfiehlt der Hersteller die Verwendung abgeschirmter Kabel, eine ordnungsgemafe Erdung
sowie Netzfilter gemal3 den Anforderungen der Norm EN 61800-3.

solchen Umfeld vorgesehen.

‘i Das Produkt ist kein Haushaltsgerat und nicht fiir die eigenstandige Installation in einem




Das Produkt ist fiir industrielle Anwendungen bestimmt, insbesondere in Einrichtungen wie:
Produktionsstatten, Fabriken und Industriehallen, Werkstatten und Handwerksbetrieben,
technischen Anlagen offentlicher Gebaude, landwirtschaftlichen und tierhaltungsbezogenen
Einrichtungen, Lagern und Vertriebszentren.

Die wichtigsten Merkmale des IVR-X, die ihn von herkommlichen Ein-/Aus-
Steuergeriten unterscheiden:

1. Erhohte Energieeffizienz. Im Vergleich zur herkdmmlichen Methode spart das Konstantdruck-
Wassersystem mit Frequenzumrichter 30 % bis 60 % Energie ein.

2. Zuverlassigkeit Uiber viele Jahre hinweg: Das durchschnittliche Drehmoment und der Verschlei der Welle
werden durch die Verringerung der durchschnittlichen Drehzahl reduziert, was eine langere Lebensdauer der
Pumpe gewahrleistet. Die Sanftanlauf- und Sanftstopp-Funktion verhindert Wasserschlage (ein Wasserschlag ist
ein plotzlicher Druckanstieg, der mit einem schnellen Stopp oder Anlaufen des Flussigkeitsstroms einhergeht).

3. Umfassender Schutz: Das System verfugt tber die umfassendste Schutztechnologie gegen Uberlast,
Uberspannung, Unterspannung, Kurzschluss und Rotorblockade sowie die Mdglichkeit, die Pumpe vor
Trockenlauf zu schiitzen, ohne dass Sonden/Sensoren im Bohrloch installiert werden mdissen.

4. Fortschrittliche Technologie: PID-Algorithmus-Steuerung, eine Technologie zur Steuerung des
Pumpenreglers.

5. Entspricht den CE-Sicherheitsanforderungen fuir das Produkt und erfilllt die Umweltschutzanforderungen.
6. Bietet die Mdglichkeit, den Betrieb mehrerer Pumpen zu steuern, die das System versorgen.

6. EMPFEHLUNGEN

Um einen ordnungsgemafen Betrieb zu gewahrleisten und Stérungen zu vermeiden, sind folgende Regeln
zu beachten:

« Die empfohlene Lange des Versorgungskabels zwischen der Pumpe und dem Frequenzumrichter
sollte 5 Meter nicht Uberschreiten. In der Praxis verursacht die Verwendung langerer Kabel in den
meisten Féllen keine Probleme beim Betrieb des Geréts.

Es ist jedoch zu beachten, dass bei ldngeren Leitungsabschnitten elektromagnetische Storungen
auftreten konnen, die unter bestimmten Umsténden den ordnungsgemaBen Betrieb von
elektronischen Gerdten in der Umgebung beeintrachtigen koénnen. In solchen Féllen sind
zusatzliche technische Mal3nahmen erforderlich, wie z. B.:

- Ausgangsfilter (sinusformig oder dv/dt),

- Ferritringe an den Leitungen,

- geschirmtes Kabel mit ordnungsgemaBer Erdung.

Der Wechselrichter darf nicht in der Nahe von Geraten installiert werden, die besonders
empfindlich auf elektrische Stérungen reagieren, wie z. B. SPS-Antriebe, Bedienfelder und
Alarmsysteme.

Hinweis zu nicht standardméaBigen Anwendungen

‘ Das Gerét ist fur Standardinstallationen mit kurzer Kabellange zwischen Frequenzumrichter
und Motor vorgesehen.
Der Einsatz in nicht standardmaéBigen Installationen, in Systemen mit sehr langen Leitungen
oder bei einer Stromversorgung aus einem Netz mit instabilen Parametern kann zu Stérungen
im Betrieb des Frequenzumrichters oder zu dessen Beschadigung fiihren.
In solchen Féllen wird eine vorherige Riicksprache mit einem qualifizierten Installateur empfohlen.



Bei Installationen, die nicht den oben genannten Empfehlungen entsprechen, kann es
vorkommen, dass kein technischer Support und kein Kundendienst gewahrleistet werden
konnen.

Beispielhafte Losungen bei auftretenden Problemen

Filter

Netzkabel Kabel Abgeschirmtes
Netzwerkk IVR-X geschirmt €
abel

Schachtgehduse | | Anschlussdose

Pumpenkabel

PE-Rohr
Ruickschlagventil
Tiefbrunnenpump

e

7. TECHNISCHE DATEN

:<¢+ | Abmessungen
Spannung ll;::t (mm) mr Erlduterungen Modell IVR-X
kW) ' H |W | D
Die Eingangsspannung 1x230V + 15 % 50/60 Hz
Werkseinstell
ung betragt Ausgangsspannung 3%230V 0-50/60 Hz
. 2,2kW,

Eingang !

1230V dielberF200 | ) yicting 0,75 kW=-2,2 kW

Ausgang | 22 |210 | 146 [121 | 22 | eingestell

3%230V werden kann,
0=0,75 kW Stromaufnahme 4,5-10A
1=15kw
2=2,2kwW Schutzart IP54

Abmessungen
200.0:
( ® = = @D
-— 14p.0
o %5
@ e o 0O
( Bn— D330060H0
T T o o
L _/ 129. J

(Einheit: mm)




8. INSTALLATIONSANLEITUNG

1. Entfernen Sie die Riickwand des Wechselrichters
2. Befestigen Sie die Riickwand an der Pumpe

3. Befestigen Sie den Wechselrichter an der Platte

4. Installation abgeschlossen




9. VERKABELUNGSSCHEMA DES HAUPTSCHALTKREISES
UND DER STEUERKLEMMEN

Stromversorgu LN U Pumpe
PE \"
230V
bn w
S
DI2
N
Start und GND +VO |pcis-24v
Stopp des
Terminals Al | DC:0-10V/4-20 mA I
O
al
Anschluss S GND
Kommunikationsanschluss Verschiedene Sensortypen kénnen
5

im Parameter P0-04

10. STEUERKLEMMEN

Steuerklemmen

Die Verkabelung der Steuerklemmen erfolgt entweder durch interne Verdrahtung der Klemmen oder
durch den Anschluss externer Leitungen, die Uber Kabelverschraubungen herausgefiihrt werden.

DI DI2 GND +VO Al S+ S-

Beschreibung der Anschliisse

I:':e'::i‘: Bezeichnung des Technische Daten
hnung Anschlusses
DI 'é/:# glaf:gsklzllgrr:\sr}l o1 Aktiviert nach Anschluss an GND; deaktiviert nach Offnen
DI2 g#g;f:gg;g:;]e 5 Aktiv bei Anschluss an GND; inaktiv bei offenem Anschluss
Analogei Dies ist ein analoger Spannungseingang (0 ~ 10 V) oder ein
Al Klna ogel?gang analoger Stromeingang (4-20 mA), der tber Funktionscodes
emme ausgewahlt wird
Ao Positive Klemme der Einstellbare Ausgangsspannung von +5 V bis +24 V; der Wert der
analogen Stromversorgung | Ausgangsspannung wird Uber Funktionscodes eingestellt
GND Negativer Anschluss der Nullpotential der einstellbaren Spannung
analogen Stromversorgung | 45V pis +24V
s+ Standard-RS485- StandardmaBige, isolierte 485-Kommunikationsschnittstelle.
S Kommunikationsanschluss | Bitte verwenden Sie ein Twisted-Pair-Kabel oder ein
- abgeschirmtes Kabel




11. ANSCHLUSS DER SENSOREN

Je nach Anschluss:
++VO -—-5~24 V Versorgungsklemme fiir tragbares Manometer/Druckmessumformer
+ Al—-0~10V Analogsignal-Eingangsklemme (Spannungsriickkopplung) oder 4 ~ 20 mA-Signal-
Eingangsklemme (Stromriickkopplung)
* GND - 5~24 V Gemeinsamer Signalklemmenanschluss

Sensorkonfiguration

StandardmaBig wird ein stromgesteuerter Drucksensor verwendet, dessen Ausgangssignal 4~20 mA
betrdagt und der im Lieferumfang des IVR-X enthalten ist.

Wenn Sie andere Sensoren verwenden, beachten Sie bitte die Einstellparameter P0-03, P0-04 und P0-05.

Der Frequenzumrichter kann an ein Manometer oder einen Druckmessumformer
angeschlossen werden. Die Verkabelung erfolgt geméaf den folgenden

Schaltplanen:

1) Tragbares Manometer: Betriebsspannung 10V DC, Ausgang 0-10V DC. Die Verkabelung erfolgt wie
unten dargestellt:

:

(a2
ON

VO |GND | A1
I— —

N

2|

7z

7

2

S

ernmanometer

1,0 MPa

2) Druckwandler: Betriebsspannungsbereich 10-30 V, Ausgang 4-20 mA. Die Verkabelung ist unten
dargestellt:

VO GND A” Strom-
Druckmessumformer

7l si - ——— Modell: PT xxx

g’” g’” g’” Signalkabel: schwarz Leistung: 24VDC

‘ i ’ Messbereich: 0-1 MPa
Versorgungskabel: rot \ Ausgang: 4-20 mA

Hinweise: Der Wechselrichter IVR-X ist mit einem speziellen Sensor ausgestattet (rotes Kabel an
Klemme +VO; schwarzes Kabel an Klemme Al).

12



12. BEDIENFELD

®

©

RUN/STOP

Bezeichnung

Definition und Bedienungsanleitung

Taste ,MENU"

2 Sekunden lang gedruckt halten, um das
Einstellungsment aufzurufen

Taste ,RUN / STOP”

Pumpe starten/stoppen bzw. nach Feststellung eines
Fehlers neu starten

JTarget pressure”

Taste ,AUF” Parameter erhdhen
Taste ,AB” Verringern des Parameters
Anzeige

Anzeige des Solldrucks

Anzeige
»Current pressure”

Anzeige des aktuellen Drucks

Anzeige ,Running”

Betriebsanzeige:
Dauerhaft leuchtend - Pumpe in Betrieb
Blinkendes Licht - Pumpe im Standby-Modus

»Alarm”-Anzeige

Anzeige fur Stérungen

»Manual”-Anzeige

Wenn P0-44 = 1 (Drehzahlregelungsmodus) eingestellt
ist, leuchtet die Kontrollleuchte; in anderen Modi ist sie
ausgeschaltet




13. BEDIENUNG

1. Einschalten des Wechselrichters:

Nach dem Einschalten wechselt der IVR-X in den Standby-Modus. Driicken Sie 3 Sekunden
lang ,+" oder ,-“, um den eingestellten Druck zu @ndern. Wahrend des Betriebs wird auf der
linken Seite der Sollwert und auf der rechten Seite der aktuelle Druck in der Anlage

angezeigt.

2. Einstellungen

Um die Einstellungen aufzurufen, halten Sie die Taste ,MENU" 2 Sekunden lang gedrtickt.
Nachdem Sie die entsprechende Parametergruppe ausgewahlt haben, z. B. PO, driicken Sie

+RUN”, um

in diese Gruppe zu gelangen.

Wahlen Sie den Parameter

P0-00

(Druckeinstellung), driicken Sie ,RUN”, um ihn aufzurufen, und stellen Sie mit den Tasten ,+"
und ,-“ den gewlinschten Wert ein. Bestatigen Sie die Einstellung durch Driicken von
+,RUN”. Driicken Sie nach der Einstellung des Parameters zweimal ,MENU“, um den
Einstellungsmodus zu verlassen und zum Statusanzeigemodus zurlickzukehren.

Hinweis: Ein mit dem Symbol ,® “ gekennzeichneter Parameter kann nur gedndert werden,
wenn die Pumpe stillsteht. Mit dem Symbol ,© “ gekennzeichnete Parameter sind
tatsachlich erfasste und gespeicherte Werte, die nicht geandert werden kénnen.

3. Alarmanzeige:
Bei Auftreten einer Storung oder einer Warnung wechselt die Anzeige automatisch zur
Fehlercodeanzeige. Nachdem Sie die Storung behoben haben, driicken Sie ,RUN/STOP*, um
das System zurtickzusetzen und den Normalbetrieb wiederherzustellen.

Beispiel fiir die Anderung des Parameters P0.02

von 0 auf 1:

0,00

Driicken Sie MENU
wird 2 Sek. lang

®

PO

Die angezeigte
Parametergruppe

RUN/
STOP

PO. 00

Angezeigter
Parameter

PO. O

N

RUN/

(@

1O OHO®

®-® O

RUN/

®

®

-

4

P0.03

.ﬂv
v

Hinweis: Wenn der Wert

groBer als 1 sein kann, driicken Sie +,
um den Parameter zu erh6hen

Néchster Parameter aus der Gruppe PO

Stellen Sie einen anderen
Parameter

aus der Gruppe PO mit +/-

P

:

0

Nachster Parameter aus der Gruppe PO

Stellen Sie einen anderen
Parameter

aus der Gruppe PO mit +/-

0,00

Stoppzustand (Frequenz
50 Hz)

Anmerkungen: 0,1 MPa =100 kPa=1bar=1 kgf/cm2



14. ANSCHLUSSSCHEMA DER PUMPE

- Der Kabelanschluss muss von einem Fachmann durchgefiihrt werden.

- Arbeiten an den Kabeln dirfen nur bei abgeschalteter Stromversorgung durchgefiihrt werden.

- Stellen Sie sicher, dass die Kabel ordnungsgemaf3 angeschlossen sind, und priifen Sie die
Netzspannung, bevor Sie die Stromversorgung einschalten.

- Bitte flihren Sie keine Durchschlagpriifungen am Wechselrichter durch.

- Stellen Sie sicher, dass die Erdungsklemme angeschlossen ist.

Anschlussplan fiir Pumpen mit 1x230 V-Stromversorgung
SchlieBen Sie die Stromversorgung an die Klemmen L und Nan
Die Pumpe wird an die Klemmen U und V angeschlossen (Klemme W bleibt frei)

. Ausgleichsbe
Erdung des @ « der Stromversorgung sowie der Pumpe halter
an die PE-Klemmen
Manometer
Wasserpumpe
L — v
N v N
w 1 .
Druckleitun
Riickschlagventil 9
+Vo Rot
Al Drucksens
Schwarz or

Nach dem Anschluss miissen Sie den Parameter P1-42 aufrufen und auf 1 einstellen.

Anschlussschema fiir Pumpen mit 3x230-V-

Stromversorgung
Die Stromversorgung an die Klemmen L und

. . . Ausgleichsbe
N anschliefen. Die Pumpe an die Klemmen U, hilter

V und W anschlieBen
Erdung von ,/@ “ der Stromversorgung sowie der Pumpe an
die Klemmen PE

Manometer
Wasserpumpe
L — V]
|
|

o N

Ruickschlagventil

Druckleitung

+Vo Rot
Al Drucksens
Schwarz or

In diesem Fall konnen wir 400-V-Drehstrompumpen mit der Méglichkeit der Stern-Dreieck-

Umschaltung anschlieBen. Offnen Sie dazu das Motorgehduse und andern Sie die Verbindung im

Anschlussblock von 400 V Stern auf 230 V Dreieck. A 230V) )\ (400V)
w2

KR oo o

V2
U1 \ W1 (Fm (fw (ﬁWl

Nach dem Anschluss den Parameter P1-42 aufrufen

und auf 0 einstellen.

Uberpriifen Sie nach dem Anschluss die Drehrichtung der
Pumpe und @ndern Sie gegebenenfalls den Parameter
P0-02.




Installation

A

Auswahl des Speichers fiir die Anlage:
Es wird empfohlen, einen Speicher mit einem Fassungsvermégen von ca. 10 % der

Pumpenleistung zu wéhlen, z. B.: Bei einer Pumpenleistung von 100 |/min sollte der Speicher 8-12

| fassen.

Die Montage des Geréts sollte von einer Person durchgefiihrt werden, die tiber
entsprechende Kenntnisse und Qualifikationen verfiigt.

Der Druck im Behalter ist auf 60 % des am IVR-X eingestellten Solldrucks einzustellen.

Beispiel:

Der Solldruck ist auf 4 bar eingestellt, der Druck
im Behalter betrdgt 4 bar x 60 % = 2,4 bar.

Empfohlene maximale Lange der Sensor-Verlangerungskabel: 2 m (geschirmtes Kabel).

15. MEHRPUMPENBETRIEB

Beispiel fir den Anschluss eines Zweipumpensystems — Hauptpumpe und Hilfspumpe.

Versorgung der Pumpen: 3x230 V.

v

+V0

Al

L
N
NL NL
S+ S+ S+
s- s- s-
+V0
Al
uvw uvw
Ruickschl
agventil
Hauptpu Hilfspumpe
mpe
Saugleitu
ng Drucksens [
or
Riickschl
Riickschl _ agventil
agventil

Drucksens
or

!

Ausgleichsb
ehalter

Druckleitung




Bei einem System mit zwei Pumpen verbinden Sie die Klemmen S+ mit S+ und S- mit S- zwischen den
Frequenzumrichtern

Uberpriifen Sie die Drehrichtung des Motors (gilt fiir Drehstrommotoren) und &ndern Sie
gegebenenfalls den Parameter P0O-02.

Stellen Sie am Hauptfrequenzumrichter P0-47 auf 2 ein.
Stellen Sie am untergeordneten Frequenzumrichter P-047 auf 11 ein.

Wenn Sie mochten, dass einer der untergeordneten Frequenzumrichter die Funktion des Hauptgerats
Ubernehmen kann, installieren Sie auch an diesem Frequenzumrichter einen Drucksensor und stellen Sie
P1-00 auf 2 ein.

1. Steuerung mehrerer Pumpen - fiir den Betrieb von zwei Uibergeordneten Geraten und maximal 6
untergeordneten Geraten (das Ubergeordnete Ersatzgerat fungiert als untergeordnetes Gerét).

2. Alle Antriebe sind Uber eine RS485-Kommunikationsschnittstelle miteinander verbunden. Die
Haupteinheit erfasst den Wasserdruck in der Leitung mithilfe eines Druckwandlers, sendet ein
Drucksignal an die Hilfsgerdte und steuert diese automatisch, um sie entsprechend den
Wasserdruckbedingungen zu starten oder zu stoppen sowie den Zustand des PID-Reglers
anzupassen.

3. Wenn das Hauptgerat ausfallt, ibernimmt automatisch das tibergeordnete Reservegerét die Steuerung
des gesamten Systems; wenn ein Hilfsantrieb ausfallt, umgeht das System diesen einfach und schaltet
den néchsten ein, wodurch eine automatische Umschaltung der Pumpengruppe gewdhrleistet wird.

4. Die Pumpen konnen abwechselnd betrieben werden (standardméBig 8 Stunden), um die
Betriebszeit jeder Pumpe auszugleichen und die Lebensdauer der gesamten Anlage zu
verlangern.

Vorgehensweise zur Einstellung der Frequenzumrichter im Mehrpumpenbetrieb

Pumpe Nr. 1 Pumpe Nr.2 Pumpe Nr.3 Pumpe Nr. 4 PumpeNr.5 Pumpe Nr. 6

Systemtyp (Hauptpump | (Hilfspump (Hilfspumpe) | (Hilfspumpe) | (Hilfspump (Hilfsp

e)
Eﬁm’e)l; mit einer PO-47=1 - - - R R
Eﬁmggr‘]’ onzwel | pog7-2 | po-47=11 - - - -
Eﬁtﬁ;‘;r‘:w drei | pog7-3 | Ppod7=11 P0-47=12 - - -
gﬁmgzr‘]’ onvier | po47-4 | po-a7=11 PO-47=12 | P0-47=13 - -
Eﬁfﬂ;‘;r‘{m funf | po4z=s | poaz=n PO-47=12 | PO-47=13 PO-47=14
Betrieb vonsechs| 4, ¢ PO-47=11 P0-47=12 P0O-47=13 P0-47=14 P0-47=15

Pumpen




16. PROGRAMMIERUNG UND PARAMETER

Anhand der haufig verwendeten Parameter P0.00-P0.03 wird im Folgenden die Vorgehensweise zur
Einstellung beschrieben:

Einstellung des Solldrucks P0-00:

RUN/ RUN/
STOP, STOP,

[ 30| —| PO| —=| P0.00 | —=| 30 l@@
I ©__©
STOP,
[ 40| —=| Po.01 | —] PO| —=|[ 40

Einstellung fiir das Einschalten der Pumpe nach einem Druckabfall um den eingestellten Wert P0-01:

RUN/ RUN/
STOP, STOP,

| a0 |— Po| —=| P0.00 |—=| P0.O1 |—=| 03 |®@
\—| 04 |—=| Po.02 |—| Po| —=| 40|

Einstellung der Drehrichtung des Motors bei Drehstrompumpen P0-02:

e ® 00 @

| 40| —+]| PO| — | P0.00 | —~| PO.02 | 0 @
I ©__©
STOP
| 1] — | P0.03 | —»| Po| —»| 4.0]
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Einstellung des Sensorbereichs P0-03:

RN RO OB

0]

PO| —=| P0.00 | —=| P0.03 | —|

10 |[—

O/C

SREENC

16| —=| P0.04 | —|

PO| —|

4.0|

Hinweis: Passen Sie den Bereich an den Sensor an. Wenn am Sensor 10 bar anliegen, stellen Sie
den Parameter P0-03 auf 10 ein.

Hinweis:

%2 Der Parameter kann sowohl im Standby- als auch im Betriebszustand gedndert werden.

% “: Der Parameter kann im Betriebszustand nicht geandert werden.

,@": Der Parameter ist der tatsachlich erfasste und gespeicherte Wert, der nicht gedndert werden

kann.

Parametergruppe ,, Druck und Schutz”

;Ie Beschreibung :;:::;hsemst Einheit Standard leinderungsstuf Anmerkungen
Druckeinstell
P0-00 TUCKEINSIEIUNG | 4 0~P0-21 0,1 bar 30 g
Die Pumpe wird
Druckabweichun eingeschaltet, sobald
Po-01 9 | 00~po-00 0,1 bar 03 hAd der Druck um diesen
Wert abfallt.
0: Gleiche
" hrich:
PO-02 Auswahl der Richtung . o 4 Eirneesrlc tung
a Betriebsrichtung 1: Entgegengesetzte, Drahet "
Richtung ehstrommo
ors
P0-03 Sensorbereich 1,0-200,0 0,1 bar 100 %
Es konnen
0:4-20 mA/24V verschiedene
Art der Sensor- 1:4-20mA/10V Modi shit
- Riickmeldun X ausgewa
P0-04 9 2:0-10V 1 0 P werden
3:05-45V je nach verwendetem
4:0-5V Riickkopplungssignal
des Sensors




Parameterco . Einstellung . A 1
de Beschreibung des Bereichs Einheit Standard Anmer
Druckkalibrierungsf
P0-05 aktor 0,750 ~ 1,250 0,001 1,000
Proportionalverstark
P0-06 ung P1 0,750 ~ 1,250 0,001 1,000
P0-07 Integrationszeit 11 0,00s~10,00 s 0,01s 0,50s
0: Aus
1
P0-08 Auswahl der PID- Ruhemodus 1 1 1
Funktion 2
Ruhemodus 2
PID-
Po-09 Schlafverzdger 005~1000s 01s 50
ung
PID-
PO-10 Weckverzégerung 00s~1000s 01s 30
PID-
Po-09 Schlafverzéger 005~1000s 01s 50
ung
PID-
po-10 Weckverzégerung 005~1000s 01s 30
Liegt die Frequenz
P31 b unter diesem Wert,
31 ~ obere st
PID-Schlaf- wechselt das Gerét in
PO-11 Frequenz Erequenzgrenz 0,01 Hz 30,00 den Ruhezustand
PID-Laufzeit
bei niedriger
P0O-12 Haltefrequenz 00s~1200s 01s 50
PID-
PO-13 Druckabweichung 0,0 bar ~ 1,0 bar 0,1 bar 02

im Ruhezustand
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Parameterco Einstellun R Grad der
de Beschreibung des Berei c?: s Einheit Standard | 1o qisiation | Anmerkungen

Nach der Aktivierung
0:aus startet das Gerat

1 0 ff automatisch, sobald
die Stromversorgung
eingeschaltet wird

Automatischen Start
P0O-14 aktivieren
1:ein

Verzégerung des
automatischen
PO-15 Starts nach dem 0,0 ~100,0 01s 50

Einschalten der %
Stromversorgung

PO-16 Frostschutzfunktion (1); aL.]s 1 o f{
sein

Betriebsfrequenz
bei
P0-17 Frostschutzfunkti 0,0 ~P1-06 0,01 Hz 10,00 e

on

Laufzeit der
PO-18 Frostschutzfunkti 0~ 1000 1s 60 Yk
on

Betriebszyklus der

Frostschutzfunktion
PO-19 0~ 1000 1s 300 e

Leckagemengenko
P0-20 effizient 0,1~1000 0 50 *

Einstellwert fur

den
P0-21 Hochdruckalarm P0,00~P0,08 0,1 bar 90 ¢

Verzégerungszeit
fir

Po-22 Hochspannungsal | 0.0~ 1200 01s 30 Pxd
arm

Einstellwert fur
P0-23 Niederdruckalarm 0,0 ~P0,00 0,1 bar 00 ¥

Verzégerungszeit
PO-24 fiir den | 0,0~120,0 01s 30 Y
Niederspannungsa
larm




::rameterco Beschreibung :ﬁ::;hsemst Einheit Standard Anmerk
0:aus
1: Bewertung des
Wassermangel
sin
Abhéngigkeit
von Frequenz
und Strom
2:Erkennung
Funktion zum Schutz|  anhand von
P0-25 vor Wassermangel Frequenzund 1 2
Druck
3: Erkennung
eines
Wassermangels
anhand von
Frequenz,
Stromstarke
und des Drucks
. Ein Wassermangel
SFhweIIenwert far wird unterhalb gieses
P0O-26 die Erkennung von | 0,0 ~P0-00 0,1 bar 05 Drucks festgestellt
Wassermangel
Prifintervall fir den Bei Uberschreitung
Wassermangelschutz| 0 ~ Obere Frequenz dieser Frequenz wird
P0-27 0,01 Hz 48,00 ein Wassermangel
festgestellt
Wenn der
s
P0-28 die Erkennung eines| 0~ 1000 0.1% 400 SJisrglsiseesraslt;om ist
Wassermangels Wassermangel
gewertet
Sobald die
Erkennungszeit des Bedingung fiir die
P0-29 Wassermangelschut| 0,0 ~ 00,0 0,1s 60,0 Erkennung eines
zes Wassermangels
erfullt ist, wird der
Alarm nach dieser
Zeit ausgelost
Wassermangelsicher| Nach Meldung eines
ung, automatische Wassermangels setzt
Wiederanlaufverzég der Wechselrichter
P0-30 erung 0~9999 1min 15 nach Ablauf dieser
Verzégerungszeit
den Fehlercode
zurlick
PO-31 PID- 0~30 1 9
Schlafgeschwindigke
it
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Parameterco Einstellung A Anderungsstuf|
de Beschreibung des Bereichs Einheit Standard a Anmerkungen
Wenn der
Wasserauslassdruck
Erkenntulr'\gsdr:ck als dieser Wert ist, wird
urzustromendes der Fehler nach einer
P0-32 Wasser 0,0 ~P0,00 0,1 bar 10 ¥ Verzogerung von PO-
30
Erkennungszeit fiir
P0-33 den Wassersulauf | 00~ 1000 01s 200 ¥
Al Minimale
P0O-34 Eingangsspann 0,00V bis+10,00V 0,01V 2,00V bie
ung
Al Maximale
P0-35 Eingangsspannu 0,00V ~+10,00V 0,01V 10,00V Pxd
ng
PO-36 1Besch|eun|gungsze|t 005~1000s 01s 205 ﬁ
P0-37 Verzégerungszeit1 | 0,0s~1000s 01s 20s hxd
0: Keine Aktion
1:
Werkseinstellu
ngen
Initialisi wiederherstell
nitialisierung
P0-38 en, 1 0
der Parameter ausgenommen *
Motorparamet
er
2:
Datensatzinf
ormationen
16schen
0: Der
Parameter
Sperrung der ist nicht
Po-39 Parameterfunktio gesperrt 1 0 w
n
1: Parametersperre
PO-40 Fehlerhafter 0-50 1 00 [ ]
Datensatz
Kiihlkorpertem
PoO-41 peratur .
Software-
Po-42 Versionsnummer 1.000 .




Parameterco
de

Beschreibung

Einstellung
des Bereichs

Einheit

Standard

A 1
Anmer

P0-43

Hauptfrequenzquell
e X Auswahl

0: Digitale
Einstellung
(kein Speicher
bei
Stromausfall)

1: Digitale
Einstellung
(Speicherun
gnach
Stromausfall)

2: Potentiometer
auf der Tastatur

3:AI

4: Befehl fiir
mehrere
Drehzahlen

5: Einfache SPS-
Steuerung

6: Digitale
Einstellung
(keine
Speicherung
nach dem
Ausschalten)

7: Digitale
Einstellung
(keine
Speicherung
nach dem
Ausschalten)

8:PID-Sensor
9:
Kommunikati

onseinstellun
gen

PO-44

Betriebsmodus des
Systems

0:
Konstantspan
nungsbetrieb

1:

Konstantdre
hzahlbetrie
b

Passen Sie diesen
Wert an, um den
Betriebsmodus zu
andern

P0-45

Druckanzeigemodu
s

0: Allgemeine
Anzeige

1: Separate Anzeige|

P0-47

Auswahl des
Anwendungsm
akros

Detaillierte
Informationen

finden Sie

in der Tabelle mit den
Makro-Einstellungen
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17.

FREQUENZ UND ZUSATZFUNKTIONSGRUPPE

Parameterco » Einstellung AP Anderungsstuf
de Beschreibung des Bereichs Einheit Standard a Anmerkungen
Auswahl 0: Stopp
mehrerer Slave-
P1-00 Host-Aktionen 1:Konstante 1 0 'ﬁf
im Slave-Modus Drehzahl
2: Konstanter Druck
Auswahl 0: Hilfsmodus
P1-01 mehrerer 1 0 [ ]
Online- 1: Hauptmodus
Netzwerkmod
i
Anzahl der
Mehrstrang-
P1-02 Hilfsmaschinen 0~5 1 Y L4
0: Haupt-
und
Hilfssteuerung
mit mehreren
Pumpen
1: Synchrone
Steuerung mit
Mehrere mehreren
P1-03 Online- Pumpen 1 0 ¥
Betriebsmodi 2: Mehrere
Pumpen, eine
Anwendung
und eine
Steuerung
im
Standby-
Modus
Intervallzeit fir die | 0 min ~ . .
P1-04 Drehung mehrerer | 5000 min 1min 240 min Y
Linien
Maximale
P1-05 Ausgangsfrequenz | 50,00 Hz~ 0,1Hz 50,00 Hz *
400,00 Hz
Untere
Grenzfrequenz
P1-07 ~ Maximaler einstellbarer
Obere Frequenz Maximal Frequenzbereich der
P1-06 aximale 0,1 Hz 50,00 Hz i
Frequenz P1-05 ¥ Maschine




Parameterco . Einstellun, NP A 1
de Beschreibung des Bereiclg-ls Einheit Standard Anmer
Untere 0,00 Hz ~ obere
P1-07 Grenzfrequenz Grenzfrequenz P1- 0,1 Hz 0,00 Hz
06
0: Aktivierung
bei Erreichen
Die  Frequenz der unteren
liegt unterhalb Grenze
P1-08 der ) unteren 1: Abschaltung 1 0
Betriebsfrequen 2: Betrieb
zgrenze bei Drehzahl Null
P1-09 Trégerfrequenz 1.0kHz~ 0,1 kHz 8,0 kHz
16,0 kHz
Schwellenwert fir
die Erkennung
P1-10 eines PID- 0,00~ 10,00V 0,01V 020
Riickkopplungsverl
usts
Erkennungszeit fiir
P1-11 den Verlust der PID-| 0,05~100,0 0,1s 3005
Riickkopplung
0~0,75 kW
Auswahl der !
P1-12 Motorleistung 11,5 kW L 2
2:2,2kW
Nennleistung des
P1-13 Motors 0,1 kW ~ 2,2 kW 0,1 kW 22
Nennfrequenz des 0-Maximale
P1-14 Motors Frequenz P1-05 0,1 Hz 50,00
Nennspannung des
P1-15 Motors 0-380V 1 220
Nennstrom des
P1-16 Motors 1,00-10,00 0,01A 9,60
P1-17 Benutzemame 0~65000 1 0
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Parameterco Einstellung A Anderungsstuf|
de Beschreibung des Bereichs Einheit Standard a Anmerkungen
0: Keine Funktion
Auswahl der 1: Vorwartslauf
P1-18 Funktion des L 1 *
DI1-Anschlusses
-10:
Funktionsauswa Externer Fehler-
P1-19 - N Eingang 1 10 >*
BllgurTermlnaI (normalerweise
offen)
DI1 Filterzeit
P1-20 fterzel 0,000 ~1,0005 0,001s 00105 ¥
P1-21 i 0,05~ 100,0 0,1 1,0 %
) Verzégerungszei 105~ 10005 i1s 08
t aktivieren
DI2
P1-22 Verzégerungszei 0,05~1000s 01s 105 Pxd
taktivieren
P1-23 pn 0,05 ~100,0 0,1 0,0 Pxd
B Verzégerungszeit /05 ~100,0s 1S .0
ausschalten
DI2
P1-24 Verzégerungszeit | 005~ 10005 01s 00s Pie
ausschalten
Zeiten fiir die
automatische .
P1-25 Fehlerriicksetzung | Obis 10 1 5 *
Zeit fir die
automatische
P1-26 Fehlerriicksetzung | 0.0~100,0s 0,1s 30,0s Pxd
0: Der Lifter lauft,
wenn der Motor
lauft
1
Steuerung des L4uft automatisch
P1-27 Kiihigebléses abhangig von der 1 1 Y
Heizkorper-
Temperatur




Parameterco . Einstellung . " .
de Beschreibung des Bereichs Einheit Standard Anmer
0: Verlangsamen,
Stoppmodus um anzuhalten
P1-28 1: Normales 1 0
Anhalten
Einstellfrequenz der ?r’]ggi:‘za;
- Tastat
P1-29 astatur Frequenz P1-05 0,01 Hz 50,00 Hz
0: Positiver
P1-30 PID- Effele 1 0
B Wirkrichtung 1: Gegenwirkung
PID-
Niederfrequenz-
P1-31 Stoppfrequenz 0,00 Hz ~ 50 Hz 0,01 Hz 20,00
Schlaf Zu diesem Zeitpunkt
P1-32 - 0,0 ~1000,0 0,1 300 erkennt das Gerét
Erkennungszyklus s den Ruhezustand
0:CPWM
1: Umschaltung
P1-33 PWM-Modus Zwischen CPWM 1 1
und DPWM
0: Steuerkanal des
Bedienfelds (LED
aus)
1: Befehlskanal
des
Terminals
(LED
leuchtet) Wahlen Sie
P1-34 Auswahl der 2 Bffel'.\lskanal . o verschiedene
) Befehlsquelle furdie Start-
Ko"mmunlkatlo und zum Anhalten
n (iber den
seriellen
Anschluss
(LED)
P1-35 Lokale Adresse 1-6,Q st die 1 1

Broadcast-Adresse
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Parameterco Einstellung Ay Anderungsstuf|
de Beschreibung des Bereichs Einheit Standard a Anmerkungen
0: 4800 bPS
Ubertragungsr 1:9600 bPS
P1-36 1 1
ate 2:19.200 bPS =
3:38.400 bPS
0:Keine
Geradheit (8.N.1)
1: Paritét der
operativen
Ungeradheit
P1-37 Datenformat 80.1) 1 0 7
2: Paritat
(8.E.1)
Antwortverzog 0Oms~20ms
P1-38 Tms 2
erung (0 bis 200 ms) *
0: Drehstrommotor
Auswahl des 1: Einphasenmotor
P1-42 Motortyps 1 0 *
Verhaltnis der
Windungen der
Hauptwicklung
P1-43 und der 10 ~ 200 1 100 ¥
Hilfswicklung
eines
Einphasenmotors
Stromkorrekturf
aktor fiir den
P1-44 Einphasenmotor 50 ~ 200 1 150 hxd
Ruicksetzzeiten des
Wassermangelschu
P1-45 tzes 0~9999 1 10 hx¢
v y 0: nicht
ersteckte verborg
P1-47 Parameterauswahl en L 1 ¥
1:verborgen




18. PROGRAMMIERUNG - PARAMETERBESCHREIBUNG

Parameterco
de Beschreibung Bereich einstellen Einheit Standard Anmerkungen
P0.00 Druckeinstellung 0,0~ P0,03 bar 30
i Maximale Reichweite
P0,03 Sensorbereich 0,0 ~200,0 bar 10,0 des Sensors
0:
Riickmeld
Art der Sensor- espannun
P0,04 Riickmeldung g 1
1: Stromriickmeldung

P0.03 ist der Messbereich des Sensors. Der typische Messbereich betragt 1 MPa, d. h. 10,0 bar.

P0.00 ist der Druckwert im Rohrleitungsnetz. Wenn P0.00 = 3,0 bar ist, wird der Druck im
Rohrleitungsnetz nach dem Start der intelligenten Pumpensteuerung konstant auf 3,0 bar gehalten.

Abweichung des Wert, der unter dem
P0.01 Anfangsdrucks 0,0~ P0,00 bar 03 ﬁ;r\gq(estellten PID-Druck
Verzbégerung bei Verzégerung bei
P0,10 der Erkennung des 0,0 ~ 100,0 s 30 der Erkennung der
PID-Auslésesignals PID-Aktivierung

Der allgemeine Sensor ist ein Stromsensor.

Die Verkabelung des IVR-X dhnelt der eines Druckmessumformers, der als Druckriickmeldung an das
Al-Terminal angeschlossen ist: Wenn ein Spannungssensor verwendet wird, andern Sie P0.04 auf 0.
Die Verdrahtungsweise des IVR-X dhnelt der eines tragbaren Manometers, das als Druckriickfihrung
an den Al-Anschluss angeschlossen ist.

Wenn der Riickkopplungswert kleiner oder gleich dem eingestellten Druck abzlglich des PID-
Anfangsdrucks (P0.00 - P0.01) ist und diesen Zustand fur die eingestellte Zeit P0.10 beibehalt, wird
die PID-Regelung wieder aufgenommen.

Beispiel: Bei P0.00 = 3, P0.01 = 0,3 und P0.10 = 5,0 wird die PID-Regelung wieder aufgenommen,
wenn der Riickkopplungswert kleiner oder gleich 2,7 ist und die Zeit langer als 5 Sekunden betragt.
Sobald der Wert groBer als 2,7 ist, wird die Zeit neu berechnet.

0: Vorwirts Andern Sie diesen

P0.02 Drehrichtung des Motors . . 0 Parameter, um die
1: Ruckwarts Drehrichtung anzupassen

Bestdtigen Sie bei der ersten Inbetriebnahme die Drehrichtung des Motors. Tauschen Sie zwei
beliebige Adern der Versorgungsleitung U, V, W aus oder d@ndern Sie den Parameter P0.02, um die
Drehrichtung des Motors zu @ndern.
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Je hoher der Wert, desto schneller
reagiert das Drucksystem. Ist er jedoch

Proportionale Verstirkung zu hoch eingestellt, kommt es zu

P0.06 0,0~100,0 % 2 Schwankungen im System. Passen Sie
ihn an die jeweiligen
Wasserversorgungssysteme an.
Einstellverfahren:

Wenn die Werkseinstellungen den Anforderungen nicht entsprechen, passen Sie die Parameter prazise
an. Erhéhen Sie zundchst die Proportionalverstarkung, um sicherzustellen, dass das System nicht ins
Schwingen gerat.

Hinweis: Eine falsche Einstellung des Parameters P0.06 fihrt zu einer starken
Drehzahliberschwingung und im Falle einer Gegeniiberschwingung sogar zu einem
Uberspannungsfehler.

0: Ungiiltig
P0.08 PID-Standby-Einstellungen | 0~2 2 1: Ruhemodus 1
2: Ruhemodus 2
Bei geringem Wasserverbrauch: Wenn
das Anhalten langsam erfolgt oder
gar nicht méglich ist, verringern Sie
PID-Verzégerung bei der den Wert; wenn das Anhalten
P0.09 Erkennung des 00~1200 s 10 vorzeitig an oder startet und stoppt
Ruhezustands héufig, erhhen Sie den Wert.
PID-Verz6gerung bei " .
P00 der Erkennung des 00~1200 s 0 /I:ID]Yerzogerung bei der Erkennung des
Auslosesignals usiosens.
PID-Frequenz fur die PID arbeitet mit der Pausenhaufigkeit im
P0.11 Unterbrechung des 0,0 ~60,0 Hz 35,00 niedrigen Ruhezustand. Nach Ablauf der
niedrigen Ruhezustands Zeit P0,12 wechselt der PID in den
Ruhezustand.
Betriebszeit bei
niedriger
PO,12 Druckhaltefrequenz 0,0~3600 s 30
Liegt der Rickkopplungsdruck
PID-Druckabweichung innerhalb des zuldssigen
P0.13 im Ruhezustand bar 01 Abweichungsbereichs, muss dieser
Parameter angepasst werden.

Nach Auswahl des Standby-Modus 1 gemé&l Parameter P0.08 erkennt der IVR-X, ob der
Ruckkopplungsdruck hoher ist als der eingestellte Druck. Ist dies der Fall, beginnt der IVR-X mit der
Standby-Erkennung. Nach Ablauf der durch P0.09 eingestellten PID-
Ruhezustandserkennungsverzégerung senkt der IVR-X die Ausgangsfrequenz schrittweise auf die
durch P0.11 eingestellte Frequenz zur Aufrechterhaltung des niedrigen
Ruhezustandserkennungsniveaus, sofern der Riickkopplungsdruck weiterhin Gber dem eingestellten
Druck liegt.




Nach Ablauf der Wartezeit fiir den niedrigen Haltefrequenzwert im Ruhemodus senkt der IVR-X die
Ausgangsfrequenz auf 0 Hz und wechselt in den Standby-Modus, sofern der Rickkopplungsdruck
weiterhin tber dem eingestellten Druck liegt.

Ist der Ruckkopplungsdruck wdhrend des oben beschriebenen Vorgangs niedriger als der
eingestellte Druck, wertet der IVR-X dies als fehlerhafte Erkennung des Ruhezustands aus und kehrt
in den PID-Regelungszustand zuriick, um den Druck zu erhéhen.

Nachdem der IVR-X in den Standby-Modus gewechselt ist, beginnt er mit der Erkennung des
Aufwachens, wenn der Riickkopplungsdruck unter dem PID-Standby-Schwellenwert liegt. Nach
Ablauf der durch P0.10 eingestellten PID-Weckverzégerung wird das Aufwachen erfolgreich
durchgefiihrt und der IVR-X kehrt in den PID-Regelungszustand zuriick, sofern der
Ruickkopplungsdruck weiterhin unter dem Weckdruckschwellenwert liegt; andernfalls schlagt die
Wiederaufnahme fehl. Ein zu hoher PID-Ruhemodus-Schwellenwert kann zu haufigem Starten und
Stoppen des IVR-X fiihren. Ein zu niedriger PID-Ruhemodus-Schwellenwert kann zu unzureichendem
Druck fihren.

Hinweise: Die Haufigkeit der Ruhezustandserhaltung ist in verschiedenen
Wasserversorgungssystemen unterschiedlich. Wenn drauen kein Wasser vorhanden ist und der
Wasserhahn zugedreht ist, die Pumpe aber weiterhin lauft, erhdhen Sie P0.11 auf die Haufigkeit der
Ruhezustandserhaltung.

Einsen: Optionen

fiir den

automatischen

Start

0:AUS
Automatischen Reset nach StandardmaBig ist die
dem Einschalten der 1:EIN automatische Ricksetzung

P0.14 Stromversorgung starten Zehnerstelle: 10 aktiviert,
Optionen fir wéhrend der automatische
die Neustart deaktiviert ist.

automatische
Fehlerriicksetzu

ng
0:AUS
1:EIN
Verzbégerung des Verzdgerungszeit vor dem
P0.15 automatischen Starts nach 0,0 ~ 100,0 s 50 automatischen Start nach dem
dem Einschalten der Einschalten der Stromversorgung

Stromversorgung

Wenn Sie mdchten, dass sich das IVR-X nach dem Einschalten der Stromversorgung mit der in P0.15
eingestellten Verzogerung automatisch startet, nachdem alle Parameter eingestellt wurden, setzen
Sie P0.14 = 1, um die automatische Startfunktion des IVR-X zu aktivieren.

Jedes Mal, wenn Sie die Stromversorgung einschalten oder einen Fehler zuriicksetzen, startet das Gerat

automatisch.

0:AUS
P0.16 Frostschutz 1:EIN 0 Frostschutzfunktion der Pumpe
Betriebsfrequenz zur
P0.17 Vereisungsverhinderung 0,0 ~ 60,00 Hz 8,00
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Betriebszeit zur
P0.18 Vereisungspravention 0 ~9999 s 60
Betriebsintervall Bei Einstellung auf 0 arbeitet das
P0.19 zur 0~9999 s 300 Gerét mit einer Frequenz, die ein
Frostschutzfunkt Einfrieren verhindert
ion

Stellen Sie P0.16 = 1 ein, um die Frostschutzfunktion zu aktivieren. Der IVR-X passt die
Betriebsfrequenz der Pumpe nach dem Start entsprechend dem aktuellen Zustand an.

Hinweis:
1. Die Pumpe passt sich automatisch an die Frequenz fiir den Frostschutz an.
2. Die Frequenz flir den Frostschutz kann nicht auf einen hohen Wert eingestellt werden. Sie sollte

so eingestellt werden, dass die Pumpe gerade noch angetrieben wird, aber keinen Druck liefern
kann.

Wasserleckkoeffizient Je groBer das Wasserleck, desto
Po.20 00~100,0 10 hoher der Koeffizient.

Wenn kein Wasserverbrauch vorliegt, weil Wasser aus dem Rohrleitungsnetz austritt, kann der IVR-X
nicht in den Ruhezustand wechseln und stoppt. Er schaltet sich hdufig ein und aus. Um das Problem
des Wasserverlusts aus dem Rohrleitungsnetz zu beheben, passen Sie den Wert P0.20 entsprechend
dem Wasserverlust an. Je gro3er der Wasserverlust, desto hoher der Koeffizient.

Eingestellter Wert fur

po.21 den Hochdruckalarm 0,0 ~P0,03 bar 80 Wenn der Riickkopplungsdruck
groBer oder gleich dem
eingestellten Wert ist, wird nach
der Verzogerungszeit P0.22 ein
Erkennungszeit fur Alarm ausgeldst und die Pumpe
P0,22 Hochdruckalarm 0,0 ~200,0 s 30 gestoppt

Eingestellter Wert fiir
P0.23 den 0,0 ~P0.21 bar 00 Wenn der Ruckkopplungsdruck unter
Niederdruckalarm den eingestellten Wert féllt, wird nach
einer Verzégerung gemaR P0.24 ein
Alarm ausgel6st und die Pumpe
gestoppt.

Diese Funktion ist deaktiviert, wenn
der Wert auf 0 eingestellt ist.

Erkennungszeit fiir
P0.24 Niederdruckalarm 0,0 ~200,0 s 30

Das IVR-X vergleicht P0.21 und P0.23 in Abhangigkeit vom Druck im Rohrleitungsnetz, der vom
Sensor zuriickgemeldet wird. Ist der Druck nicht korrekt, stoppt das Gerdt und |6st automatisch
einen Alarm aus, um das Rohrleitungsnetz zu schiitzen.




0:AUS

1: Bewertung des Wassermangels
abhéngig von Frequenz und

Stromstarke
P05 Wassermangelsicherung 0-3 5 2: Bewertung anhand von
Frequenz und Druck
3: Bewertung des Wassermangels
anhand von Frequenz,
Stromstarke und Druck
Erkennt einen Wassermangel nur
Schwellenwert fiir die dann, wenn der
P026 Erkennung von 0,0 ~P0,00 bar 05 Riickkopplungsdruck unter dem
Wassermangel eingestellten Wert liegt.
Erkennungshéufigkeit Aktiv, wenn P0.25 = 01. Vergleich der
P0,27 des 0~ 60,00 Hz 48,00 Abfragefrequenz fir den Wassermangel.

Wassermangelschutzes

Aktueller P " Ist nur aktiv, wenn P0.25=01 ist.
tueller Prozentsatz Prozent des Nennstroms des
P0.28 der Erkennung des 0~ 100 % 400 Motors.

Wassermangels

Erkennungszeit des
P0.29 Wassermangelschutzes 0~900,0 s 60,0

Verzégerung der
automatischen
Wiederinbetriebnahme Wenn der Wert auf 0 eingestellt
P0.30 der 0~9999 min 15 ist, wird der Wassermangel
Wassermangelsicherung automatisch durch den Druck
zuriickgesetzt.

Die folgenden Methoden konnen standardméBig den Schutz vor Wassermangel gewahrleisten:
1. Der Wassermangelschutzschalter ist aktiviert (P0,25 = X);

2. Der Ruckkopplungsdruck ist geringer als der zuldssige Schwellenwert fiir die Erkennung eines
Wassermangels (Riickkopplungsdruck < P0,26);

3.Die aktuelle Betriebsfrequenz ist nicht kleiner als die Erkennungsfrequenz des
Wassermangelschutzes (Betriebsfrequenz > P0,27);

4.Sind die Bedingungen (1) bis (3) erfillt, beginnt die Zeitmessung. Wenn die Dauer der
Bedingungserfiillung die Verzégerungszeit fir den Alarm bei falschem Druck Uberschreitet
(Verzdgerungszeit > P0,29), wird ein Wassermangel gemeldet. Wenn wahrend der Zeitmessung
eine der Bedingungen nicht erfiillt wird, wird die Zeit neu berechnet.
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Wird ein Wassermangel gemeldet, wird die Steuerung nach Ablauf der durch P0.30 eingestellten Zeit
zuriickgesetzt. Durch Einstellen der folgenden Parameter:

Erkennungsdruck fiir den

P0.32 Zufluss 0,0 ~P0,00 bar 10
Erkennungszeit des

P0.33 Zuflusses 0,0 ~100,0 s 20,0

Verwenden Sie den Druck der Zuflusserkennung, um Fehler wegen Wassermangels direkt
zuriickzusetzen.

Hinweis: Bei der Beurteilung eines Wassermangels anhand des Drucks ist zu beachten, dass die
Betriebsbedingungen jedes Antriebs unterschiedlich sind, z. B. hinsichtlich des Lastbereichs. Nur eine

sinnvolle Einstellung des Werts P0.28 entsprechend den Bedingungen vor Ort ermdglicht eine
korrekte Beurteilung des Wassermangels.

Einstellverfahren: Starten Sie den IVR-X. Sobald die Betriebsfrequenz die maximale Frequenz
erreicht hat, schalten Sie den Eingang ab und notieren Sie den am Steuergerdt angezeigten
Ausgangsstrom. Teilen Sie diesen Strom durch P1.16 (Nennstrom des Motors), um den Prozentsatz zu
erhalten. Stellen Sie den Wert P0.28 so ein, dass er um 5-10 Prozentpunkte hoher liegt. Ein zu hoher
Wert fiir P0.28 fiihrt zu einer falschen Meldung tGiber Wassermangel wéhrend des Normalbetriebs. Bei
einem zu niedrigen Wert fiir P0.28 funktioniert der Wassermangelschutz nicht effektiv.

Untergrenze des Al- Dient zur Korrektur der unteren
Po34 Eingangssignals 0,0~P035 V/mA 200 Grenze des Al-Signals

Obergrenze des Al- Dient zur Korrektur der Obergrenze
P035 Eingangssignals P0.34~20 V/mA 10,00 des Al-Signals

Wenn Sie feststellen, dass eine gewisse Abweichung zwischen dem Riickkopplungsdruck des
Sensors und dem auf dem IVR-X angezeigten Riickkopplungsdruck besteht, passen Sie den oben
genannten Parameter an, um den Sensor zu kalibrieren.

Hinweis: Die Einheit des Stromsensors betrdgt 4 ~ 20 mA; die Einheit des Spannungssensors betragt

0~10V.
P0.36 Beschleunigungszeit 0,1 ~3600 s 20
P0.37 Verzégerungszeit 0,1 ~3600 s 20

Einstellung der Beschleunigungs-/Verzégerungszeit des Pumpenmotors.




P0.38 Initialisierung der Parameter | 0~ 2 0

Wenn P0.38 auf 1 gesetzt ist, setzen Sie die werkseitigen Standardeinstellungen zuriick.

P039 Parameter-Sperrfunktion 0~1 0

Wenn Sie nach dem Einstellen der Parameter nicht mochten, dass diese bei einer fehlerhaften
Bedienung verdndert werden, setzen Sie P0.39 = 1. In diesem Fall kdnnen die Parameter nur
Uberwacht, aber nicht verandert werden. Nur wenn P0.39 auf 0 gesetzt ist, konnen die Parameter
verandert werden.

P0.40 Aktueller Fehlertyp 0~29

Aufzeichnung des Fehlertyps des IVR-X. 0 bedeutet, dass kein Fehler vorliegt. 1 ~ 29 beziehen sich auf
E001 ~ E029.
Weitere Informationen finden Sie im Kapitel ,Fehlercodes und Fehlerbehebung”.

0: Start/Stopp Uber die Tastatur

Auswahl des Start- . 1: Start/Stopp Uber Terminals
P1.34 /Stopp-Signals 0 bis 1 0

0: Digitale Einstellung
0~8 8 1~7:Reserviert
8: PID-Wasserversorgung

P043 Auswahl der Frequenzquelle

Jedes IVR-X-Gerét kann verschiedene Start-/Stopp-Modi und Frequenzquellen auswahlen.

Die Parameter der Gruppe P1 haben dieselbe Bedeutung wie die der Gruppe PO. Weitere
Informationen finden Sie unter Gruppe PO.

P1.06 Obere Frequenzgrenze P1.07 ~ 600 He 50,00
P1.07 Untere Grenzfrequenz 0,00~ P1.06 Hz 0,00
0: Betrieb bei
Auswahl der Erreichen
MaBnahmen, wenn die der unteren
P1.08 Betriebsfrequenz unter Grenzwertfrequen| 2
der unteren z
Grenzwertfrequenz 1: Anhalten
2: Standby

P1.06 begrenzt die maximale Betriebsfrequenz des IVR-X.
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Verwenden Sie P1.08, um den Betriebszustand des IVR-X auszuwahlen, wenn die Betriebsfrequenz
unter der unteren Grenzfrequenz liegt. Um einen langeren Betrieb des Motors bei niedriger Drehzahl
zu verhindern, konnen Sie diesen Parameter verwenden, um ihn anzuhalten.

Wenn Sie eine 60-Hz-Pumpe verwenden, stellen Sie die Parameter gemal den folgenden
Schritten ein. Schritt 1: Stellen Sie den Parameter P1.06 (obere Frequenzgrenze) auf 60 ein
Schritt 2: Stellen Sie den Parameter P1.13 (Nennfrequenz des Motors) auf 60 ein

Einstellung der

P1.09 Tragerfrequenz

1,0~15,0 kHz Einstellung je nach Modell

Verwenden Sie diesen Parameter, um die Tragerfrequenz des IVR-X anzupassen. Sie kdnnen das
Motorgerdusch reduzieren, indem Sie die Tragerfrequenz so einstellen, dass der Resonanzpunkt
vermieden wird, den Ableitstrom der Erdungskabel verringern und Stérungen des IVR-X reduzieren.
Bei einer hohen Tragerfrequenz sinken die Motorverluste, der Temperaturanstieg des Motors ist
gering, jedoch steigen die Verluste des IVR-X, der Temperaturanstieg des IVR-X nimmt zu und die
Stérungen nehmen zu.

Erkennungswert fiir eine

P1.10 unterbrochene 0,0 ~ 1,00 v 0,20
Ruickkopplungsleitung

Erkennungszeit bei

P1.11 defekter 0,0 ~ 3600 s 30,0
Ruickkopplungsleitung

Erkennungswert fir eine defekte Riickkopplungsleitung: Der Erkennungswert ist relativ zur
Eingangsspannung. Das System {iberwacht kontinuierlich den PID-Riickkopplungswert. Sobald der
Ruickkopplungswert  kleiner oder gleich dem Erkennungswert fir eine unterbrochene
Ruickkopplungsleitung ist, startet das System die Erkennungszeit. Wenn die Erkennungszeit die
Erkennungszeit fir eine defekte PID-Rlckkopplungsleitung liberschreitet, meldet das System einen
Fehler wegen einer defekten PID-Rickkopplungsleitung.

Bitte nehmen Sie die Einstellung gemaB den Angaben auf dem Typenschild des Motors vor.

Um die Steuerungsleistung zu gewdbhrleisten, muss der Motor entsprechend dem standardmafBigen
adaptiven Motor des Antriebs konfiguriert werden. Bei einem groflen Unterschied zwischen der
Motorleistung und der eines standardmaBigen adaptiven Motors sinkt die Steuerungsleistung des
Antriebs naturlich.




19. FEHLERCODES UND FEHLERBEHEBUNG

Fehlercode Fehlerart Méagliche Ursachen Losung
1. Zu schnelle Beschleunigung 1. Verldngern Sie die Beschleunigungszeit
2.IGBT im Inneren defekt 2. Wenden Sie sich an den Kundendienst
E001 Antriebsfehler 3. Storung durch 3. Priifen Sie, ob Peripheriegerte eine
Interferenzen starke Storquelle darstellen
4. Keine 4, Uberpriifen Sie die Erdung des
ordnungsgemafe Wechselrichters und der Pumpe.
Erdung
1. Zu schnelle Beschleunigung 1. Verldngern Sie die Beschleunigungszeit
Uberstrom beim
E002 beschleunigten 2. Zu niedrige Netzspannung 2. Eingangsleistung priifen
Anlauf
3. Die Leistung des IVR-X ist zu gering | 3.HGhere Leistung des IVR-X verwenden
1. Zu schnelle Verzégerung 1. Verlangern Sie die Abbremszeit
Uberstrom bei Betrieb
berstrom bel Betrie 2. Das Tragheitsmoment der Last ist zu| 2. Fligen Sie geeignete dynamische
E003 mit niedriger Drehzahl "
groB. Bremsmodule hinzu
3. Die Leistung des IVR-X ist zu gering | 3. Erhohen Sie die Leistung des IVR-X
. 1. Die Netzspannung ist zu niedrig 1. Uberpriifen Sie die Eingangsspannung
Uberstrom bei
E004 Betrieb mit
konstanter Drehzahl
2. Die Leistung des IVR-X ist zu gering | 2.Verwenden Sie eine IVR-X mit hoherer
Leistung
1. Die Eingangsspannung ist 1. Uberpriifen Sie die Eingangsspannung
fehlerhaft
Uberspannung im
E005 Beschleunigungsmo
dus 2. Neustart des Motors nach 2. Vermeiden Sie einen Neustart nach
kurzzeitigen Stromausfallen einem Stillstand
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1. Zu schnelles Abbremsen 1. Beschleunigungszeit verlangern
Uberspannung bei 2. Die Tragheit der Last ist zu grof 2. Erhéhen Sie die dynamischen
E006 Betrieb mit konstanter Bremsmodule
Drehzahl
3. Die Eingangsspannung ist 3. Uberpriifen Sie die Eingangsspannung
nicht korrekt.
1. Fehlerhafte Eingangsspannung 1. Installieren Sie eine Eingangsdrossel
Uberspannung bei
E007 Betrieb mit konstanter
Drehzahl 2. Die Trdgheit der Last ist zu grof 2. Fiigen Sie geeignete dynamische
Bremsmodule hinzu
1. Die Ei ist .
f;lelagaﬂ\gsspannung s 1. Uberpriifen Sie die Eingangsspannung
E008 Hardware-Uberspannung 2. Zu schnelle Verzégerung 2. Verlangern Sie die Auslaufzeit
3. Die Tragheit der Last ist zu grof 3. Erhhen Sie die dynamischen
Bremsmodule
E009 ngrs\geuh:gunter 1. Die Netzspannung ist zu niedrig 1. Uberpriifen Sie die Netz-
Eingangsspannung
1. Zu schnelle Beschleunigung 1. Erh6hen Sie die Beschleunigungszeit
Uberlastung d -
E010 Core;::)s”:rr;g s 2. Die Netzspannung ist zu niedrig 2. Uberprifen Sie die Netzspannung
3. Uberlastung 3. Verwenden Sie ein IVR-X mit héherer
Leistung
1. Die Netzspannung ist zu niedrig 1. Netzspannung priifen
2. Falsche Einstell
h?e;cnsetrt;rr:stiieznlat;jtiis 2. Den Nennstrom des Motors zurlicksetzen
EO11 Motortiberlastung
3. Motorblockade oder starke 3. Uberpriifen Sie die Belastung und
Lastschwankungen passen Sie die
Drehmomentkapazitat an
4. Der Motor ist zu klein 4.Verwenden Sie einen geeigneten Motor




Fehlercode

Fehlerart

Méagliche Ursachen

Losung

Ausfall der Phasen U, V, W am Ausgang
(oder die drei Lastphasen sind nicht
symmetrisch)

1. Uberpriifen Sie die
Ausgangsverkabelung

2. Motor und Kabel tiberpriifen

E013 Verlust der Ausgangsphase
Falsch eingestellter Parameter P1-42 .
fiir eine mit 1x230 V betriebene SFeIIen §|e den rj‘ara‘meter P1-42 a.u”
Pumpe ein. Schliefen Sie die Pumpe an die
Klemmen U und Van
1. Sofortige Uberlastung des IVR-X 1. Lesen Sie die Hinweise zu
UberstromschutzmaBnahmen
2. Phasen-Phasen-Kurzschluss oder - . -
Kurzschluss gegen Masse 2. Uberprifen Sie die Verkabelung
3. Defekter Luftkanalblock oder 3. Luftungskanale des Kiihlkorpers
Lifter Uberprifen, Lifter austauschen
E014 Uberhitzung des Moduls 4 afclr:mgebungstemperatur istzu 4. Senken Sie die Umgebungstemperatur
5. Lose Leitung am IVR-X oder Stecker 5. Uberpriifen und erneut anschlieBen
6. Fehler im Stromkreis
6. Wenden Sie sich an den Kundendienst
7. Die Hauptplatine ist defekt
W, | U ifen Sie, in W |
E015 Externer Wassermangel Ein Wassermangel wurde festgestellt Ubgrpru en Sie, ob ein Wassermangel|
vorliegt.
1. Schlechter Kontakt am Stecker der 1. Uberpriifen Sie den Stecker und
Steuerplatine schlieBen Sie ihn erneut an
2. Stérung im
) Stromversorgungskreis
E018 Fehlerin den

Stromerkennungskreisen

3. Defekte Hall-Sensoren

4. Ausfall des Verstarkerkreises

2. Wenden Sie sich an den Kundendienst
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1. Das Lesen und Schreiben von " L
Steuerparametern funktioniert nicht 1. Drucken“S|e d[e Taste RUN/STOP, um
. ordnungsgemat das Gerat zuriickzusetzen
£022 Fehler beim Lesen und
Schreiben des EEPROM
2. Der EEPROM-Speicher ist defekt 2. Wenden Sie sich an den Kundendienst
1. Zu schnelle Beschleunigung 1. Verldngern Sie die Beschleunigungszeit
Schwierigkeiten beim . . N .
E023 Anlaufer?der Pumpe 2. Die Netzspannung ist zu niedrig 2. Netzspannung priifen
3. Die Last ist zu schwer 3. Verwenden Sie einen IVR-X mit hoherer
Leistung

1. Unterbrochenes Sensorkabel oder 1. Uberpriifen Sie die Installation und die
schlechter Kontakt Verkabelung des Sensors

2. Die Erks it fur ein defek

Fehler: Beschadigte PID- DK:aeberI i;n;:l:(\grszzen r ein defektes 2. Verléngern Sie die Erkennungszeit fiir
E024 Riickkopplungsleitung defekte Kabel

3. Der Sensor ist defekt oder das
System erhilt kein 3. Sensor austauschen
Riickkopplungssignal

Die Betriebszeit erreicht die | 1. Die eingestellte Betriebszeit ist L .
E025 cingestellte Zeit erreicht 1. Wenden Sie sich an den Kundendienst
E026 Reserviert Reserviert Reserviert
1. Andern Sie den Sicherheitsparameter

1. Der Druck liegt unter dem oder drehen Sie den Wasserhahn zu, bis

eingestellten Sicherheitswert. der eingestellte Sicherheitsdruck im
System erreicht ist.

2. Unterbrechung der Sensorkabel " . L . .
oder Wackelkontakt. Das System 2. l\JlbeI:pLutl’en Sls dlg Installation und die
erhalt kein Riickmeldesignal erkabelung des sensors

3. Die Erkennungszeit fiir den

E027 Wassermangelalarm Wassermangelalarm ist zu kurz
(P0.29)

4, Die Frequenz des - . L
Wassermangelschutzes st zu ’?; Uberprufgn SITldIe entsprechenden
niedrig (P0.27) arametereinstellungen

5. Der Erkennungsstrom des
Wassermangelschutzes ist zu
niedrig (P0.28)




Fehlercode Fehlerart

Méagliche Ursachen

Losung

E028

Hochdruckalarm

1. Fehlerhaftes Riickmeldesignal des
Sensors

1. Uberpriifen Sie die Verkabelung des
Sensors

2. Der Einstellwert fir den
Hochdruckalarm ist zu niedrig
(P0.21)

2. Uberpriifen Sie die relativen

3. Die Erkennungszeit fiir den Alarm
zu kurz eingestellt (P0.22)

Parametereinstellungen

ist

E029 m

Niederdruckalar

ist zu hoch eingestellt (P0.23)

1. Der Wert fiir den Niederdruckalarm

1. Passen Sie die eingestellten Parameter
an

2. Unterbrechung der
Sensorleitung oder schlechter
Kontakt. Das System erhalt kein
Riickmeldesignal

2. Uberpriifen Sie den Sensor

3. Der Sensortyp stimmt nicht mit
den tatséchlichen Einstellungen
tberein

20. PROBLEME UND IHRE LOSUNGEN

Problem

Mégliche Ursachen

Losung

Der Wechselrichter lasst sich
nicht einschalten

Keine Stromversorgung

Uberpriifen Sie die Stromversorgung

Die Pumpe lauft nach dem
Einschalten des IVR-X nicht

Defektes Netzkabel Uberpriifen Sie die Verkabelung des
Wechselrichters
Defektes Pumpenkabel Pumpenkabel priifen und ggf. austauschen

Der Parameter P1-42 ist fir die Pumpe falsch
eingestellt

Uberpriifen Sie die eingestellten Parameter

Der
Frequenzumrichter
schaltet sich ein und
aus

Kurzschluss

Prifen Sie, ob ein Kurzschluss in der Anlage
vorliegt

Der Frequenzumrichter schaltet sich nicht ein

Uberpriifen Sie die Anschliisse
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Zu niedriger Druck

Falsche Drehzahl der Pumpe

Uberpriifen Sie die Drehrichtung der Pumpe

Die Pumpe lauft nach dem Einschalten des IVR-
X nicht

Uberpriifen Sie die eingestellten
Sensorparameter im Vergleich zu den Angaben
auf dem Sensor

Kein Wasser im Brunnen

Uberpriifen Sie den Wasserstand

Die Pumpe schaltet
sich aus und wieder
ein

Der Frequenzumrichter schaltet sich ein und
aus

Ruckschlagventil einbauen

Der Druck im Behélter ist im Verhaltnis zum
Solldruck zu hoch

Stellen Sie den Druck im Ausgleichsbehélter auf
60 % des Solldrucks ein

Es ist kein Ausgleichsbehélter vorhanden

Installieren Sie einen Ausgleichsbehalter

Die Pumpe schaltet sich ab

Geringer Wasserverbrauch

Erhéhen Sie die Wasserzufuhr, passen Sie
gegebenenfalls die Parameter P0-08 bis P0-13
an

Falsche Druckanzeigen

Falsch eingestellte Parameter des Drucksensors

Uberpriifen Sie die eingestellten
Sensorparameter

Geringer Druckunterschied

Kalibrieren Sie den Drucksensor

Die Pumpe schaltet sich trotz
Wasserforderung ab

Niedriger Druck im System

Drehen Sie den Wasserhahn zu oder passen Sie
die Einstellungen fiir den Trockenlaufschutz an

Der Trockenlaufschutz hat ausgeldst

Passen Sie die Parameter fiir die
Trockenlauferkennung an




27. WARTUNG UND LAGERUNG

A « Die Wartung darf ausschlie8lich von einem qualifizierten Elektriker durchgefiihrt werden.
+ Die Wartungsarbeiten mussen nicht fir jedes Gerat identisch sein; der Umfang der Wartung
wird vom Wartungsleiter festgelegt.
» Im Sommer ist eine gute Beliiftung erforderlich. Gleichzeitig sollte das Gerét keiner direkten
A Sonneneinstrahlung oder Regen ausgesetzt werden. Lagern Sie es im Winter an einem
warmen Ort, fern von brennbaren Stoffen.
« Trennen Sie das Gerat vom Stromnetz, wenn es Uber einen langeren Zeitraum nicht benutzt
wird.

ﬁ Bei der kurz- und langfristigen Lagerung sind folgende Richtlinien zu beachten:
« Lagern Sie das Gerat an einem trockenen, staubfreien und gut beliifteten Ort bei der
vorgeschriebenen Temperatur.

« Bei einer Lagerung von mehr als einem Jahr sollten Sie vor der Wiederinbetriebnahme die
Pumpe vom Stromnetz trennen und einen Ladetest durchfiihren, um den Kondensator zu
aktivieren.

« Prufungen wie Isolationswiderstandsmessungen oder Durchschlagpriifungen sind nicht
zuldssig, da sie die Lebensdauer des Gerats verkirzen.

« Alle Arbeiten nach dem Offnen des Gerits sollten friihestens 15 Minuten nach dem Trennen
von der Stromversorgung durchgefihrt werden.

22. ENTSORGUNG

Schiitzen wir unsere Umwelt!

Jeder Nutzer kann zum Umweltschutz beitragen. Das ist weder schwierig noch kostspielig. Zu diesem
Zweck sollten Sie die Kartonverpackung dem Altpapier zufiihren und die

in den Kunststoffcontainer werfen. Das Altgerat muss bei einer entsprechenden Sammelstelle
abgegeben werden.

Hinweise zur Entsorgung des Altgerats
Dieses Symbol weist darauf hin, dass die Entsorgung von Altgerdten zusammen mit
anderem Hausmiill verboten ist.
Weitere Informationen hierzu erhalten Sie bei den Stadt- oder Gemeindeverwaltungen
sowie bei den kommunalen Abfallsammelstellen.
Mgera't darf ausschlieBlich im Rahmen der getrennten Abfallsammlung entsorgt werden, die
vom Netzwerk der kommunalen Sammelstellen fur Elektro- und Elektronikaltgerate organisiert wird.
Der Verbraucher hat das Recht, das Altgerdt im Vertriebsnetz des Elektrogerdtehandlers mindestens
kostenlos und direkt zuriickzugeben, sofern das zuriickgegebene Gerat vom richtigen Typ ist und dieselbe
Funktion erfllt wie das neu gekaufte Gerat.

Jahr der CE-Kennzeichnung des Gerats
(vom Verkéufer anhand des Typenschilds eingetragen)
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ERRATA

S. 15 LAUTET

Anschlussschema fiir Pumpen mit 1x230-V-
Stromversorgung

Die Stromversorgung an die Klemmen L und Nanschlieen
Die Pumpe wird an die Klemmen U und V angeschlossen (W
bleibt frei) Erdung& der Stromversorgung sowie der Pumpe
an die PE-Klemmen

Manometer
Wasserpumpe
L —]
N |

Ausgleichsbehalter

s<c

Ruickschlagventil

Druckleitung

+Vo Rot
Al

Drucksens
or

Schwarz

S.15 SOLLTE LAUTEN

Anschlussschema fiir Pumpen mit 1x230-V-
Stromversorgung

Die Stromversorgung an die Klemmen L und Nanschlieen
Die Pumpe wird an die Klemmen U und W angeschlossen (V
bleibt frei). Die Erdung&@® der Stromversorgung sowie der
Pumpe erfolgt tUiber die PE-Klemmen

Ausgleichsbehélter

Riickschlagventil

sE<c

Druckleitung

+Vo Rot
Al

Drucksens
or

Schwarz

Manometer
Wasserpumpe
L —
N |




EU/EG-Konformitatserklarung | Modul A

1. WECHSELRICHTER - Pumpensteuerung
IVR-X

2. DAMBAT Jastrzebski S.K.A.,, Adaméw 50, 05-025 Grodzisk Mazowiecki, POLEN, E-Mail:
biuro@dambat.pl

3. Diese Konformitatserklarung wird unter der alleinigen Verantwortung des Herstellers
ausgestellt.

4. WECHSELRICHTER - Pumpensteuerung, beschrieben in Punkt 1.

5. Wir erklaren in voller Verantwortung, dass der Wechselrichter, auf den sich diese
Erklarung bezieht, gemaB den folgenden Richtlinien und den darin enthaltenen
Verweisen auf harmonisierte Normen hergestellt wurde:

- EMV-Richtlinie Nr. 2014/30/EU Angewandte
Normen: EN 61800-3:2018,
EN 61800-5-1:2007+A1:2017+A11:2021

bll Ade,

< Adam Jastrzebski
Komplementdr
23.04.2025
Grodzisk Mazowiecki

Das Gerdit ist nicht fiir den Hausgebrauch bestimmt. Es handelt sich nicht um einen
Haushaltsgerdt. Das Gerdit ist fir industrielle Anwendungen bestimmt.

Jede Verwendung des Gercits, die nicht dem Verwendungszweck entspricht, gilt als
vorhersehbare unsachgemdflSe Verwendung des Gerdits.

Diese Anleitung enthdilt Anweisungen zur Installation, zu den Betriebsparametern, zur
routinemdfSigen Wartung, zur Fehlerdiagnose, zu Sicherheitshinweisen usw. Sie gilt ausschlielSlich
fiir die Wasserpumpe. Zu lhrer eigenen Sicherheit bitten wir Sie, die Anleitung vor der Installation
und Inbetriebnahme sorgfdltig durchzulesen.
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KARTA GWARANCYJNA

Ponizsza karta gwarancyjna wazna jest tylko wraz z oryginatem dokumentu zakupu, tzn. fakturg lub paragonem.
Ponadto musi by¢ potwierdzona przez sprzedawce podpisem i pieczatka. Karta gwarancyjna bez zatagczonego
oryginalnego dokumentu zakupu jest niewazna.

. Gwarantem urzadzenia jest DAMBAT Jastrzebski S.K.A., adres serwisu: 05-825 Grodzisk Mazowiecki, Adaméw 50, kompleks Panattoni.
. Dla klientéw posiadajacych oryginat dowodu zakupu w postaci paragonu fiskalnego, lub oryginatu faktury, okres gwarancji wynosi

36 miesiecy.

. Gwarancja nie wiacza, nie ogranicza, ani nie zawiesza uprawnien kupujacego wynikajacych z przepiséw o rekojmi za wady rzeczy

sprzedanej.

. Gwarancja obejmuje bezptatne usuwanie wad urzadzenia powstatych w wyniku btedu w produkgji.
. Warunkiem obowiazywania gwarancji jest przestrzeganie zalecers zawartych w instrukcji obstugi.
. Gwarancja nie obejmuje:

- Uszkodzen bedacych wynikiem niewtasciwej obstugi lub eksploatacji niezgodnej z przeznaczeniem i instrukcja obstugi

« Uszkodzen powstatych w wyniku dziatania sit zewnetrznych, ktérych przyczyna tkwi poza urzadzeniem, ktérego gwarancja dotyczy
(np. uszkodzenia mrozowe, transportowe, pozar, powodz itp.)

« Uszkodzen powstatych na skutek ingerencji w konstrukcje urzadzenia oséb nieupowaznionych przez gwaranta.

. Gwarancja traci waznos$¢ w przypadku:

Stwierdzenia w autoryzowanym serwisie zmian konstrukcyjnych dokonanych przez osobe nieupowazniona przez gwaranta;

Stwierdzenia w autoryzowanym serwisie prob demontazu urzadzenia przez osobe nieupowazniong przez gwaranta, poza czynnosci
dozwolone instrukcjg obstugi

Stwierdzenia w autoryzowanym serwisie jakichkolwiek poprawek w karcie gwarancyjnej dokonanych przez osoby nieupowaznione
przez gwaranta

Stwierdzenia w autoryzowanym serwisie jakichkolwiek rozbieznosci miedzy wpisami w karcie gwarancyjnej a dokumentem zakupu.

. Gwarancja obejmuje tylko urzadzenia eksploatowane na terenie RP.
. W przypadku wysyitki urzadzenia do naprawy przez uzytkownika, przy wysytkach urzadzen — miedzy innymi o wadze powyzej 20 kg

- gwarant pokrywa koszty transportu do serwisu. Przed wysytka prosze skontaktowac sie z gwarantem w celu uzyskania informacji,
ktora firma kurierskg wystac urzadzenie (tel. 22 632 86 09). Gwarant przyjmuje tylko przesytki wystane w ustudze standard. Przesytki
wystane na koszt gwaranta przy zastosowaniu innej niz standard ustugi nie beda odbierane. Gwarant nie odbiera przesytek pobra-
niowych. Uzytkownik powinien przygotowac (zabezpieczy¢) urzadzenie do transportu tak, aby nie ulegto uszkodzeniu. Wszelkie
uszkodzenia powstate z winy klienta nie podlegaja naprawie gwarancyjnej.

10. Poza warunkami gwarancji kupujgcemu nie przystugujg zadne odszkodowania.

11. W przypadku przystania do serwisu sprawnego urzadzenia, niepodlegajacego naprawie gwarancyjnej uzytkownik moze zosta¢ popro-

szony o zwrot kosztéw sprawdzenia urzadzenia, oraz zwrot kosztow odestania urzadzenia z serwisu do uzytkownika.

12. W przypadku nieuznania przez gwaranta uszkodzenia za zawinione przez producenta, uzytkownik moze zosta¢ poproszony o zwrot

kosztéw transportu do serwisu i zwrot kosztéw odestania urzadzenia do uzytkownika.

13. Naprawa gwarancyjna zostanie wykonana w terminie 14 dni roboczych, liczac od dnia dostarczenia urzadzenia do serwisu, z wyta-

czeniem szczegolnych przypadkéw, kiedy wada nie ma charakteru trwatego i konieczna jest dtuzsza diagnostyka urzadzenia.

14.W ramach realizacji uprawnien wynikajacych z gwarancji, Gwarant moze dokona¢ naprawy urzadzenia, wymiany urzadzenia na

nowe lub zwrotu ceny zakupu urzadzenia potwierdzonej dokumentem zakupu. W takim przypadku zwrot ceny zakupu stanowi
wykonanie uprawnier Kupujacego wynikajacych z niniejszej gwarancji.

15. Gwarant nie udziela informacji o stanie realizacji naprawy, jak i przebiegu samej naprawy wystanego do serwisu urzadzenia.

16. Jezeli uzytkownik posiada adres e-mail prosimy o podanie go ponizej:

Adres e-mail uzytkownika:

17. Podanie adresu przez uzytkownika utatwi komunikacje z serwisem i moze przyspieszy¢ naprawe.

18. Kontakt do ogolnopolskiego serwisu: tel./fax 22 632 86 09, e-mail: serwis@dambat.pl

Godziny pracy: poniedziatek-piatek 7.30-15.30

TYP URZADZENIA: NR. PRODUKCYJNY :

DATA SPRZEDAZY (miesiac stownie) PIECZEC | PODPIS SPRZEDAWCY
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