INSTRUKCJA ORYGINALNA

Instrukcja
obstugi

GWARANCJA:

Wady produktu obejmuja

36 miesiecy od daty zakupu.
Do roszczenia gwarancyjnego
wymagane sa data zakupu
i kod produktu.

IVR-X

Instrukcja obstugi inwertera,
inteligentnego sterownika pompy wodnej

UWAGA! Przed przystapieniem do eksploatacji zapoznaj sie z instrukcjg obstugi.
Ze wzgledow bezpieczenstwa do obstugi urzadzenia dopuszczone sa tylko osoby
znajace doktadnie instrukcje obstugi.
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KARTA GWARANCYJNA

Kazde zastosowanie urzadzenia, inne niz zastosowanie zgodne z przeznaczeniem,

to przewidywalne nieprawidtowe zastosowanie urzadzenia.

Niniejsza instrukcja zawiera informacje dotyczace instalacji, parametréw pracy,
A rutynowej konserwacji, diagnostyki usterek, wskazéwek bezpieczenstwa itp.
Dla wiasnego bezpieczenstwa przeczytaj instrukcje przed instalacja i obstuga.
Zachowaj te instrukcje do wykorzystania w przysztosci.

‘é Produkt powinien by¢ instalowany przez wykwalifikowanego instalatora posiada-
jacego odpowiedniag wiedze oraz uprawnienia.

Urzadzenie nie jest sprzetem AGD.
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. INFORMACJE / SYMBOLE UZYWANE W INSTRUKCJI

Ostrzezenie!

Symbol ,niebezpieczenstwo” stosowany przy uwagach, ktérych nieprzestrzeganie
moze powodowac zagrozenie dla zycia lub zdrowia ze strony instalacji elektryczne;j.

-

Przed przystapieniem do czynnosci oznaczonych tym symbolem, przewdd zasilajacy
pompe musi by¢ odtaczony od zasilania elektrycznego.

®b

Ostrzezenie!

Symbol ,niebezpieczenstwo” stosowany przy uwagach, ktérych nieprzestrzeganie
moze powodowac niebezpieczenstwo dla zycia lub zdrowia.

>

Uwagal!

Symbol zastosowany przy uwagach, ktérych nieprzestrzeganie moze powodowac
ryzyko uszkodzenia urzadzenia oraz niebezpieczenstwo dla zycia lub zdrowia.

Przed instalacja i obstuga tego produktu prosimy o uwazne przeczytanie niniejszej
instrukgji instalacji i obstugi, aby unikna¢ niepotrzebnych strat.

B> [>

Uwagal!

Instrukcja obstugi stanowi podstawowy element umowy kupna-sprzedazy.
Nieprzestrzeganie przez uzytkownika zalecen zawartych w instrukcji obstugi stanowi
niezgodno$¢ zumowa i wyklucza jakiekolwiek roszczenia wynikajace z ewentualnej
awarii urzadzenia bedacej efektem niezgodnego z zaleceniami uzytkowania.

>

Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za btedy w funkcjonowaniu urzadzenia,
jezeli zostato ono Zle podfaczone, uszkodzone, zmodyfikowane i/lub uzyte w celu
niemieszczacym sie w zakresie rekomendowanych prac, lub niezgodnie ze wskaza-
niami zawartymi w niniejszej instrukcji. Producent nie ponosi réwniez odpowiedzial-
nosci za mozliwe btedy w instrukcji obstugi powstate na skutek btedéw w druku lub
podczas kopiowania. Producent zastrzega sobie prawo do wprowadzania wszelkich
modyfikacji do produktu, ktére moze uznac za potrzebne i uzyteczne, a nie wpty-
wajace na jego podstawowa charakterystyke.

Firma DAMBAT nie ponosi odpowiedzialnos$ci za uszkodzenie urzadzenia, mienia,
atakze obrazenia 0s6b na skutek niestosowania zalecen zawartych w instrukgji

w tym nieprawidlowego doboru urzadzenia, montazu niezgodnego z instrukgcja,
z obowigzujacymi normami oraz przepisami krajowymi, niewlasciwej konserwacji

urzadzenia oraz catego systemu.

Niniejszy sprzet nie jest przeznaczony do uzytkowania przez osoby (w tym dzieci),
ktorych zdolnosci fizyczne, sensoryczne, umystowe lub brak doswiadczenia
i wiedzy uniemozliwia im bezpieczne korzystanie z urzadzenia bez nadzoru,
lub instrukcji. Nalezy zwracac uwage na dzieci, aby nie bawily sie urzadzeniem.
Sprzet nie moze by¢ traktowany jako urzadzenie AGD.




. UWAGI OGOLNE

N

Przed dokonaniem instalacji lub wykonywaniem jakiejkolwiek operacji urzadzenia-
musi zostac odfgczony od Zrédta zasilania.

Nie otwiera¢ pokrywy podczas pracy sterownika w czasie pracy.

Nie otwiera¢ pokrywy sterownika przez minimum 10 minut od odtaczenia zasilania.
Nie wkfadac kabli, metalowych drutéw, itp. do sterownika.

Nie oblewac sterownika wodg lub innymi ptynami.

Sprzet moze by¢ instalowany tylko przez instalatoréw posiadajacych odpowiednie
kwalifikacje techniczne.

Urzadzenie moze by¢ wykorzystywane tylko zgodnie z zaleceniami producenta
w zakresie przewidzianym w niniejszej instrukgji. Nie uzywac w stanie czesciowego
ztozenia ani w przypadku gdy stan techniczny budzi zastrzezenia.

> ®
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Producent nie bierze odpowiedzialnosci za btedy w funkcjonowaniu urzadzenia
jezeli zostato ono Zle podfaczone, uszkodzone, zmodyfikowane i/lub uzyte w celu
nie mieszczacym sie w zakresie rekomendowanych prac lub niezgodnie ze wskaza-
niami zawartymi w niniejszej instrukcji. Producent nie bierze odpowiedzialnosci za
mozliwe btedy w instrukcji obstugi powstate na skutek btedéw w druku lub podczas
kopiowania. Producent ma prawo wprowadzac wszelkie modyfikacje do produktu,
ktére moze uznac za potrzebne lub uzyteczne, nie bedg one jednak wptywaty na
podstawowa charakterystyke.

> P

Modyfikacje produktu oraz zamiany w jego budowie lub charakterystyce dziatania
moze podejmowac wytacznie serwis producenta, w przeciwnym wypadku nastgpi
utrata gwarancji i wszelkiej odpowiedzialnosci ze strony producenta — gwaranta.
Adres autoryzowanego serwisu podany jest na koricu niniejszej instrukgcji w dziale
KARTA GWARANCYJNA.

[>

3. SRODKI OCHRONNE

Niniejsza instrukcja stworzona zostata z mysla o uzytkownikach profesjonalnych, aby utatwic¢
im prawidtowg obstuge inteligentnego sterownika IVR-X. Informacje zawarte w niniejszej
instrukcji moga ulec zmianie bez uprzedniego powiadomienia.

Aby zapewni¢ prawidtowe i bezpieczne uzytkowanie sterownika serii IVR-X oraz uniknag¢
mozliwych uszkodzen sterownika lub pompy, a takze niebezpiecznych sytuacji dla uzytkow-
nikéw, prosimy o uwazne przeczytanie ponizszych wskazéwek przed instalacja i obstuga
urzadzenia.

‘ - Nieprzestrzeganie zasad bezpieczenstwa moze spowodowac uszkodzenie sprzetu,

ge obrazeniami obstugi lub innymi stratami materialnymi. W przypadku nieprzestrze-
gania zasad bezpieczenstwa zawartych w niniejszej instrukcji obstugi producent
nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za mozliwe straty po stronie uzytkownika

é « Sprawdz, czy opakowanie nie jest uszkodzone, a dane na tabliczce znamionowej sa
zgodne zzamodwieniem.Sprawdz, czy urzadzenie nie jest uszkodzone mechanicznie,
np. w transporcie. Nie podtaczaj sterownika, jezeli uszkodzenie jest widoczne.
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+ Urzadzenie moze by¢ podtaczone tylko do sieci elektrycznej posiadajacej sprawne
uziemienie. Upewnij sie, Ze uziemienie jest wtasciwe i niezawodne. Nieprawidtowe
grozi porazeniem pradem lub pozarem.

é « Sprawdz, czy zasilanie elektryczne jest zgodne z instrukcja. Nieprawidtowe grozi
porazeniem pradem lub pozarem.

« Przed instalacja lub konserwacja wytacz doptyw energii elektrycznej.
Zignorowanie tej zasady moze spowodowac porazenie pragdem elektrycznym lub
uszkodzeniem urzadzenia.
Konserwacja powinna rozpocza¢ sie nie wczesniej niz po 10 minutach po wytaczeniu
pradu, kiedy wszystkie kontrolne diody zgasna. Istnieje ryzyko porazenie pradem.

+ Nie otwieraj pokrywy podczas pracy sterownika. Pokrywe mozna otworzy¢ przez
minimum 5 minut od odtaczenia zasilania. W przeciwnym razie istnieje zagrozenia
porazenia pradem elektrycznym.

« Nie dotykaj zadnych czesci w ukfadzie elektrycznym gotymi rekami, gdy urzadzenie
podiaczone jest do pradu. Istnieje ryzyko porazenia pragdem.

Nie dotykaj urzadzenia mokrymi rekami. Istnieje ryzyko porazenia pradem.

Nie wkfadaj kabli, metalowych drutéw itp. do sterownika.

Nie oblewaj sterownika wodg lub innymi ptynami.

Odstoniete czesci uktadu elektronicznego powinny zostac zabezpieczone tasma
izolacyjna. Istnieje ryzyko porazenia pradem.

« W urzadzeniu nie moga by¢ pozostawione zadne metalowe przedmioty. Istnieje
ryzyko porazenia pradem lub pozaru.

Przy wykryciu anormalnych zachowan urzadzenia natychmiast odfacz je od pradu.
Inaczej moze grozi¢ porazeniem pradem lub pozarem.

>P

Nie instaluj ani nie uzywaj urzadzenia, jesli jest uszkodzone lub ma brakujace czesci.
W przeciwnym razie moze to spowodowac uszkodzenie sprzetu lub skrécenie jego
zywotnosci.

Wymiana podzespotéw lub czesci moze by¢ przeprowadzona tylko przez autory-
zowany serwis. W przeciwnym razie moze to spowodowac porazenie pradem lub

uszkodzenie urzadzenia.

Zainstaluj urzadzenia tak, aby ewentualna nieszczelnos¢ instalacji nie spowodowata

zalania urzadzenia woda. Inwerter musi by¢ chroniony przed wodga, w tym atmos-
feryczna. Nie wolno instalowac inwertera w pomieszczeniach narazonych na duza

wilgotnos¢ powietrza. Istnieje ryzyko zniszczenia mienia.

Instaluj urzadzenia z dala od bezposredniego Swiatta stonecznego. Promieniowanie

UV zwieksza ryzyko zniszczenia mienia.

Inwerter IVR-X powinien by¢ instalowany i przechowywany w temperaturze po-
kojowej, w miejscu suchym, chtodnym i z dobrag wentylacja.

W wysokich temperaturach lub latem niezbedna jest dobra wentylacja, aby unikna¢
skroplin i rosy. Istnieje ryzyko zniszczenia mienia.

Uruchomienie oraz instalacja produktu powinny by¢ przeprowadzane przez wy-
kwalifikowany personel techniczny. Urzadzenie nie jest przeznaczone do uzytku

domowego.

> > PP [E
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ﬁ « Winstalacjach wrazliwych na zaktécenia elektromagnetyczne nalezy zastosowac do-
datkowe $rodki ochrony (filtry EMC, ekranowane przewody, poprawne uziemienie).

M « Upewnij sie, ze urzadzenia jest odizolowane od zasilania przez wytacznik obwodu.
W przeciwnym razie moze to spowodowac pozar.

A « Zacisk obwodu gtéwnego musi by¢ szczelnie podtaczony do kabla zasilajacego. Po-

luzowane potaczenie moze by¢ przyczyna uszkodzenia pompy. Zaciski gtéwnego

obwodu urzadzenia nie moga sie stykac¢ z obudowa. W przeciwnym razie moze to
spowodowac porazenie pradem.

Nie nalezy pozostawia¢ wewnatrz sterownika zadnych innych przedmiotéw, takich
jak fragmenty przewodow, lutu cynowego, blaszek itp. Moze spowodowac to zwarcie
elektryczne, ktére uszkodzi sterownik.

Przed uzyciem nalezy upewnic sie, ze okablowanie i kierunek obrotéw pompy sa
prawidtowe.

Przed podtaczeniem nalezy upewnic sie, ze napiecie znamionowe urzadzenia i liczba
faz zgadzaja sie z napieciem wejsciowym i liczbg faz. W przeciwnym razie moze dojs¢
do pozaru lub obrazen ciafa.

Podtaczaj zrédto zasilania pradem zmiennym do zaciskéw wyjsciowych V, U, W.
W przeciwnym razie urzadzenia ulegnie uszkodzeniu i gwarancja straci waznos¢.

> B> B

Nie nalezy przeprowadzac¢ préby napiecia statego urzadzenia, w przeciwnym razie
moze dojs¢ do jego uszkodzenia.

Gtéwne okablowanie obwodu inwertera IVR-X oraz okablowanie petli sterowania
powinny by¢ oddzielne lub skrzyzowane pionowo, w przeciwnym razie bedzie do-
chodzito do zaktécen sygnatu sterujacego.

Kable podfaczone do zaciskéw obwodu gtéwnego nalezy podtaczac¢ za pomoca
koncéwek o izolowanej obudowie.

Przedtuzanie kabla miedzy falownikiem a pompa powyzej 50 metréw nie jest zalecane.
Diuzsze odlegtosci moga powodowac spadki napiecia, zaktécenia sygnatu oraz ryzyko

uszkodzenia urzadzenia. Aby zapewni¢ prawidtowe i bezpieczne funkcjonowanie

systemu, zalecamy nie przekraczac tej dtugosci.

Jesli konieczne jest przedtuzenie kabla powyzej tej dtugosci i w zwigzku z tym pojawia

sie jakiekolwiek problemy, zalecamy zastosowanie dodatkowych zabezpieczen (filtry

wyjsciowe sinusoidalne lub dv/dt). To pomoze zapewnic¢ prawidtowe dziatanie i bezpie-
czenstwo urzadzenia. W tym celu skontaktowac sie z wykfalifikowanym instalatorem.

ﬁ Nalezy pamieta¢, ze wszelkie proby przedtuzania kabla powyzej zalecanej
dlugosci podejmujesz na wtasna odpowiedzialnos¢.
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4. WYMAGANIA SRODOWISKOWE

Warunki zewnetrzne majg bezposredni wptyw na dziatanie i niezawodnos¢ urzadzenia.
Z tego wzgledu musza by¢ spetnione nastepujace warunki:

Dopuszczalny zakres temperatury otoczenia: od 0°C do +40°C.

Uzywanie tylko wewnatrz pomieszczenia.

Instaluj z dala od materiatow palnych. Istnieje ryzyko wystgpienia pozaru.

Instaluj z dala od materiatéw wybuchowych. Istnieje ryzyko wystapienia wybuchu.
Instaluj w miejscach suchych i o dobrej wentylacji.

Instaluj w miejscach poza zasiegiem zaktécen elektromagnetycznych.

Unikaj miejsc zapylonych lub narazonych na dziatanie opitkéw metalu, ktére moga
sie dostac¢ do sterownika.

7>

Urzadzenie IVR-X musi by¢ zamontowane z dala od zrédet ciepta, przedmiotéow
tatwopalnych i wybuchowych oraz na metalowych lub innych niepalnych przed-
miotach.

Jesli IVR-X jest montowany w obudowie ochronnej, obudowa musi mie¢ otwory
wentylacyjne, aby zapewnic temperature otoczenia ponizej 40°C; w przeciwnym
razie moze ulec uszkodzeniu na skutek wysokiej temperatury.

Przytrzymaj spdd urzadzenia podczas montazu lub jego przenoszenia, nie trzymaj
tylko za skorupe, aby zapobiec uszkodzeniu lub ztamaniu urzadzenia.

> B> B

5. ZASTOSOWANIE

Dziekujemy za wybér naszych produktéw. Zapewniamy naszym klientom mita i kompetent-
na obstuge. Nasz inwerter - inteligentny sterownik pompy, model IVR-X jest urzadzeniem
kontrolnym i zabezpieczajagcym do bezposredniego podtaczenia pomp, utrzymujacym
state, zadane cisnienie wody poprzez zmiane predkosci obrotowej silnika pompy. Inwerter
IVR-X stosuje technologie SPWM (sinusoidalna modulacja szerokosci impulséw) i wyso-
kowydajnego wektora przestrzennego uzywajac sterowania V/F VVVF (zmienna predkosc¢,
zmienna czestotliwos¢). Dzieki analizie cisnienia w czasie rzeczywistym inwerter dostosowuje
predkos¢ obrotowa pompy do aktualnego zapotrzebowania systemu. Zmienna predkos¢
obrotowa pompy stabilizuje ci$nienie, przez co znacznie oszczedza zuzycie wody oraz pradu.

Przeznaczenie urzadzenia i wymagania montazowe

Urzadzenie IVR-X jest przeznaczone do pracy w systemach wodnych i musi by¢ instalowane
wylacznie przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje techniczne.

Producent zastrzega, ze urzadzenie nie jest przeznaczone do uzytku przez uzytkow-
nikéw koncowych bez udziatu instalatora. Z uwagi na mozliwos¢ wystepowania emisji
elektromagnetycznych, producent zaleca stosowanie ekranowanych przewodéw, odpowied-
niego uziemienia oraz filtréw sieciowych zgodnych z wymaganiami normy EN 61800-3.

Produkt nie jest urzadzeniem gospodarstwa domowego i nie jest przeznaczony
A \ do samodzielnej instalacji w takim srodowisku.




Produkt przeznaczony jest do zastosowan przemystowych, a w szczegélnosci w obiektach
takich jak: zaktady produkcyjne, fabryki i hale przemystowe, warsztaty i obiekty rzemiesini-
cze, instalacje techniczne budynkéw uzytecznosci publicznej, obiekty rolnicze i hodowlane,
magazyny i centra dystrybucyjne.

Gléwne cechy IVR-X, ktére odrézniaja go od typowych urzadzen sterujacych
wlaczaniem/wytaczaniem:

1. Zwiekszona efektywnos¢ energetyczna. W poréwnaniu z tradycyjnym sposobem system
statego cisnienia wody z przetwornicg czestotliwosci oszczedza energie o 30%-60%.

2. Niezawodnos¢ przez wiele lat pracy pompy: sredni moment obrotowy i zuzycie watu s3 zmniej-
szone dzieki zmniejszeniu sredniej predkosci, co zapewnia dtuzsza zywotnos¢ pompy. Funkgcja
fagodnego startu i zatrzymania eliminuje uderzenie hydrauliczne (efekt uderzenia hydrau-
licznego to nagty wzrost cisnienia towarzyszacy szybkiemu zatrzymaniu lub uruchomieniu
przeptywu cieczy).

3. Kompleksowa ochrona: system ma najbardziej kompleksowa technologie ochrony przed prze-
tezeniem, przepieciem, niedopieciem, zwarciem, zablokowaniem wirnika, mozliwo$¢ zabezpie-
czenia pompy przed praca na sucho bez koniecznosci instalowania sond/czujnikéw w odwiercie.

4. Zaawansowana technologia: sterowanie algorytmem PID, technologia przeznaczona do
sterowania sterownikiem pompy.

5. Zgodny zwymaganiami bezpieczeristwa produktu CE i spetnia wymagania ochrony srodowiska.

6. Posiada mozliwos¢ sterowania praca kilku pomp zasilajacych system.

6. ZALECENIA

Aby zapewnic¢ prawidtowg prace i unikng¢ awarii, nalezy przestrzegac nastepujacych zasad:

- Zalecana dtugos¢ przewodu zasilajacego pompe od falownika nie powinna przekraczac¢ 5
metréw. W praktyce w wiekszosci przypadkdéw stosowanie przewodoéw o wiekszej dtugosci
nie powoduje zadnych probleméw w pracy urzadzenia.

Nalezy jednak pamieta¢, ze przy dtuzszych odcinkach moga wystapic zaktécenia elek-
tromagnetyczne, ktére w szczegélnych sytuacjach moga wptywac na poprawnga prace
urzadzen elektronicznych w otoczeniu. W takich przypadkach wymagane sg dodatkowe
rozwigzania techniczne, takie jak:

- filtry wyjsciowe (sinusoidalne lub dv/dt),

- pierscienie ferrytowe na przewodach,

- kabel ekranowany z prawidtowym uziemieniem.

Falownika nie nalezy instalowa¢ w poblizu urzadzen, ktore sa szczegdlnie wrazliwe na
zaktdcenia elektryczne, takie jak napedy PLC, panele sterowania, systemy alarmowe.

Uwaga dotyczaca niestandardowych zastosowan

ﬁ Urzadzenie jest przeznaczone do standardowych instalacji z krotka dtugoscia kabla
miedzy falownikiem a silnikiem.

Zastosowanie w instalacjach nietypowych, uktady z bardzo dtugimi przewodami czy

zasilanie z sieci o niestabilnych parametrach, moze powodowac¢ zaktécenia w pracy

falownika lub prowadzi¢ do jego uszkodzenia.
W takich przypadkach zaleca sie wczesniejszg konsultacje z wykwalifikowanym instalatorem.
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‘é Instalacje, ktore nie s zgodne z powyzszymi zaleceniami, moga skutkowac brakiem
mozliwosci zapewnienia wsparcia technicznego i serwisowego.

Przykladowe rozwigzania w przypadku wystgpienia problemoéw

Filtr
Kabel Kabel Kabel

sieciowy VRX ~ekranowa ny ekranowany

Obudowa studni — — Puszka
\ .
Kabel pompy przytaczeniowa

Rura PE
Zawor zwrotny
Pompa
gtebinowa
7. PARAMETRY TECHNICZNE
Napiecie Mo¢ Rozmiar (mm) | gjjnik Wviagnini Model IVR-X
1ecl nini =
apiecie &W) g Tw Ip | kW yjasninie ode
Ustawienie Napiecie wejéciowe | 1x230V + 15% 50/60 Hz
fabryczne
L to2,2kW, Napiecie wyjéciowe | 3x230V 0-50/60 Hz
Wejscie ktére mozna
X230V 5 1910 146 121 | 2,2 | regulowac Moc 0,75 kW-2,2 kW
Wyjscie za pomocg
3x230V F2,00, .
0=0,75 KW Pobor 4,5-1 0A
1=15kwW
2=22kwW Klasa szczelnosci IP54
Wymiary
200.0
f’ ‘\
= = @ 140.0
BBEAS ‘
2e2Q
\‘ ’/

(Jednostka: mm)




PROCEDURA INSTALACIJI

8.

1. Zdejmij tylna ptyte falownika

2. Zamontuj tylng ptyte do pompy

3. Zamontuj falownik do ptyty

4. Instalacja zakonczona




SCHEMAT OKABLOWANIA OBWODU GLOWNEGO
I ZACISKOW STERUJACYCH

Zasilanie L V]
230V
N \"
&) PE w
Start i stop DI
terminala
DC: 5--24V
DI2 +VO O
wody GND Al QRC:0-10V/420mA I
Terminal S+ GND O
komunikacyjny Rozne typy czujnikéw mozna
s -

wybra¢ w parametrze P0-04

10. TERMINALE STERUJACE

Zaciski sterujace

Sposob okablowania zaciskéw sterujgcych to okablowanie wewnetrzne zaciskéw lub
podfaczenie zewnetrznych przewoddéw, wyprowadzonych za pomoca dtawic elektrycznych.

DI DI2 | GND | +VO Al S+ S-
Opis terminali
z‘a,:;sbk‘:: Nazwa terminala Dane techniczne
DI Wielofunkcyjny zacisk Wi dt iu do GND: Wt " .
wejéciowy 1 aczone po podfaczeniu do ; Wylaczone po otwarciu
Wielofunkcyjny zacisk . . .
DI2 wejéciowy 2 Wigczone po podtaczeniu do GND; Wytaczone po otwarciu
s Jest to analogowy zacisk wejsciowy napiecia 0 ~ 10V lub
Al z\;?izcklﬁ analogowe analogowy zacisk wejsciowy pradu 4-20 mA, wybierany za
pomoca koddw funkcyjnych
O Dodatni zacisk mocy Regulowana moc + 5V ~ + 24 V; Wartos¢ napiecia
analogowej wyjsciowego jest ustawiana za pomoca kodoéw funkgji
GND Ujemny zacisk zasilania | Referencyjny potencjat zerowy regulowanej mocy
analogowego +5V~+24V
S+ Standardowy terminal Standardowy, izolowany interfejs komunikacyjny 485.
S_ komunikacyjny RS485 Prosze uzy¢ skretki lub przewodu ekranowanego




11. PODLACZENIE CZUJNIKOW

Wedtug terminala:

+ +VO ---5~24V Zacisk zasilania dla przeno$nego manometru/przetwornika cisnienia
« Al---0~10V Zacisk wejsciowy sygnatu analogowego (typ sprzezenia zwrotnego napiecia)
lub zacisk wejsciowy sygnatu 4 ~ 20 mA (typ sprzezenia zwrotnego pradu)

+ GND - 5~24V Wspolny zacisk sygnatowy

Konfiguracja czujnika

Domyslnie uzywany jest czujnik cisnienia typu pradowego, sygnat wyjsciowy wynosi

4~20mA, ktory jest dotaczany z IVR-X.

Jezeli uzywasz innych czujnikéw, zapoznaj sie z parametrami ustawiert P0-03, P0-04, PO-05.

Falownik mozna podtaczy¢ do manometru lub przetwornika cisnienia.

Podtaczenie przewodéw wedtug ponizszych schematéw:

1) Manometr przenosny: napiecie robocze 10V DC, wyjscie 0~10V DC. Metoda okablowania

jest pokazana jak ponizej:

VO

GND

N/
7z

Al

Yz

Zdalny manometr

1.0 MPa

2) Przetwornik cisnienia: zakres napiecia roboczego 10~30V, wyjscie 4~20 mA. Metoda

okablowania jest pokazana ponizej:

Vo

N/
77/

7

Z)

GND

Al

N A
7

Z)
A
+

7 Przewéd sygnatowy: czarny

Z

Z)

Przetwornik ci$nienia
pradu

Model:
Moc:

PT xxx

Przewdd zasilajacy: czerwony

Zasieg: 0-1 MPa
Wyjscie: 4-20 mA

Uwagi: Falownik IVR-X jest wyposazony w dedykowany czujnik (czerwony kabel do

terminala +VO; czarny kabel do terminala Al).

12



12. PANEL STEROWANIA

©,

RUN/STOP Running Manual DOWN

Nazwa Definicja i instrukcja obstugi

Przycisk ,MENU" Przytrzymaj 2 s, aby wejs¢ w menu ustawienia

Uruchomienie/zatrzymanie pompy/ ponowne

Przycisk ,RUN / STOP uruchomienie po wykryciu btedu

Przycisk ,W GORE” Zwigkszanie parametru
Przycisk ,W DOL” Zmniejszanie parametru
Wskaznik ” Wskaznik cisnienia docelowego
Jrarget pressure

Wskaznik

. Wskaznik cisnienia aktualnego
,Current pressure

Wskaznik pracy:
Wskaznik ,Running” Ciagte $wiatto - Praca pompy
Migajace Swiatto - Pompa w trybie uspienia

Wskaznik ,Alarm” Wskaznik sygnalizujacy awarie

Gdy ustawiono P0-44 = 1 tryb kontroli predkosci,
Wskaznik ,Manual” lampka kontrolna jest wkaczona, inne tryby sa
wylgczone




13. OBSLUGA

1. Witaczenie falownika:
Po wtaczeniu IVR-X przechodzi w tryb gotowosci. Nacisnij ,,+" lub ,-" przez 3 sek,
aby zmienic¢ ustawione ci$nienie. Podczas pracy po lewej stronie wyswietlane jest
cisnienie docelowe oraz po prawej aktualne panujace w instalacji.

2. Ustawienia:
Aby wejs¢ w ustawienia, nacisnij i przytrzymaj przycisk,MENU" przez 2 sek.
Po wybraniu odpowiedniej grupy parametru np. PO wcisnij,RUN", aby wejs¢ w dana
grupe. Wybierz parametr P0-00 (Ustawienie cisnienia) nacisnij,,RUN’, aby w niego
wejsc i za pomoca przyciskéw,,+"i,-" ustawi¢ zadany parametr i zatwierdzic¢ wciskajac
+RUN". Po ustawieniu parametru nacisnij dwa razy ,MENU’, aby wyjs¢ z ustawiania
parametru i powrdéci¢ do trybu wys$wietlania statusu.

Informacja: Parametr oznaczony symbolem,®", moze by¢ zmieniony tylko, gdy pompa
jest zatrzymana. Parametry oznaczone symbolem,O" to rzeczywiste wykryte i zare-
jestrowane wartosci, ktérych nie mozna modyfikowac.

3. Wyswietlanie alarmu:

Automatycznie przechodzi do wyswietlania kodu btedu w przypadku wystapienia
usterki lub ostrzezenia. Po usunieciu usterki nacisnij ,RUN/STOP", aby zresetowac
i przywréci¢ normalna prace.

Przyktad zmiany parametru P0.02z0 na 1:
Naciénij MENU Uwaga: Jezeli wartos¢
0.00 przez 2 sek 1 | moze by¢ wieksza niz 1, wciskaj +,
. aby zwiekszy¢ parametr
/

| PO

®

Syswietlana grupa
parametru

Kolejny parametr z grupy PO

©
o
i‘

Ustaw inny parametr
z grupy PO za pomoca +/-

@

Syswietlany
parametr

PO. 00

|
©

| PO.02

Kolejny parametr z grupy PO

Ustaw inny parametr
z grupy PO za pomocg +/-

3

OMNoOL®

®©®

Stan zatrzymania
(czestotliwosc 50 Hz)

)
[

D

Uwagi: 0.1 MPa = 100k Pa = 1 bar = 1 kgf/cm?

14




14. SCHEMAT PODLACZENIA POMPY

- Podtagczenie kabli musi by¢ wykonane przez fachowca.

- Prace z kablami musza by¢ wykonywane przy wytagczonym zasilaniu.

- Upewnij sie, ze kable sa podfgczone wtasciwie i sprawdz napiecie w sieci, zanim
podfaczysz zasilanie.

- Prosze nie przeprowadzac testéw na przebicie inwertera.

- Upewnij sie, ze zacisk uziemiajacy jest podtaczony.

Schemat podtaczenia pomp zasilanych 1x230V
Zasilanie podpia¢ pod zaciski LiN
Pompe podpinamy pod zaciski UiV (W zostaje puste)

. Lo o L Lz Zbiornik
Uziemienie @ zasilania, oraz pompy do zaciskéw PE wyrbwnawczy
Manometr
Pompa wodna
L —
N — v
w Rura ttoczna
Zawor zwrotny
Czerwony
+vo Caujnik
Al Czarny ci$nienia
Po podtaczeniu nalezy wejs¢ w parametr P1-42 i przestawic na 1.
Schemat podtaczenia pomp zasilanych 3x230V
Zasilanie podpig¢ pod zaciskiLi N
Pompe podpinamy pod zaciski UV W
Uzi ienie @ ilani d iskéw PE Zbiornik
ziemienie @ zasilania oraz pompy do zaciskow wyréwnawczy
Manometr
Pompa wodna
L — u
N — v
w Zawor zwrotny Rura tloczna
Czerwony
+vo Czujnik
Al Czarny ci$nienia

W tym przypadku mozemy podpigc¢ pompy tréjfazowe 400 V z mozliwoscig przetagczenia
gwiazda/tréjkat. W tym celu otworzy¢ puszke silnika i zmieni¢ podtaczenie w kostce
przytaczeniowej z gwiazdy 400 V na tréjkat 230 V.

A\ @30v) __(@o00v)
w2Qu2 V2 (OO NNG)
Po podtaczeniu nalezy wej$¢ w parametr P1-42 w2 U2 v2
i przestawic na 0. U1 Ovi Qw1 ?m ?W ?W1
Po podpieciu sprawdzi¢ kierunek obrotéw pompy
ewentualnie zmieni¢ parametr PO-02.




Instalacja

0 Montaz urzadzenia powinna dokonac osoba posiadajaca odpowiednig wiedze
i kwalifikacje.

Dobér zbiornika do instalacji:

Zalecane jest dobranie zbiornika o pojemnosci okoto 10% wydajnosci pompy, np.:
Pompa ma wydajnosc¢ 100 I/min, zbiornik jaki powinien by¢ to 8-12 1.

Cisnienie w zbiorniku dostosowa¢ do 60% cisnienia docelowego ustawionego na IVR-X.

Przyktad:
Cisnienie docelowe ustawione jest na 4 bar,
Cisnienie w zbiorniku 4 bar x 60% = 2,4 bar.

Zalecana maksymalna dtugos¢ przedtuzenia kabla czujnika: 2 m (kabel ekranowany).

15. TRYB WIELOPOMPOWY

Przykfad potaczenia zestawu dwu pompowego - pompa gtéwna oraz pompa pomocnicza.

Zasilane pompy 3x230 V.

L
N
N L N L
S+ S+ S+ S+
S S- S
+Vo +V0
Al Al
Uuvw Uuvw
Zawor
zwrotny
Gtéwna Pompa
pompa pomocnicza Zbiomik
Rurociag wyréwnawczy
ssacy Czujnik |:_:| Czujnik |:_:|
ci$nienia ) cisnienia
Zawor
Zawor - zwrotny _
zwrotny
Rurociag ttoczny




Dla uktadu z dwiema pompami potacz terminale S+ z S+, a S- z S- pomiedzy falownikami

Sprawdz kierunek obrotéw silnika (dotyczy silnikdw tréjfazowych), ewentualnie zmien pa-
rametr PO-02.

Na falowniku gtéwnym ustaw P0-47 na 2.
Na falowniku podrzednym ustaw P-047 na 11.

Jesli chcesz, aby jeden z falownikéw podrzednych mdégt przejac funkcje jednostki gtéwnej,
zainstaluj réwniez czujnik cisnienia na tym falowniku i ustaw P1-00 na 2.

1. Sterowanie wieloma pompami - do pracy dwéch urzadzen nadrzednych i maks. 6 urza-
dzen pomocniczych (urzadzenie nadrzedne zapasowe dziata jako urzadzenie podrzedne).

2. Wszystkie napedy sa potaczone ztgczem komunikacyjnym RS485. Urzadzenie gtéwne,
wykrywa ci$nienie wody w rurze za pomoca przetwornicy ci$nienia i wysyta sygnat ci-
$nienia do urzadzen pomocniczych i automatycznie steruje urzadzeniami pomocniczymi
w celu ich uruchomienia lub zatrzymania oraz stanu regulatora PID zgodnie z warunkami
cisnienia wody.

3. Gdy urzadzenie gtéwne nie zadziata, urzadzenie nadrzedne zapasowe automatycznie
zastapi gtéwne przejmujac sterowanie catym uktadem; gdy jakikolwiek naped pomocniczy
nie dziafa, uktad go po prostu omija i uruchamia nastepny, zapewniajac automatyczne
przetaczanie grupy pomp.

4. Pompy moga pracowac naprzemiennie (domyslnie 8 godzin), aby zréwnowazy¢ czas
pracy kazdej pompy i przedtuzy¢ okres uzytecznosci catego urzadzenia.

Procedura ustawien falownikéw trybie wielopompowym

Pompanr1 |Pompanr2 |(Pompanr3 |Pompanr4 |Pompanr5 |Pompanré

[YEEYEtemy (gtéwna) (pomocnicza) | (pomocnicza) | (pomocnicza) | (pomocnicza) | (pomocnicza)

Praca jednej PO-47=1

pompy

Praca, dwéch | poa7=2 | Po-47=11 - - - ;
E?r?p trzech | po47-3 | Po-47=11 | P0-47=12 - - -
g:;;ap czterech | oo 474 | po-a7=11 | P0-47=12 | PO-47=13 - -
E:)ar;ap Pieciu | po47=5 | P0-47=11 | P0-47=12 | P0-47=13 | P0-47=14

Pracaszesciu | py 476 | poa7=11 | PO-47=12 | PO-47=13 | PO-47=14 | PO-47=15

pomp




16. PROGRAMOWANIE | PARAMETRY

Biorac pod uwage przyktad powszechnie uzywane parametry P0.00-P0.03, ponizej
procedura nastaw:

Ustawienie ci$nienia docelowego P0-00:

)

| 3.0 —=| PO|—=| P0.00|—=| 3.0

)

L| 4.0/ —=| P0.01|—=| PO| —»=|  4.0|

OC

Ustawienie zataczenia pompy po spadku cisnienia o wartos¢ ustawiong P0-01:

) )

| 40—  PO|—=| P0.00|—=| P0.01|—=| 0.3

B 6

0.4| —=| P0.02| —=| PO| —=|  4.0|

OC

Ustawienie kierunku obrotéw silnika w przypadku pomp tréjfazowych P0-02:

e ® 6 ®

| 40 —=|  PO|—=| PO.00| —=| PO.02|—~ o@@
L| 1| —=| P0.03| —=| PO| —=| 4.0
18



Ustawienie zakresu czujnika P0-03:

® 0 ®

| 4.0 —| PO| —=| P0. 00| —=| PO. 03| —| 10—

OC
)

| 16| —=| P0. 04| —| PO| —»=|  4.0|

Uwaga: dostosowac zakres wzgledem czujnika. Jesli na czujniku jest 10 bar, to parametr
P0-03 ustawi¢ na 10.

Uwaga:
7" Parametr mozna modyfikowa¢ zaréwno w stanie czuwania, jak i pracy.
%" Nie mozna zmodyfikowa¢ parametru w stanie operacyjnym.

,@": Parametr jest rzeczywistg wykryta i zarejestrowana wartoscia, ktérej nie mozna zmo-
dyfikowac.

Grupa parametrow cisnienia i ochrony

Kod . Ustawienie Poziom n
parametru Opis zakresu N modyfikacji L]
pogp | Ustawienie 1.0~P0-21 0.1 bar 30 ¥
cisnienia
Uruchomienie
P0-01 Odchylenie 0.0~P0-00 0.1 bar 03 * pompy po spadku
cisnienia ci$nienia o tg
wartosc.
0:Ten sam Kierunek
po-o2 | Wyborkierunku | Kierunek 1 0 PAS obrotu silnika
pracy 1: Przeciwny trojfazowego
kierunek
P0-03 Zakres czujnika | 1.0~200.0 0.1 bar 10.0 3%
Mozna wybrac
0:4-20 mA/24V rézne tryby
Typ sprzezenia 1:4-20mA/10V w zaleznosci od
P0-04 zwrotnego 2:0-10V 1 0 Pie zastosowanego
czujnika 3:0.5-45V sygnatu sprzezenia
4:0-5V zwrotnego
czujnika




Kod . Ustawienie Poziom .
e Opis zakresu Jednostka | Domysiny modyfikacji Uwagi
Wspotczynnik
P0-05 | kalibracji 0.750 ~1.250 0.001 1.000 PAY
cisnienia
Wzmocnienie
P0-06 proporcjonalne | 0.750 ~1.250 0.001 1.000 *
P1
P0-07 Czas integracjil1 | 0.00s~10.00s 0.01s 0.50s ¢
0: wyt.
1:Tryb
P0-08 Wybor funkgji PID|  uspienia 1 1 1 bie
2:Tryb
uspienia 2
Opédznienie
P0-09 uépienia PID 0.05~100.0s 0.1s 5.0 *
Opéznienie
PO-10 wybudzenia PIp | 0:0~100.0s 0.1s 3.0 ¢
Opobznienie
P0-09 uépienia PID 0.05~100.0s 0.1s 5.0 Dig
Opobznienie
PO-10 wybudzenia PID | 00510005 0.1s 3.0 g
Jesli czestotliwosc
P1.31 ~gérna jest nizsza niz ta
g Czestotliwos¢ . 2 czestotliwos¢,
PO-11 snu PID czrgzt.(c)tlr:\glosc 0.01 Hz 30.00 * urzadzenie
granicz przejdzie w stan
uspienia
Czas pracy PID
z czestotliwoscig
PO-12 podtrzymania 0.05~1200s 0.1s 5.0 bie
niskiej
czestotliwosci
Cisnienie
PO-13 odchyleniasnu | 0.0 bar~1.0 bar 0.1 bar 0.2 D¢
PID
20




Kod
parametru

Opis

Ustawienie
zakresu

Jednostka

Domysiny

Poziom
modyfikacji

Uwagi

PO-14

Wiacz funkcje
automatycznego
startu

0: wyt.
T:wh

¥

Po wiaczeniu
uruchomi sie
automatycznie po
wigczeniu zasilania

PO-15

Opodznienie
automatycznego
startu po
wigczeniu
zasilania

0.0~100.0

0.1s

5.0

PO-16

Funkcja przeciw
zamarzaniu

0: wyt.
T:wh

PO-17

Czestotliwosc
pracy przy
funkgji przeciw
Zamarzaniu

0.0 ~P1-06

0.01 Hz

10.00

PO-18

Czas pracy
funkgji przeciw
zamarzaniu

0~1000

60

PO-19

Cykl dziatania
pracy funkgji
przeciw
zamarzaniu

0~1000

300

P0-20

Wspotczynnik
wielkosci
wycieku

0.1~100.0

0.1

5.0

PO-21

Wartos$c
nastawy alarmu
wysokiego
cisnienia

P0.00 ~P0.08

0.1 bar

9.0

P0-22

Czas opdznienia
alarmu
wysokiego
napiecia

0.0~120.0

0.1s

3.0

P0-23

Wartos$¢ nastawy
alarmu niskiego
ci$nienia

0.0 ~P0.00

0.1 bar

0.0

P0-24

Czas opdznienia
alarmu niskiego
napiecia

0.0~120.0

0.1s

3.0




Kod . Ustawienie Poziom .
parametru Opis zakresu e e modyfikacji AL
0: wyt.
1:Ocena
niedoboru
wody w
zaleznosci od
czestotliwosci
ipradu
Funkcja ochrony | 2: Ocena po
P0-25 przed brakiem czestotliwosci 1 2 ¢
wody i cisnieniu
3:Ocena
niedoboru
wody na
podstawie
czestotliwosci,
pradu
i ci$nienia
, . Niedobor wody
Prég wykrywania bedzie ocenian
PO-26 | usterekbraku | 0.0~P0-00 0.1 bar 05 Pie cozie Y
wody ponizej tego
ci$nienia
Czestotliwosc Wiecej niz ta
testowania 0~Gorna czestotliwos¢
P0O-27 ochrony przed czestotliwosé 0.01Hz 48.00 % bedzie ocenia¢
brakiem wody niedobdr wody
Procent pradu _Gdy pra!d_roboczy
wykrywania jest mniejszy
P0-28 ochrony przed 0~100.0 0.1% 40.0 bie niz tgn prqd, )
brakiem wody ocenia si¢ tojako
niedobdr wody
Po spetnieniu
Czas wykrywania warunku wykrycia
P0-29 ochrony przed 0.0 ~00.0 0.1s 60.0 * braku wody, alarm
brakiem wody wiaczy sie po tym
czasie
Zabezpieczenie Po zgtoszeniu
przed brakiem usterki braku
wody, wody, po tym
P0-30 automatyczne 0~9999 1 min 15 * opoznieniu
opdznienie czasowym,
ponownego falownik resetuje
uruchomienia kod btedu
PO-31 PIDTemposnu | 0~30 1 9 ¢
22




Kod . Ustawienie Poziom .
e Opis zakresu Jednostka | Domysiny modyfikacji Uwagi
Gdy ci$nienie
Ciénienie wylotowe wody
wykrywania jest wieksze
P0-32 wi d Y 0.0 ~P0.00 0.1 bar 1.0 DAe niz ta wartosc,
do I;I/wa' cei usterka zostanie
P Jace) zresetowana po
opoznieniu PO-30
g Czas wykrywania
P0O-33 doplywu wody | 00~ 1000 0.1s 20.0 *
Al Minimalne
P0O-34 napiecie 0.00V~+1000V | 0.01V 200V bie
wejsciowe
Al Maksymalne
P0-35 napiecie 0.00V~+10.00V 0.01V 10.00V ¢
wejsciowe
Czas
P0-36 orzyspieszenia 1 | 00510005 0.1s 20s e
P0-37 Czas zwalniania 1| 0.0s~100.0s 0.1s 20s *
0: Brak operacji
1: Przywrée
parametry
fabryczne, z
PO-38 Inlqallzaqla wquczenlfzm 1 0 *
parametréow parametroéw
silnika
2: Wyczys¢
informacje
o rekordzie
0: Parametr
. nie jest
PO-39 Blokada funkgji zablokowany 1 0 e
parametru
1: Blokada
parametréw
P0-40 Zepsuty rekord | 0-50 1 0.0 [}
PO-41 Temperatura °
radiatora
po-ap | Numerwersji 1.000 °
oprogramowania




Kod
parametru

Opis

Ustawienie
zakresu

Jednostka

Domysiny

Poziom
modyfikacji

Uwagi

P0-43

Gtéwne zrédito
czestotliwosci X
wybor

0: Ustawienie
cyfrowe (brak
pamieci po
wyfaczeniu
zasilania)

—_

: Ustawienie
cyfrowe
(pamiec
po awarii
zasilania)

2: Potencjometr
klawiatury

3:AIn

4: Polecenie
wielu
predkosci

5: Prosty
sterownik PLC

6: Ustawienie
cyfrowe (brak
pamieci po
wyfaczeniu
zasilania)

7: Ustawienie
cyfrowe (brak
pamieci po
wylaczeniu
zasilania)

8: Czujnik PID

9: Ustawienia
komunikacji

PO-44

Tryb pracy
systemu

0: Tryb statego
napiecia

1:Tryb statej
predkosci

Dostosuj te
wartos$¢, aby
zmienic tryb pracy

PO-45

Tryb
wyswietlania
cisnienia

0: ogodlny
wyswietlacz

1: Niezalezny
wyswietlacz

P0-47

Wybdr makra
aplikacji

Szczegotowe
informacje
mozna znalez¢

w tabeli ustawien
parametrow makr
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17. CZESTOTLIWOSCIPOMOCNICZA GRUPA FUNKCYJNA

Kod . Ustawienie . Poziom .
parametru Opis zakresu SeSuestia) RCnyS 0 modyfikacji S
Wybor wielu 0: zatrzymanie
akgji hosta . .
P1-00 podrzednego 1: Stata predkoé¢ 1 0 DAe
w trybie slave 2: State ci$nienie
Wybor wielu 0: pomocniczy
P1-01 trybow sieci ) 1 0 [ ]
online 1: gtowny
Liczba
P1-02 wieloliniowych 0~5 1 0 °
maszyn
pomocniczych
0: Sterowanie
gtéwne
i pomocnicze
zwieloma
pompami
1: Sterowanie
- . synchroniczne
P1-03 Wiele trybow zwieloma 1 0 g
pracy online )
pompami
2: Wiele
pomp, jedno
uzycie i jedno
sterowanie
w trybie
czuwania
Czas interwatu 0 min~ . .
P1:04 | Sbrotu wielu linii | 2000 min Tmin 240 min *
Maksymalna
P1-05 czestotliwos¢ 4518(;)8 (;_I ; 0.1 Hz 50.00 Hz Y
wyjsciowa ’ z
Dolna
czestotliwos¢
. grgniczna Maksymalny
pros | %oMa | pio7-~ 0.1Hz | 50.00Hz Y regulowany zakres
czestotliwosc Maksymalna czestotliwosci
czestotliwos¢ maszyny
P1-05




Kod . Ustawienie Poziom .
e Opis zakresu Jednostka | Domysiny modyfikacji Uwagi
Dolna 0,00 Hz~gdrna
P1-07 czestotliwos¢ czestotliwos¢ 0.1 Hz 0.00 Hz DAe
graniczna graniczna P1-06
0: uruchom
przy dolnym
Czestotliwosc limicie
jest nizsza niz czestotliwosci
P1-08 dolna granica . L 1 0 *
RN 1: Zamkniecie
czestotliwosci
dziatania 2:Praca
ZZerowg
predkoscia
Czestotliwosc 1.0kHz ~
P1-09 motna 16.0 kHz 0.1 kHz 8.0 kHz *
Wartosc
prio | Wkwania 160 10,00V 001V 0.20 Y
utraty sprzezenia
zwrotnego PID
Czas wykrywania
P1-11 utraty sprzezenia | 0.05s~100.0 s 0.1s 30.0s ¢
zwrotnego PID
. 0~0.75 kW
P1-12 ‘S’:ﬁ"f’g mocy 1:1.5 kW 1 2 *
2:2.2 kW
Moc
P1-13 znamionowa 0.1kW~22kW | 0.1kW 22 *
silnika
Czestotliwosc¢ 0-Maksymalna
P1-14 Znamionowa czestotliwosc 0.1 Hz 50.00 b
silnika P1-05
Napiecie
P1-15 znamionowe 0-380V 1 220 *
silnika
Prad
P1-16 zZnamionowy 1.00-10.00 0.01A 9.60 *
silnika
Hasto
P1-17 uzytkownika 0~65000 1 0 ¢
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Kod . Ustawienie Poziom .
e Opis zakresu Jednostka | Domysiny modyfikacji Uwagi
0: Brak funkcji
R Wybor funkcji 1: Przod
P1-18 terminala DI biegnacy do ! ! *
przodu
-10:
Wybor funkcji Ze\{\{ngtrzne . *
P1-19 terminala DI2 wejscie u§terk| 1 10
(normalnie
otwarte)
P1-20 Ellsrocwzlgi\ia 0.0005~1.000s | 0.001s 00105 e
pro1 | DWaazazas |40 10005 01s 105 ¢
opdznienia
pro2 | DR2WhRz@as |60 10005 01s 105 ¥
opodznienia
praz | DltWaczaas |6 10005 01s 00s ¥
opdznienia
prag | D2Wczazas |6 10005 01s 00s Y
opdznienia
Czasy
p1-25 automatyc_znego 0~10 ] 5 e
resetowania
usterek
Czas
P2 | dutomatycznego | 4 40005 0.1s 3005 %
resetowania
usterki
0: Wentylator
chtodzacy
pracuje, gdy
. silnik pracuje
Sterowanie
P1-27 wentylatorem 1: ) 1 1 *
chtodzacym Automatycznie
dziata
w zaleznosci od
temperatury
grzejnika




Kod . Ustawienie Poziom .
e Opis zakresu Jednostka | Domysiny modyfikacji Uwagi
0: Zwolnij, aby
R Tryb sie zatrzymac
P1-28 zatrzymania 1:Normalne ! 0 %
zatrzymanie
Czestotliwos¢ g;?a?(sHin;Ina
P1-29 ustawiania 4 liwodé 0.01 Hz 50.00 Hz g
Klawiatury czestotliwosc
P1-05
0: Pozytywny
Kierunek efekt
P1-30 T 1 0
dziatania PID 1: Przeciwdziata- =
nie
Czestotliwosc
zatrzymania
P1-31 niskiej 0.00 Hz ~50 Hz 0.01 Hz 20.00 *
czestotliwosci
PID
Cykl wykrywania W tym momencie
p1-32 | YW 0.0~1000.0 01s 30.0 Y urzadzenie
wykrywa uspienie
0: CPWM
P1-33 Tryb PWM 1: Przelgczanie 1 ] *
CPWM
iDPWM
0: Kanat
sterowania
panelu
operacyjnego
(dioda LED
wylgczona)
T E?)T::eﬁ Wybierz
P1-34 Wybor ,Zmdh terminala 1 0 * rozne me_ton
polecen . uruchamiania
(dioda LED X .
i zatrzymywania
wigczona)
2: Kanat
polecen
komunikacji
przez port
szeregowy
(dioda LED)
P1-35 Adres lokalny 1~6, 0 to adres 1 1 D¢
rozgtoszeniowy
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Kod . Ustawienie Poziom .
e Opis zakresu Jednostka | Domysiny modyfikacji Uwagi
0: 4800 bPS
Szybkos¢ 1:9600 bPS
P1-36 | {ransmisji 2:19200 bPS ! ! %
3:38400 bPS
0: Brak
parzystosci
(8.N.1)
1: Parzystos¢
P1-37 Format danych nieparzystosci 1 0 ¢
operacyjnej
(8.0.1)
2: Parzystosc
(8.E.1)
Opéznienie 0ms~20ms
P1-38 odpowiedzi (0~200 ms) 1ms 2 ¥
0: Silnik
' tréjfazow
praz | Wybortypu oflazowy 1 0 *
silnika 1: Silnik
jednofazowy
Stosunek zwojow
uzwojenia
p1-a3 | Jfownego 10~200 1 100 e
i pomocniczego
silnika
jednofazowego
Wspdtczynnik
korekgji
P1-44 pradu silnika 50~200 1 150 *
jednofazowego
Czasy
resetowania
P1-45 ochrony przed | 0~99%9 1 10 *
brakiem wody
, 0: nie jest
P1-a7 Ukryty wybor ukryte 1 1 e
parametru
1: ukryty




18. PROGRAMOWANIE OPIS PARAMETROW

Kod Opis Ustaw zakres Jednostka | Domysiny | Uwagi
parametru
P0.00 Ustawienie cisnienia 0.0~P0.03 bar 3.0
P0.03 Zakres czujnika 0.0~200.0 bar 10.0 Maksymalny zasieg
czujnika
0: Napiecie
T L zwrotne
yp sprzezenia -
P0.04 zwrotnego czujnika 1:Biezaca !
informacja
zwrotna

P0.03 to zasieg czujnika. Typowy zakres to 1 MPa, a mianowicie 10,0 bar.

P0.00 to wartos¢ cisnienia w sieci rurociggéw. Jesli P0,00 = 3,0 bar, po uruchomieniu inteli-
gentnego sterownika pompy, cisnienie w sieci rurociggdw utrzymuje sie na statym poziomie
3,0 bar.

Odchylenie ci$nienia

Wartos¢, ktéra jest

wybudzenia PID

P0.01 oczatkowedo 0.0 ~P0.00 bar 0.3 nizsza niz ustawione
poczatkoweg cignienie PID
Opéznienie Opdznienie

P0.10 wykrywania 0.0~100.0 s 3.0 wykrywania

wybudzenia PID

Czujnik ogdlny jest w typie pradowym.

Metoda okablowania IVR-X jest podobna do przetwornika cisnienia, podfaczonego do ter-
minala Al jako sprzezenie zwrotne cisnienia: jesli uzywany jest czujnik napiecia, zmodyfikuj
P0.04 na 0. Metoda okablowania IVR-X jest podobna do przenosnego manometru, podta-
czonego do terminala Al jako sprzezenie zwrotne cisnienia.

Gdy wartos¢ sprzezenia zwrotnego jest mniejsza lub réwna ustawionemus cisnieniu minus
cisnienie poczatkowe PID (P0.00-P0.01) i utrzymuje stan w ustawionym czasie P0.10,
regulacja PID zostanie wznowiona.

Na przyktad, gdy P0.00 = 3, P0.01 = 0.3, P0.10 = 5.0, jesli wartos¢ sprzezenia zwrotnego jest
mniejsza lub réwna 2.7, a czas jest dtuzszy niz 5 sekund, regulacja PID zostanie wznowiona.
Gdy bedzie wiekszy niz 2.7, czas zostanie przeliczony.

Zmodyfikuj ten
parametr, aby zmieni¢
kierunek pracy

. - 0: Naprzéd
Kierunek pracy silnika 0
1: Do tytu

P0.02

Przy pierwszym uzyciu potwierdz kierunek obrotéw silnika. Wymiers dowolne dwie linie
wyjsciowej linii zasilajacej U, V, W lub zmodyfikuj parametr P0.02, aby zmieni¢ kierunek
obrotéw silnika.
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Im wigkszy parametr, tym szybsza
reakcja systemu ci$nieniowego.
Proporcjf)naflne 0.0~100.0 % 5 Jedpak gdy jest us_tawiony zbyt
wzmocnienie duzy, system bedzie oscylowat.
Dostosuj go do réznych systemow
zaopatrzenia w wode.

P0.06

Metoda regulacji:

Jesli parametry fabryczne nie spetniaja wymagan, dostosuj parametry precyzyjnie. Najpierw
zwieksz proporcjonalne wzmocnienie, aby upewnic sig, ze system nie bedzie oscylowat.

Uwaga: niewtasciwe ustawienie parametréw P0.06 spowoduje ogromne przeregulowanie
predkosci, a nawet btad przepiecia w przypadku przeregulowania zwrotnego.

0: Nieprawidtowy
P0.08 PID Wybory uspienia 0~2 2 1: Tryb uspienia 1
2:Tryb uspienia 2
Przy matym zuzyciu wody, jesli
zatrzymanie jest powolne lub
PR nie moze sie zatrzymac, zmniejsz
P0.09 PID Opozn.lenlle - 0.0~120.0 s 1.0 wartos$¢; Jesli zatrzymuje sie
wykrywania uspienia ] .
z wyprzedzeniem lub czesto sie
uruchamia i zatrzymuje, zwieksz
wartos¢.
PID Opéznienie S .
PO.10 wykrywania 0.0~120.0 s 10 | PIDOpéznienie wykrywania wybu-
. dzenia.
wybudzenia
PID Czestotliwos¢ PID Dziata z czestotliwoscig wstrzy-
P0.11 wstrzymania niskiego 0.0 ~60.0 Hz 35.00 | mywania niskiego poziomu uspienia.
poziomu uspienia Po czasie P0,12 PID uspiony.
Czas pracy przy
PO.12 niskiej czestqtllwosa 0.0~3600 s 30
utrzymywania
cisnienia
Jesli cisnienie sprzezenia zwrotne-
PID Cisnienie go miesci sie w zakresie odchylen
P0.13 RN bar 0.1 . 7
odchylenia uspienia od normy, nalezy dostosowac ten
parametr.

Po wybraniu trybu uspienia 1 wedtug parametru P0.08 IVR-X wykryje, czy cisnienie sprzeze-
nia zwrotnego jest wyzsze niz ustawione cisnienie. Jesli tak, IVR-X rozpocznie wykrywanie
uspienia. Po opdznieniu wykrywania uspienia PID ustawionym przez P0.09, jesli cisnienie
sprzezenia zwrotnego jest nadal wyzsze niz ustawione cisnienie, IVR-X bedzie stopniowo
zmniejszac czestotliwos¢ wyjsciowa do czestotliwosci utrzymywania niskiego poziomu
wykrywania u$pienia ustawionej przez P0.11.




Po wykryciu czasu oczekiwania na niski poziom czestotliwosci utrzymywania w trybie
usdpienia, jedli cisnienie sprzezenia zwrotnego jest nadal wyzsze niz ustawione cisnienie,
IVR-X zmniejsza czestotliwos¢ wyjsciowa do 0 Hz i przechodzi w stan czuwania.

Jesli w powyzszym procesie cisnienie sprzezenia zwrotnego jest nizsze niz ustawione cisnie-
nie, IVR-X oceni jako nieprawidtowe wykrycie uspienia i powrdci do stanu regulacji PID do
zwiekszenia cisnienia.

Po przejsciu IVR-X w stan czuwania, jesli ci$nienie sprzezenia zwrotnego jest nizsze niz prég
uspienia PID, IVR-X rozpocznie wykrywanie wybudzenia. Po opdznieniu wykrycia wybudze-
nia PID ustawionym przez P0.10, jesli ci$nienie sprzezenia zwrotnego jest nadal nizsze niz
prég cisnienia wybudzenia, budzenie sie powiedzie i IVR-X powréci do stanu regulacji PID;
W przeciwnym razie wznawianie nie powiedzie sie. Zbyt wysoki prég uspienia PID moze
powodowac czeste uruchamianie i zatrzymywanie IVR-X. Zbyt niski prég uspienia PID moze
powodowac niewystarczajgce cisnienie.

Uwagi: czestotliwo$¢ utrzymywania uspienia w réznych systemach zaopatrzenia w wode
jest rozna. Gdy na zewnatrz nie ma wody, a kran jest zakrecony, ale pompa nadal pracuje,
zwieksz P0.11 do czestotliwosci utrzymywania snu.

Jedynki: Opcje
automatycznego
startu
0: WYL,
Automatycznie 1:WE. Domyslnie automatyczne
PO.14 rozpocznij samoczynne . 10 resetowanie jest wtaczone,
: resetowanie po Dziesiatki: a automatyczne uruchamianie
wiaczeniu zasilania Opcje samo jest wytaczone.
resetowania
btedow
0: WYL,
1: W,
Opobznienie Czas opdznienia przed
P0.15 automatycznego startu | 0.0~100.0 s 5.0 automatycznym uruchomieniem
po wigczeniu zasilania po wiaczeniu zasilania

Jesli masz nadzieje, ze IVR-X moze uruchomic sie automatycznie po opdznieniu ustawio-
nym przez P0.15 przy wiaczeniu zasilania, po ustawieniu wszystkich parametréw, ustaw
P0.14 = 1, aby witaczy¢ funkcje automatycznego uruchamiania IVR-X.

Za kazdym razem, gdy wigczysz zasilanie lub zresetujesz btad, uruchomi sie automatycznie.

0: WYL,
P0.16 Antyzamarzanie W 0 Funkcja antyzamarzania pompy
Czestotliwos¢ pracy
P0.17 zapobiegajaca 0.0~60.00 Hz 8.00
zamarzaniu

32



Czas pracy
P0.18 zapobiegajacy 0~9999 s 60
zamarzaniu
Interwat pracy Gdy jest ustawiony na 0, dziata
P0.19 zapobiegajacy 0~9999 s 300 z czestotliwoscia zapobiegajacy
zamarzaniu zamarzaniu

Ustaw P0.16 = 1, aby wigczyc funkcje zapobiegajaca zamarzaniu. IVR-X dostosuje czestotli-
wos¢ pracy pompy zgodnie z aktualnym stanem po jej uruchomieniu.

Informacja:
1. Pompa automatycznie dostosowuje sie do czestotliwosci zapobiegajacej zamarzaniu.
2. Nie mozna ustawic¢ czestotliwosci ochrony przed zamarzaniem na wysoka. Powinna

by¢ ustawiona jako czestotliwos¢, ktéra moze po prostu napedzac¢ pompe, ale nie moze
dostarczac cisnienia.

Wspotczynnik wycieku 0.0~100.0 10 Im wigkszy wyciek wody,

P0.20 wody tym wigkszy wspotczynnik.

Przy braku zuzycia wody, z powodu wycieku wody z sieci rurociggéw, IVR-X nie moze
przejs¢ w stan uspienia i sie zatrzymac. Czesto sie uruchamia i zatrzymuje. Aby rozwigzac
problem wycieku wody z sieci rurociagéw, zmodyfikuj wartos¢ P0.20 w zaleznosci od
wycieku wody. Im wiekszy wyciek wody, tym wiekszy wspotczynnik.

Ustawiona wartos¢
P0.21 a_lerlr(nu_wysoklego 0.0~P0.03 bar 8.0 Gdy ciénienie sprzezenia
clsnienia zwrotnego jest wieksze lub
réwne ustawionej wartosci,
Czas wykrywania po op6znieniu P0.22 alarmuje
P0.22 alarmu wysokiego 0.0~200.0 s 30 | 1zatrzymuje pompe

cisnienia

Ustawiona wartos$¢
P0.23 alarmu niskiego 0.0~P0.21 bar 0.0 | Gdyciénienie sprzezenia zwrot-
ci$nienia nego jest mniejsze niz ustawiona
wartos¢, po opdznieniu P0.24
alarmuje i zatrzymuje pompe.

Czas wykrywania Ta funkgja jest nieaktywana, gdy
P0.24 alarmu niskiego 0.0~200.0 s 3.0 | jestustawiona na 0.
cisnienia

IVR-X poréwna P0.21 i P0.23 w zaleznosci od cisnienia w sieci rurociggéw przekazywanego
z powrotem przez czujnik. Jesli cisnienie jest nieprawidtowe, zatrzyma sie i automatycznie
uruchomi alarm, aby chroni¢ system sieci rurociggow.




0: WYL,

1: Ocena niedoboru wody
w zaleznosci od czestotliwosci

Zabezpi . d ipradu
abezpieczenie prze
P0.25 brakie’r)n wody P 0-3 2 2:Ocena po czestotliwosci
i ci$nieniu
3: Ocena niedoboru wody na
podstawie czestotliwosci,
pradu i ci$nienia
Ocenia niedobér wody tylko
PO.26 Prég wykrywania 0.0~P0.00 bar 05 wtedy, gdy cisnienie sprzezenia
usterek braku wody zwrotnego jest mniejsze niz
ustawiona wartos¢.
Czestotliwos¢ Aktywne, gdy P0.25 =01.
P0.27 wykrywania ochrony 0~60.00 Hz 48.00 | Poréwnanie czestotliwosci oceny
przed brakiem wody niedoboru wody.

Aktualny procent Jest aktywne tylko wtedy, gdy

P0.28 wykrywania ochrony 0~100 % 400 | PO-25=01. )
. Procent pradu znamionowego
przed brakiem wody silnika

Czas wykrywania

P0.29 ochrony przed brakiem | 0~900.0 s 60.0

wody

Opoznienie

saﬂgxg:n:go Jesli jest ustawiony na 0, uzyj
P0.30 P 9 0~9999 min 15 cisnienia, aby automatycznie

uruchomienia
zabezpieczenia przed
brakiem wody

zresetowac niedobor wody.

Nastepujace metody moga domysinie zapewni¢ ochrone przed brakiem wody:
1. Przetacznik zabezpieczenia przed brakiem wody jest wtaczony (P0,25 = X);

2. Cidnienie sprzezenia zwrotnego jest mniejsze niz dozwolona warto$¢ progowa wykrywa-
nia braku wody (ci$nienie sprzezenia zwrotnego<P0,26);

3. Aktualna czestotliwosc¢ pracy jest nie mniejsza niz czestotliwos¢ wykrywania ochrony
przed brakiem wody (czestotliwos$¢ pracy> = P0,27);

4. Gdy (1) - (3) sa spetnione, rozpoczyna sie odmierzanie czasu. Gdy czas spetnienia warunku
przekroczy czas opoznienia alarmu nieprawidtowego cisnienia (czas opéznienia>P0.29),
zostanie zgtoszona awaria braku wody. Jesli ktorykolwiek z warunkédw nie zostanie spet-
niony podczas pomiaru czasu, czas jest przeliczany ponownie.

34



W przypadku zgtoszenia usterki braku wody, po uptywie czasu ustawionego przez P0.30,
sterownik zostanie zresetowany. Ustawiajac nastepujace parametry:

Cisnienie detekgji

P0.32 doplywu

0.0 ~P0.00 bar 1.0

Czas wykrywania

P0.33 doplywu

0.0~100.0 s 20.0

Uzyj ci$nienia wykrywania doptywu, aby bezposrednio zresetowac usterki braku wody.

Uwaga: Kiedy oceniasz niedob6r wody wedtug cisnienia, poniewaz warunki pracy kazdego
napedu sa rézne, takie jak zakres wielkosci obcigzenia, tylko rozsgdne ustawienie wartosci
P0.28 zgodnie z warunkami na miejscu moze dokona¢ prawidtowej oceny niedoboru wody.

Metoda ustawiania: Uruchom IVR-X. Gdy czestotliwo$¢ pracy osiagnie maksymalng cze-
stotliwos$¢, wytacz wlot i zarejestruj prad wyjsciowy wyswietlany na sterowniku. Podziel ten
prad przez P1.16 (prad znamionowy silnika), aby uzyskac procent. Spraw, aby wartosc P0.28
byta nieco wyzsza niz 5-10 punktéw procentowych procentu. Zbyt wysoka warto$¢ P0.28
doprowadzi do fatszywego raportu o braku wody podczas normalnej pracy. Zabezpie-
czenie przed brakiem wody nie bedzie dziata¢ skutecznie przy zbyt niskiej wartosci P0.28.

PO.34 Do!r)a' granica sygnatu 0.0~P0.35 V/mA | 2.00 Siuzy do korygowania dolnej
wejsciowego Al granicy sygnatu Al

PO35 GOI.'I"]a' granica sygnatu P0.34~20 V/mA | 10.00 Squy do korygowania gérnej
wejsciowego Al granicy sygnatu Al

Jesli zauwazysz, ze wystepuje pewne odchylenie miedzy cisnieniem sprzezenia zwrotnego
czujnika a ci$nieniem sprzezenia zwrotnego wyswietlanym na IVR-X, dostosuj powyzszy
parametr, aby skorygowac czujnik.

Uwaga: jednostka czujnika pradowego to 4 ~ 20 mA; a jednostka czujnika napiecia wynosi

0~10V.
P0.36 Czas przyspieszenia 0.1~3600 s 2.0
P0.37 Czas zwalniania 0.1~3600 s 2.0

Ustawienie czasu przyspieszania/zwalniania silnika pompy.




P0.38 Inicjalizacja parametréow | 0~2 0

Gdy P0.38 jest ustawione na 1, przywré¢ domyslne ustawienia fabryczne.

Funkcja blokady

P0.39 .
parametréw

Po ustawieniu parametréw, jesli nie chcesz, aby byty one modyfikowane w przypadku
btednej obstugi, ustaw P0.39 = 1. W tej chwili parametry moga by¢ tylko monitorowane,
ale nie moga by¢ modyfikowane. Tylko wtedy, gdy P0.39 jest ustawiony na 0, parametry
moga by¢ modyfikowane.

P0.40 Aktualny typ btedu 0~29

Zapis typu usterki IVR-X. 0 oznacza brak btedu. 1 ~ 29 odnosi sie do E001 ~ E029.
Aby uzyska¢ wiecej informacji, zapoznaj sie z rozdziatem Kody btedéw i rozwigzywanie
problemow.

0: Uruchamianie/zatrzymanie za
) omoca klawiatur
P134 Wybor sygnatu start/ 0~1 0 p 3 faw y .
stop 1: Uruchomianie/zatrzymanie za
pomoca terminali
L. 0: Ustawienie cyfrowe
P0.43 Wybor z.rod!a_ 0~8 8 1 ~7: Zarezerwowane
czestotliwosci X
8: Zaopatrzenie w wode PID

Kazdy IVR-X moze wybrac rézne tryby start/stop i zrodta czestotliwosci.
Parametry grupy P1 maja takie samo znaczenie jak grupa PO. Aby uzyskac wiecej informacji,
zapoznaj sie z grupg PO.

prog | Gomaceestotiwose | p10; 600 Hz | 50.00
graniczna
pro7 | Dolnaczestotiwose 440 p1 o6 Hz | 0.00
graniczna
0: Uruchom
Wybor dziatan, gdy przy dolnej
czestotliwos¢ pracy czestotliwosci
P1.08 ) " - . . 2
jest nizsza niz dolna granicznej
czestotliwos¢ graniczna | 1:Zatrzymaj sie
2: Czuwanie

P1.06 ogranicza maksymalng czestotliwos¢ robocza IVR-X.
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Uzyj P1.08, aby wybra¢ stan pracy IVR-X, gdy czestotliwosc¢ pracy jest nizsza niz dolna
czestotliwos¢ limitu. Aby zapobiec dtugotrwatej pracy silnika na niskich obrotach, mozesz
uzy¢ tego parametru, aby go zatrzymac.

Jesli uzywasz pompy 60 Hz, ustaw parametry zgodnie z ponizszymi krokami.
Krok 1: Ustaw parametr P1.06 (czestotliwos$¢ gérnego limitu) na 60
Krok 2: Ustaw parametr P1.13 (czestotliwo$¢ znamionowa silnika) na 60

prog | Ustawienie 4 150 kHz Ustaw wedtug modeli
czestotliwosci nosnej

Uzyj tego parametru, aby dostosowac czestotliwos¢ nosng IVR-X. Mozesz zmniejszy¢ hatas
silnika, dostosowujac czestotliwos¢ nosng, unikajac punktu rezonansu, zmniejszajac prad
uptywowy przewoddw do masy i zmniejszajac zaktécenia IVR-X.

Gdy czestotliwos¢ nosna jest wysoka, straty silnika maleja, wzrost temperatury silnika jest
niewielki, ale utrata IVR-X wzrasta, wzrost temperatury IVR-X wzrasta i wzrastaja zaktdcenia.

Wartos¢ wykrywania
P1.10 przerwanej linii 0.0 ~1.00 Y 0.20
sprzezenia zwrotnego

Czas wykrywania
P1.11 uszkodzonej linii 0.0 ~3600 s 30.0
sprzezenia zwrotnego

Wartos¢ wykrywania uszkodzonej linii sprzezenia zwrotnego: warto$¢ wykrywania jest
wzgledna w stosunku do napiecia sygnatu wejsciowego. System ciggle wykrywa wartos¢
sprzezenia zwrotnego PID. Gdy warto$¢ sprzezenia zwrotnego jest mniejsza lub réwna
wykrywaniu przerwanej linii sprzezenia zwrotnego, system rozpoczyna czas wykrywania.
Gdy czas wykrycia przekroczy czas wykrywania uszkodzonej linii sprzezenia zwrotnego,
system zgtosi btad uszkodzonej linii sprzezenia zwrotnego PID.

Prosze ustawi¢ zgodnie z parametrami tabliczki znamionowej silnika.

Aby zagwarantowac wydajnos¢ sterowania, nalezy skonfigurowac silnik zgodnie ze stan-
dardowym silnikiem adaptacyjnym napedéw. Jesli istnieje duza réznica miedzy moca
silnika a standardowym silnikiem adaptacyjnym, wydajnos$¢ sterowania napedami oczy-
wiscie spadnie.




19. KODY BLEDOW | ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

zaktéceniami

Kod btedu | Typ usterki Mozliwe przyczyny Rozwiazanie
1. Zbyt szybkie przyspieszenie 1. Zwieksz czas przyspieszenia
2. IGBT wewnatrz uszkodzony 2. Skontaktuj sie z serwisem
E001 Bfad napedu 3. Awaria spowodowana 3. Sprawdz, czy urzadzenia

peryferyjne maja silne zrédto
zaktécen

4. Brak prawidtowego
uziemienia

4. Sprawdz uziemienie falownika
i pompy.

Nadmierny prad

1. Zbyt szybkie przyspieszenie

1. Zwieksz czas przyspieszenia

przyspieszonym

2. Ponowne uruchamianie
silnika po chwilowych
zanikach pradu

E002 w przyspieszonym 2. Zbyt niskie napiecie sieci 2. Sprawdz moc wejsciowg
rozruchu
3. Moc IVR-X jest zbyt niska 3. Uzyj wiekszej mocy IVR-X
1. Zbyt szybkie zwalnianie 1. Zwieksz czas zwalniania
Nadmierny prad 2. Moment bezwtadnosci 2. Dodaj odpowiednie moduty
E003 podczas pracy z mata A . . -
- obciazenia jest zbyt duzy. hamowania dynamicznego
predkoscia
3. Moc IVR-X jest zbyt niska 3. Zwigksz moc IVR-X
1. Napiecie sieci jest zbyt niskie | 1. Sprawdz zasilanie wejsciowe
Nadmierny prad
E004 przy pracy ze stata
predkoscia
2. Moc IVR-X jest zbyt niska 2. Uzyj wiekszej mocy IVR-X
1.Napiecie wejsciowe jest 1. Sprawdz zasilanie wejsciowe
nieprawidtowe
Nadmierne
E005 napiecie w trybie

2. Unikaj ponownego uruchamiania
po zatrzymaniu
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1. Zbyt szybkie zwalnianie 1. Zwieksz czas przyspieszenia
Nadmierne napiecie 2. Bezwtadno$¢ obcigzenia jest | 2.Zwigksz moduty hamowania
E006 przy pracy ze statg zbyt duza dynamicznego
predkoscig
3. Napiecie wejsciowe jest 3. Sprawdz napiecie wejsciowg
nieprawidtowe.
1. Nieprawidtowe napiecie na 1. Zainstaluj reaktor wejsciowy
wejsciu (dtawik)
£007 Przepiecie przy pracy
ze stata predkosciag
2. Bezwtadnosc¢ obciazenia jest | 2. Dodaj odpowiednie moduty
zbyt duza hamowania dynamicznego
T N_apleae_ wejsciowe jest 1. Sprawdz zasilanie wejsciowe
nieprawidtowe
E008 Przepiecie sprzetowe 2. Zbyt szybkie zwalnianie 2. Zwigksz czas zwalniania
3. Bezwtadnosc¢ obciazenia jest | 3. Zwieksz moduty hamowania
zbyt duza dynamicznego
E009 Maglstrala pod 1. Napiecie sieci jest zbyt niskie | 1. Sprawdz zasilanie wejsciowe sieci
napieciem
1. Zbyt szybkie przyspieszenie 1. Zwieksz czas przyspieszenia
Przecigzenie L L . L
EO10 sterownika 2. Napiecie sieci jest zbyt niskie | 2. Sprawdz napiecie sieci
3. Przecigzenie 3. Uzyj wiekszej mocy IVR-X
1. Napiecie sieci jest zbyt niskie | 1. Sprawdz napiecie sieci
2 NlepraWIdIO)Ne UStaWIGI.Me. 2. Zresetuj prad znamionowy silnika
pradu znamionowego silnika
EO11 Przeciazenie silnika
3. Zablokowanie silnika lub 3. Sprawdz obciazenie i dostosuj
duze zmiany obciazenia udzwig momentu obrotowego
4. Silnik jest za maty 4. Uzyj odpowiedniego silnika




Kod btedu

Typ usterki

Mozliwe przyczyny

Rozwiazanie

E013

Utrata fazy wyjsciowej

Wyjscie zaniku fazy UV,W
(lub trzy fazy obciagzenia nie sa
symetryczne)

1. Sprawdz okablowanie wyjsciowe

2. Sprawdz silnik i kable

Zle ustawiony parametr P1-42
wzgledem pompy zasilanej
1230V

Ustaw parametr P1-42 na 1
Podtacz pompe pod zaciski UiV

E014

Przegrzanie modutu

1. Natychmiastowy przeciazenie
IVR-X

1. Zapoznaj sie z rozwigzaniami
nadpradowymi

2. Zwarcie miedzyfazowe lub
zwarcie z masa

2. Sprawdz ponowne okablowanie

3. Uszkodzony blok kanatu
powietrznego lub wentylator

3. Sprawdz kanaty wentylacyjne
radiatora, wymien wentylator

4. Temperatura otoczenia jest
zbyt wysoka

4. Zmniejsz temperature otoczenia

5. Luzny przewdd przy IVR-X lub
wtyczka

5. Sprawdz i podtacz ponownie

6. Nieprawidtowos¢ obwodu
zasilania

7. Plyta gtdwna jest uszkodzona

6. Skontaktuj sie z serwisem

EO15

Zewnetrzny niedobor
wody

Wykryto niedobdr wody

Sprawdz, czy nie ma niedoboru
wody.

E018

Usterka obwodéw
detekcji pradu

1. Staby kontakt ztacza ptyty
sterowniczej

1. Sprawdz ztacze i podtacz
ponownie

2. Nieprawidtowos¢ obwodu
zasilania

3. Uszkodzenia urzadzen Halla

4. Awaria obwodu
wzmacniajgcego

2. Skontaktuj sie z serwisem
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E022

Btedy odczytu i zapisu
EEPROM

1. Odczyt zapisu parametru
sterujacego nie dziata
prawidtowo

1. Nacisnij przycisk RUN/STOP, aby
zresetowac

2. Uszkodzona pamie¢ EEPROM

2. Skontaktuj sie z serwisem

E023

Utrudniony rozruch
pompy

1. Zbyt szybkie przyspieszenie

1. Zwieksz czas przyspieszenia

2. Napiecie sieci jest zbyt niskie

2. Sprawdz napiecie sieci

3. tadunek jest zbyt ciezki

3. Uzyj IVR-X o wiekszej mocy

E024

Btad uszkodzonej linii
sprzezenia zwrotnego
PID

1. Przerwany kabel czujnika lub
staby kontakt

1. Sprawdz instalacje i okablowanie
czujnika

2. Czas wykrywania
uszkodzonego kabla jest zbyt
krotki

2. Wydtuzenie czasu wykrywania
uszkodzonych kabli

3. Czujnik jest uszkodzony
lub system nie ma sygnatu
sprzezenia zwrotnego

3. Zmien czujnik

E025

Czas pracy osiaga
ustawiony czas

1. Osiggnieto ustawiony czas
pracy

1. Skontaktuj sie z serwisem

E026

Zastrzezony

Zastrzezony

Zastrzezony

E027

Alarm braku wody

1. Ci$nienie ponizej ustawionej
wartosci zabezpieczenia.

1. Zmien parametr zabezpieczenia
lub przykre¢ kran do wytworzenia
ustawionego cisnienia
zabezpieczenia w ukfadzie.

2. Przerwane linia czujnika lub
staby kontakt. System nie ma
sygnatu sprzezenia zwrotnego

2. Sprawdz instalacje i okablowanie
czujnika

3. Czas wykrywania alarmu
braku wody jest zbyt krétki
(P0.29)

4. Czestotliwos¢ ochrony przed
brakiem wody jest zbyt niska
(P0.27)

5. Prad wykrywania ochrony
przed brakiem wody jest zbyt
niski (P0.28)

3. Sprawdz odpowiednie ustawienia
parametréow




Kod btedu

Typ usterki

Mozliwe przyczyny

Rozwiazanie

E028

Alarm wysokiego
cisnienia

1. Nieprawidtowy sygnat
sprzezenia zwrotnego czujnika

1. Sprawdz okablowanie czujnika

2. Regulacja wartosci alarmu
wysokiego cisnienia jest zbyt
niska (P0.21)

3. Regulacja czasu wykrywania
alarmu jest zbyt krétka (P0.22)

2. Sprawdz wzgledne ustawienia
parametréw

E029

Alarm niskiego
cisnienia

1. Wartos¢ alarmu niskiego
ci$nienia jest ustawiona zbyt
wysoko (P0.23)

1. Zmodyfikuj ustawione parametry

2. Przerwana linia czujnika lub
staby kontakt. System nie ma
sygnatu sprzezenia zwrotnego

3.Typ czujnika jest niezgodny
Z rzeczywistymi ustawieniami

2. Sprawdz czujnik

20. PROBLEMY | ICH ROZWIAZANIA

Problem

Mozliwe przyczyny

Rozwiazanie

Falownik sie nie wigcza

Brak zasilania

Sprawdz zasilanie

Uszkodzony kabel zasilajacy

Sprawdz okablowanie falownika

Pompa nie pracuje po
wigczeniu IVR-X

Uszkodzony kabel pompy

Sprawdz ewentualnie wymien kabel
pompy

Zle ustawiony parametr P1-42
wzgledem pompy

Sprawdz ustawione parametry

i wylacza

Falownik sie wiacza

Zwarcie

Sprawdz czy wystepuje zwarcie miedzy
na instalacji

Falownik sie nie wigcza

Sprawdz potaczenia
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Stabe cisnienie

Nieprawidtowe obroty pompy

Sprawdz kierunek obrotéw pompy

Pompa nie pracuje po wiaczeniu IVR-X

Sprawdz ustawione parametry czujnika
wzgledem parametréw na czujniku

Brak wody w studni

Sprawdz poziom wody

Pompa sie wytacza
i ponownie wiacza

Falownik sie wiacza i wytacza

Zamontuj zawor zwrotny

Cisnienie w zbiorniku jest za duze
wzgledem cisnienia docelowego

Wyreguluj ci$nienie w zbiorniku
wyréwnawczym do 60% ci$nienia
docelowego

Brak zbiornika wyréwnawczego

Zainstaluj zbiornik wyréwnawczy

Pompa sie wytacza

Maty pobér wody

Zwigksz pobor wody, ewentualnie
dostosuj parametry od P0-08 doP0-13

Zte wskazania cisnienia

Zle ustawione parametry czujnika
ci$nienie

Sprawdz ustawione parametry czujnika

Mata réznica cisnien

Skalibruj czujnik cisnienia

Pompa sie wytacza mimo
pompowania wody

Niskie ci$nienie w instalacji

Przykrec kran, badz dostosuj parametry
wykrycia suchobiegu

Zadziatato zabezpieczenie przed
suchobiegiem

Dostosuj parametry wykrycia
suchobiegu




21. KONSERWACJA | PRZECHOWYWANIE

« Konserwacje powinien wykonywac wytacznie wykwalifikowany elektryk.

« Prace konserwacyjne nie musza wyglada¢ identycznie dla tego samego urzadzenia,
a zakres konserwacji ustala kierownik ds. konserwacji.

é « Latem wymagana jest dobra wentylacja. Jednoczesnie urzadzenie nie powinno
by¢ narazane na bezposrednie dziatanie promieni stonecznych lub deszczu. Zima
przechowuj je w cieptym miejscu, z dala od substancji tatwopalnych.

+ Odtacz zasilanie, jesli urzadzenie nie jest uzywane przez dtuzszy czas.

ﬁ Podczas przechowywania krétko i dlugoterminowego nalezy stosowac sie
do nastepujacych wytycznych:
« Przechowuj w suchym, bezpytowym, dobrze wentylowanym miejscu, w wymaganej
temperaturze.
- Jesli przechowujesz dtuzej niz rok, przed ponownym roboczym uruchomieniem
odepnij zasilana pompe i wykonaj test tadowania, aby aktywowac kondensator

- Testy, badania na opornosc izolacji na przebicie nie s3 dozwolone, skracajg zywot-
nosc¢ urzadzenia.

« Wszelkie prace po otworzeniu urzadzenia powinny by¢ wykonywane nie wczes$niej
niz 15 minut po jego odtaczeniu od zasilania.




22. UTYLIZACJA

Zadbajmy o nasze srodowisko!

Kazdy uzytkownik moze przyczynic sie do ochrony srodowiska. Nie jest to ani trudne, ani
kosztowne. W tym celu nalezy przekaza¢ opakowanie kartonowe na makulature, worki

z tworzyw sztucznych wrzuci¢ do kontenera na plastik. Zuzyte urzadzenie nalezy oddac
do odpowiedniego punktu sktadowania.

Wskazoéwki dotyczace utylizacji zuzytego produktu

Ten symbol informuje, ze utylizacja zuzytych urzadzen razem z innymi odpadami
E bytowymi jest zabroniona.

Wiecej informacji na ten temat mozna uzyskac urzedach miast lub gmin oraz
w punktach zbiérki odpadéw komunalnych.
Zuzyty produkt podlega obowigzkowi usuwania jako odpady wytacznie w selektywnej
zbidrce odpadoéw organizowanych przez Sie¢ Gminnych Punktéow Zbiérki Odpadéw
Elektrycznych i Elektronicznych.
Konsument ma prawo do zwrotu zuzytego sprzetu w sieci dystrybutora sprzetu elektrycznego,
co najmniej nieodpfatnie i bezposrednio, o ile zwracane urzadzenie jest wtasciwego rodzaju
i petni te samg funkcje, co nowo zakupione urzadzenie.

Rok oznaczenia urzadzenia znakiem CE c E

(wpisuje sprzedawca na podstawie tabliczki znamionowej)




Deklaracja zgodnosci UE/WE | modut A

1. INWERTER - sterownik pomp
IVR-X

2. DAMBAT Jastrzebski S.K.A, Adamow 50, 05-025 Grodzisk Mazowiecki, POLSKA,
e-mail: biuro@dambat.pl

3. Niniejsza deklaracja zgodnosci wydana zostaje na wylaczng odpowiedzialnos¢
producenta.

4. INWERTER - sterownik pomp opisany w punkcie 1.

5. Deklarujemy z petng odpowiedzialnoscia, ze inwerter, do ktérego odnosi sie
niniejsza deklaracja, jest wykonany zgodnie z nastepujacymi Dyrektywami oraz
zawartymi w nich odniesieniami do norm zharmonizowanych:

- Dyrektywa EMC Nr 2014/30/UE
Zastosowane normy: EN 61800-3:2018,
EN 61800-5-1:2007+A1:2017+A11:2021

<~ Adam Jastrzebski
Komplementariusz

2025-04-23
Grodzisk Mazowiecki

Urzgdzenie nie jest przeznaczone do domu. Nie jest to sprzet AGD. Urzqdzenie
przeznaczone jest do zastosowari przemystowych.

Kazde zastosowanie urzqdzenia, inne niz zastosowanie zgodne z przeznaczeniem,
to przewidywalne nieprawidfowe zastosowanie urzqdzenia.

Niniejsza instrukcja zawiera instrukcje dotyczqce instalacji, parametréw roboczych,
rutynowej konserwadji,diagnostyki usterek, uwagi dotyczqce bezpieczeristwa itp.
Dotyczy tylko pompy wodnej. Dla wtasnego bezpieczeristwa prosimy o uwazne
przeczytanie instrukgji przed instalacjq i obstugq.
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KARTA GWARANCYJNA

Ponizsza karta gwarancyjna wazna jest tylko wraz z oryginatem dokumentu zakupu, tzn. faktura lub paragonem.
Ponadto musi by¢ potwierdzona przez sprzedawce podpisem i pieczatka. Karta gwarancyjna bez zataczonego
oryginalnego dokumentu zakupu jest niewazna.

1. Gwarantem urzadzenia jest DAMBAT Jastrzebski S.K.A. ; adres serwisu: Adamoéw 50, 05-825 Grodzisk Mazowiecki, kompleks Panattoni.

2. Dla klientéw posiadajacych oryginat dowodu zakupu w postaci paragonu fiskalnego, lub oryginatu faktury, okres gwarancji wynosi
36 miesiecy.

3. Gwarancja nie wiacza, nie ogranicza, ani nie zawiesza uprawnien kupujacego wynikajacych z przepiséw o rekojmi za wady rzeczy
sprzedanej.

4. Gwarancja obejmuje bezptatne usuwanie wad urzadzenia powstatych w wyniku btedu w produkgji.

5. Warunkiem obowigzywania gwarancji jest przestrzeganie zalecen zawartych w instrukcji obstugi.

6. Gwarancja nie obejmuje:

« Uszkodzen bedacych wynikiem niewtasciwej obstugi lub eksploatacji niezgodnej z przeznaczeniem i instrukcjg obstugi

« Uszkodzen powstatych w wyniku dziatania sit zewnetrznych, ktérych przyczyna tkwi poza urzadzeniem, ktérego gwarancja dotyczy
(np. uszkodzenia mrozowe, transportowe, pozar, powodz, itp.)

« Uszkodzen powstatych na skutek ingerencji w konstrukcje urzadzenia oséb nieupowaznionych przez gwaranta.

7. Gwarancja traci waznos¢ w przypadku:

« Stwierdzenia w autoryzowanym serwisie zmian konstrukcyjnych dokonanych przez osobe nieupowazniona przez gwaranta;

« Stwierdzenia w autoryzowanym serwisie prob demontazu urzadzenia przez osobe nieupowazniong przez gwaranta, poza czynnosci
dozwolone instrukcja obstugi

« Stwierdzenia w autoryzowanym serwisie jakichkolwiek poprawek w karcie gwarancyjnej, dokonanych przez osoby nieupowaznione
przez gwaranta

« Stwierdzenia w autoryzowanym serwisie jakichkolwiek rozbieznosci miedzy wpisami w karcie gwarancyjnej a dokumentem zakupu.

8. Gwarancja obejmuje tylko urzadzenia eksploatowane na terenie RP.

9. W przypadku wysytki urzadzenia do naprawy przez uzytkownika, przy wysytkach urzadzen - miedzy innymi o wadze powyzej 20 kg
- gwarant pokrywa koszty transportu do serwisu. Przed wysytka prosze skontaktowac sie z gwarantem w celu uzyskania informacji,
ktdra firma kurierska wystac urzadzenie (tel. 22 632 86 09). Gwarant przyjmuje tylko przesytki wystane w ustudze standard. Przesytki
wystane na koszt gwaranta przy zastosowaniu innej niz standard ustugi nie beda odbierane. Gwarant nie odbiera przesytek pobra-
niowych. Uzytkownik powinien przygotowac (zabezpieczy¢) urzadzenie do transportu tak, aby nie ulegto uszkodzeniu. Wszelkie
uszkodzenia powstate z winy klienta nie podlegaja naprawie gwarancyjnej.

10. Poza warunkami gwarancji kupujacemu nie przystuguja zadne odszkodowania.

11. W przypadku przystania do serwisu sprawnego urzadzenia, niepodlegajacego naprawie gwarancyjnej, uzytkownik moze zosta¢ popro-
szony o zwrot kosztéw sprawdzenia urzadzenia, oraz zwrot kosztéw odestania urzadzenia z serwisu do uzytkownika.

12.W przypadku nieuznania przez gwaranta uszkodzenia za zawinione przez producenta, uzytkownik moze zosta¢ poproszony o zwrot
kosztéw transportu do serwisu i zwrot kosztéw odestania urzadzenia do uzytkownika.

13. Naprawa gwarancyjna zostanie wykonana w terminie 14 dni roboczych, liczac od dnia dostarczenia urzadzenia do serwisu, z wyta-
czeniem szczegolnych przypadkéw, kiedy wada nie ma charakteru trwatego i konieczna jest dtuzsza diagnostyka urzadzenia.

14. Gwarant nie udziela informacji o stanie realizacji naprawy, jak i przebiegu samej naprawy wystanego do serwisu urzadzenia.

15. Jezeli uzytkownik posiada adres e-mail prosimy o podanie go ponizej:

Adres e-mail uzytkownika:
16. Podanie adresu przez uzytkownika utatwi komunikacje z serwisem i moze przyspieszy¢ naprawe.
17. Kontakt do ogdInopolskiego serwisu: tel/fax 22 632 86 09, e-mail: serwis@dambat.pl

Godziny pracy: poniedziatek-piatek 7.30-15.30

TYP URZADZENIA: NR. PRODUKCYJNY :

DATA SPRZEDAZY (miesiac stownie) PIECZEC | PODPIS SPRZEDAWCY
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